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MIO 4000 S DP
Typ pFistroje 1T
MIO 4000 = Inteligentni I/O modul (4 DI, O DO, O AL, O AO, 4 ALM)
Pomocné napajeci napéti
S =11V + 28 VDC
Digitalni vstupy (DI)
DP = digitdlni vstupy 12 + 24 V, bipolarni, pasivni, vzadjemné galvanicky izolované
DA = digitdlni vstupy aktivni, vzajemné galvanicky izolované
DS = digitdlni vstupy aktivni s jednim spoleénym signalem
Digitalni vystupy (DO)
N = bez réleovych vystupt
Analogové vstupy (AI)
N = bez analogovych vstupl
Analogové vystupy (AO)
N = bez analogovych vystupl

Obrazek 1: Objednaci kédy a schémata.

1 Zakladni popis

MIO 4000 je modul vstupt se zvySenou odolnosti. Je urcen pro instalaci na listu a nedisponuje lokalnim
displejem. Tento koncept je vhodny pro Siroké spektrum aplikaci v automatizaci budov i vyrobnich procest,
pro vzdéaleny dohled nad infrastrukturou a také pro automatické fizeni zatéze ve spojeni s modularnimi
méficimi piistroji KMB systems. Pristroj neni vybaven lokalnimi ovladacimi prvky a nelze tudiz snadno
zasahovat do jim vykondvanych funkei — zjednoduSené receno, nemél by upoutavat zvlastni pozornost laiku
v snadno dostupnych mistech. Pro ochranu nastaveni je pfistroj mozné zamknout pomoci pinu. Vstupy lze
snadno nastavit jako ¢itace pulzii nebo doby sepnuti.

Piistroj je vybaven ¢tvetici digitalnich vstupt, jejichz stav je ve vychozim nastaveni indikovan Ctvefici
programovatelnych alarmovych LED diod. Pro spojeni s nadfazenym systémem vyuziva komunikacni linku
RS-485.

1.1 Charakteristické vlastnosti
Pripojeni

e Varianta DP: ¢tyfi bipolarni digitalni vstupy 12 + 24 V galvanicky izolované od komunikace, napajeni
i od sebe vzajemné

e Varianta DA: ¢tyfi aktivni digitdlni vstupy galvanicky izolované od komunikace, napdjeni i od sebe
vzajemné

o Varianta DS: ¢tyfi aktivni digitdlni vstupy se spojenymi ,,+* svorkami galvanicky izolované od komu-
nikace i napdjeni

e stejnosmérné napajeci napéti 11 + 28 Vgg

Pienos a vyhodnocovani dat

e ENVIS 1.8 nebo vyssi je k dispozici ke stazeni zdarma
e systémova sluzba ENVIS.Online pro odecty a archivaci aktualnich dat méreni

e pienos dat, nastavovani modulu a aktualizace firmware slouzi komunikaéni rozhrani RS-485

1.2 Typy a varianty

Piistroj MIO 4000 je dostupny v riiznych konfiguracich dle piéni zdkaznika'. Na obr. 1 jsou uvedeny objednaci
pavouky jednotlivych variant.

INejaktudlnéjsi seznam konfiguraci je mozné ziskat na pozadani u prodejce.



2 Obsluha mériciho pristroje
2.1 Bezpecnostni pozadavky pri pouzivani MIO 4000

\ Pii praci s piistrojem je nutné dodrzet vSechna nezbytni opatfeni pro ochranu osob a
Lo\ majetku proti irazu a poskozeni elektrickym proudem.

e Piistroj musi byt obsluhovdn osobou s piedepsanou kvalifikaci pro takovou ¢innost a tato osoba se
musi podrobné seznamit se zdsadami prace s pfistrojem, uvedenymi v tomto popisu!

e Pokud je modul pfipojen k ¢astem, které jsou pod nebezpeénym napétim, je nutné dodrzovat vSechna
nutnd opatieni k ochrané uzivatelt a zafizeni proti trazu elektrickym proudem.

e Obsluha, provadéjici instalaci nebo ddrzbu zafizeni, musi byt vybavena a pii praci pouzivat osobni
ochranné pomucky a dalsi bezpetnostni prostiedky.

e Je-li modul pouzivan zpusobem, ktery neni specifikovan vyrobcem, ochrana poskytovand analyzatorem
muze byt snizena.

e Pokud se zd4a, ze modul nebo jeho prislusenstvi je poskozené nebo nefunguje spravné, nepouzivejte jej
a zaslete jej k opraveé.

2.1.1 Vyznam znacek pouzitych na pristroji

Tabulka 1: Znacky

Znacka Popis

& Vystraha

p—— Stejnosmérny proud

c Znacka CE deklarujici shodu s evropskymi pfedpisy a nafizenimi
K Zatizeni nesmi byt odstraiiovdno s komunalnim odpadem

—

I:l Zafizeni s dvojitou ¢i zesilenou izolaci

2.2 Instalace pristroje do rozvadéce

Pifstroj MIO 4000 je uréen k montazi na DIN listu. Na obrazku 2 jsou zakresleny rozméry piistroje. Cercho-
vanou ¢arou jsou okétovany pozice dér pro piipad montaze na zed’, kterd se provede ptisroubovanim dvéma
srouby. Maxim4ln{ prifez kabelll pro svorky piistroje je 2,5 mm?.

Pfirozena cirkulace vzduchu by méla byt umoznéna uvnitf rozvadéce v misté instalace piistroje a jeho
bezprostifednim okoli. Neinstalujte v jeho blizkosti jina zafizeni, kterd by mohla byt vyznamnym zdrojem

tepla.
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Obrazek 2: Rozméry pristroje MIO 4000.

2.2.1 Napajeci napéti
3 Piistroj mé pouze nizkonapét’ovou variantu ”’S” napajectho vstupu. Je nutné dbat zvysené
£\ opatrnosti pii vybéru vhodného napéjeciho zdroje.

Napajeci napéti pristroje musi byt pripojené na svorky termindlu X1 a X2 pfes vhodné jisténi s charak-
teristikou dle prostiedi. Odpojovaci prvek se musi nachazet na levé strané piistroje v dosahu obsluhy. Jisti¢
musi byt oznacen jako odpojovaci spinac. Jisti¢ o nominélni hodnoté 0,5 A je vhodnym jisticim zaiizenim,
jeho umisténi a funkce vsak musi byt jasné oznacena (pouzitim symboli ‘0’ a ‘I’ dle normy IEC EN 61010-1).
Napédjeci zdroj galvanicky oddéluje napéjeci svorky pristroje od ostatnich vnitinich obvodi.

Doporuceny typ vodice: HO7V-U (CY)
Doporuéeny minimalni prifez vodice: 0,75 mm?
Maximalni prifez vodice: 2,5 mm?

2.2.2 Digitalni vstupy

Piistroj MIO 4000 disponuje ¢tverici digitalnich vstupt, které mohou byt dle objednané varianty aktivni
(,DA“ a ,DS*) nebo pasivni{ (, DP*).

Pasivni varianta DP Vstupy jsou bipolarni — nezélezi tedy na polarité — a jsou urceny pro sledovani
signdli s napétim do 30V. Vstupy jsou pasivni — vzdy je nutné do obvodu zapojit externi zdroj napéti.
Obvykle je mozné vyuzit napajeci napéti. K detekci aktivni drovné dojde pii pfipojeni vétsiho nez napéti
pro hodnotu ,logickd 1“ dle technickych specifikaci viz 3.3 s libovolnou polaritou mezi svorky ,,+* nebo ,-*.

Digitalni vstupy jsou uvnit piistroje galvanicky oddélené od svorek napdjeni, komunikace i od svorek
ostatnich vstupt. Je mozné pospojovat ,,+“ nebo ,-* svorky jednotlivych vstupu ke spoleénému potencidlu a je
rovnéz mozné kazdy vstup spinat jinym napétim. Diky izola¢nim vzdalenostem a pouzitym komponentam je
rovnéz mozné detekovat spinané napéti plovouci se sit’'ovym napétim. P#i vhodném softwarovém nastaveni
(pridrzeni) je mozné detekovat i stiidavé napéti do 30'V.



Aktivni varianta DA Kazdy digitdalni vstup je vybaven vlastnim galvanicky oddélenym vnitinim zdrojem
napéti. K detekci aktivni trovné dojde pii spojeni svorek ,,+“ a ,,-“ mensi nez definovanou impedanci pro
slogickd 1“ dle technickych specifikaci viz 3.3. Impedanci v tomto pfipadé muze byt kovovy kontakt (tlac¢itko,
relé, jazyckovy kontakt, ...) nebo polovodi¢ (otevieny kolektor/drain tranzistoru, hradlo optoclenu, ...).
V pripadé unipolarniho polovodi¢ového spinaciho prvku je nutné brat v uvahu polaritu vnitintho zdroje
napéti, kdy proud pfi uzavieni obvodu tece ze svorky ,,+“ do svorky ,,-“.

Doporuceny typ vodice: HO7V-U (CY)
Doporuéeny minimalni prifez vodice: 0,2 mm?
Maximalni prifez vodice: 2,5 mm?

2.2.3 Sériova linka RS-485

Slouzi obvykle jako rozhrani pro vzdéleny odecet aktudlnich hodnot a pro nastaveni piistroje. Sériova linka
RS-485 pouzivé svorky signdlu A+, B- a stinén{ G na svorkach popsanych RS-485 (obr. 4). Konce komuni-
ka¢ni linky je tFeba zakoncit predepsanym odporem.

Pro bézné nasazen{ (délka kabelu do 100 m, komunikaéni rychlost do 9600 Bd) neni volba typu kabelu
kritickd. Je mozno pouzit prakticky libovolny stinény kabel s dvéma pary vodi¢u a stinéni v jednom bodé
spojit s ochrannym vodi¢em PE. Pfi délce kabelu nad cca 100 m, nebo pfi vyssi komunikaéni rychlosti (cca
nad 20 kbit/s) je vhodné pouzit stinény komunikaéni kabel skroucenymi péry (tzv. ,twisted-pair®), ktery
mé definovanou vlnovou impedanci (obvykle okolo 100£2). Signdly A a B se pfipoji jednim pérem, signal
G druhym péarem.

Rozhrani RS-485 vyzaduje zvlasté pii vétsich komunikacnich rychlostech a vétsich vzdélenostech impe-
danéni zakonéeni koncovych uzli pomoci zakonéovacich odporu. Zakoncéovaci odpory se instaluji pouze na
koncové body linky (napf. jeden u PC a druhy u nejvzdalengjsiho pfistroje). Piipojuji se mezi svorky A a B.
Typickd hodnota zakonc¢ovaciho odporu je 120 €.

Doporuéeny typ vodice: stinény krouceny dvojpér 2x2x0,2 mm?, napi. Belden 9842
Doporuéeny minimalni prifez vodice: 0,2 mm?
Maximalni prifez vodice: 2,5 mm?

2.3 Popis indikace LED

Chovéani cervenych LED diod A1, A2, A3, A4 je konfigurovatelné v nastaveni vstuptu a vystupu viz kapitola
2.4.2. Zelend LED dioda Run slouzi k indikaci korektniho béhu programu:

2 s sviti, 2s zhasla je normadlni stav zapnutého piistroje.

0,2s sviti, 0,2s zhasla indikuje specialni stav trvajici 10s po zapnuti piistroje. Béhem tohoto intervalu na-
slouchd pfistroj na rozhani RS-485 kromé své nastavené adresy i na adrese 250 viz kapitola 2.4. Rychlé
blikdn{ muze poslouzit k vizudlni kontrole restartu pfistroje pti odpojeni/pfipojeni napajeciho napét,
pii ulozeni zmény nastaveni, kterd vyzaduje restart ptristroje, nebo provedeni upgradu firmware.

Béhem upgradu firmware blika zelenda LED Run a alarmové LED trvale sviti. Stavy jsou nasledujici:
Pomalé blikani znamena, ze piistroj se restartoval a je v bootloaderu.
Trvaly svit po dobu nékolika sekund indikuje mazani flash paméti.

Rychlé blikani trva po dobu odesilani nového firmware po RS-485.

2.4 Podrobné nastaveni pristroje na PC

Pred zacatkem meéfeni je pristroj MIO 4000 vhodné nastavit. Nastaveni lze provést z pocitace v aplikaci
ENVIS.Dag?.

1. Zapnéte napéjeni piistroje. Jeho ptritomnost bude indikovana blikajici zelenou LED kontrolkou RUN.

2. Pripojte MIO 4000 k pocitaci pres rozhrani RS-485. Nyni je pristroj pripraven ke konfiguraci.

2Program ENVIS.Daq pro nastavovani a stahovani dat lze stdhnout z webovych stranek http://www.kmb.cz a nenf nutné jej
do PC instalovat. ENVIS.Daq je také soucdsti instala¢niho balicku aplikace ENVIS. Detailni popis je mozné najit v uzivatelské
piirucce aplikace ENVIS.
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Obrazek 3: Piiklad zapojeni piistroje MIO 4000.
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Obrazek 4: Zapojeni komunika¢nich linek sbérnice RS-485 piistroju MIO 4000.

{24 ENVIS.Dag 1.2.45.9016

Pripojit Lokator  Nastaveni Napovéda
[ T | com |

Adresa pfistroje: 18

CcoMa1 B2 9500 |+ Typ pristroje: | KMB B3]

Obrazek 5: Hlavni okno aplikace ENVIS.Daq po jejim spusténi — vyberte pouzity typ komunikace, nastavte
jeji parametry a stiskem volby Pripojit v menu pokracujte déle.

{24 DEFAULT/DEFAULT - Not Calibrated

Odpojit Lokdtor Nastaveni com41:115200 A:1  MNapovéda

| Identifikace: DEFAULT/DEFAULT  MIO 4410SDRTN (4) ~l|

—
Aktualni data \zJ

Stav #}

Obrazek 6: Okno aplikace ENVIS.Daq s pripojenym piistrojem.



Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT MIO 4410 SDR TN (4)

Shrnuti Zamteno: oD

Adresa pistroje: 12
Datum a cas coM 1

Rychost: 115200 -
Komunikace G Lo

Protokal: KMB [
Ovladani [0 Darita: Sadng &

. B . Datové bity + parita: 8 (3

Ovlédani napéjeni

Stop bity: Jeden s
Hatove
-_u\ui -_uac"n [ odeslat | [ prijmout | [ zavit |

Obrazek 7: ENVIS.Daq — nastaveni parametrii komunikaé¢ni linky.

3. Spust’te aplikaci ENVIS.Daq a zvolte zalozku COM (Obr. 5).
4. Vyplnte parametry komunikac¢ni linky

(a) Vyberte ze seznamu odpovidajici sériovy port a vyberte komunikaéni rychlost nastavenou v pii-
stroji — vychozi rychlost je 115200 bps. Kromé nastavené rychlosti ptistroj vzdy naslouchd i na
servisni rychlosti 9600 bps.

(b) Vyplite adresu piistroje dle nastaveni — vychozi adresa je 1. Po dobu 10 sekund po zapnuti
napdjeni piistroj naslouchd kromé své nastavené i na servisni adrese 250. Ptijetim kazdé zpravy
na servisni adrese se prodluzuje jeji platnost na néasledujicich 60s.

(¢) Vyplite typ pristroje KMB.

5. Stisknéte volbu Pripojit v menu nebo kldvesu ENTER. Aplikace se pokusi spojit se zadanym piistro-
jem. V pripadé uspésného pripojeni nacte nastaveni ulozena v piistroji a zobrazi okno se souhrnnymi
informacemi (obr. 6).

6. Stisknéte tlacitko nastaveni v levém sloupci nabidky. Zobrazi se nové okno se zalozkami nastaveni
pristroje.

Kategorie Nastaveni pristroje obsahuje jednotlivé zalozky s parametry pfistroje, délenymi dle vyznamu.
Uzivatel muze v jednotlivych zalozkdch ménit libovolné parametry. Zmény nastaveni probihaji pouze v
aplikaci a do pfistroje jsou nahrany stiskem tlacitka Odeslat. Tlacitkem Prijmout lze kdykoliv nac¢ist aktudlni
platné nastaveni z pristroje. Zalozky, které byly lokalné zménény a nebyly jesté zapsané do pristroje jsou
oznacené vystraznym symbolem. Tlacitka UloZ a Nacti slouzi k archivaci aktualniho nastaveni do resp. ze
souboru.
Z hlediska spravné funkce pfistroje jsou podstatné zejména zilozky Komunikace a Ovldddni 1/0.

2.4.1 Komunikace (obr. 7)

Zarizeni je vzdy vybaveno komunika¢nim rozhranim RS-485 pro parametrizaci.

e Adresa pristroje — prirad’te unikdtni adresu kazdému zaiizeni na jedné sériové lince.

CoOM

o Komunikacéni rychlost — rychlost (baud-rate) komunikaéni linky. Vychozi nastavitelnd hodnota je
115200 Bd. Pevna servisni rychlost je 9600 Bd.

e Protokol — moznost vybéru vychoziho nastaveni pro KMB nebo M-Bus.

e Parita — sudad, licha nebo zadna.



Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT MIO 4410 SDR TN (4)

shruti Podminka Akce
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Obrézek 8: ENVIS.Daq — nastaveni chovani programovatelnych vstupt a vystupi.

e Data bity + parita — urcuje pocet datovych bitu véetné paritnich. Pro 8 bit + parita zvolte 9. Pro 8
bit bez parity zvolte 8.

e Stop bity — urcuje pocet synchronizacnich bitu, vysilanych rozhranim po kazdém odeslaném znaku.

2.4.2 Ovladéni I/0 (obr. 8)

MIO 4000 je vybaveno ¢tyimi vstupy a Ctyfmi alarmovymi LED diodami. V pfistroji lze nastavit (na-
programovat) funkei, kterd fidi kterykoliv alarmovy vystup dle kombinace stavu vstupu nebo pomocnych
stavovych proménnych. Je mozné sestavit jak kombinaé¢ni, tak i jednoduché sekvenéni logické funkce. Stav
vstupt, vnitinich proménnych, alarmu nebo ¢itacu lze vycitat pres Modbus nebo sledovat pomoci softwaru
ENVIS.Dagq.
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3 Technické parametry

3.1 Zakladni parametry

Pomocné napdjeci napéti

model ,,S*
jmenovity rozsah napdjeciho napéti 10 + 26 Vss
rozsah nap. napéti (AC) N/A
rozsah napdjeciho napéti (DC) 9 +29Vss
pfikon 2W
kategorie prepéti IV (50 V)
stupeni zneCisténi 2
maximalni nadmorska vyska 2000 m

zapojeni galvanicky izolované, polarita libovolna
Ostatni parametry

pracovni teplota -25+60°C

skladovaci teplota -40 +80°C

provozni a skladovaci vihkost

< 95 % - bez kondenzace

EMC - odolnost

EN 61000-4-2 ed. 3: troven 3 (6/8 kV)
EN 61000-4-3 ed. 3: troveri 3 (10 V/m, 80 — 3000 MHz)
EN 61000-4-4 ed. 3: droveni 4 (4/2 kV)
EN 61000-4-5 ed. 3: troven 4 (4/2 kV)
EN 61000-4-6 ed. 4: droveri 3 (10 V, 0.15 - 80 MHz)

EMC - emise

EN 55011 ed. 4, tfida A

komunikaéni rozhrani

RS-485 (2400 + 921600 Bd)

komunikacni protokoly

KMB, Modbus RTU

indikace stavu 1 x zelend LED, 4 x Cervené LED
kryti

pfedni panel IP 40

cely pfistroj IP 20
tfida ochrany I
Zivotnost > 15 let
rozmery

pfedni panel 54 x 45 mm

cely pfistroj 54 x 90 x 61 mm
hmotnost max. 0.15 kg
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3.2 Mérené veliciny

Mérené veli€iny - teplota

Teplota (interni senzor, naméiena hodnota ovlivnéna tepelnou ztratou pfistroje)

méfici rozsah

-40 +80°C

nejistota mefeni

+2°C

12




3.3 Vstupy

Digitalni vstupy
Digitalni vstupy (signalni, 4 ks)
Varianta DP
typ Opticky izolovany, bipoldrni (nezévislé na polarit€)
maximalni napéti 30 Vss
napéti pro hodnotu ,logicka 1 >15Vss
napéti pro hodnotu ,logicka 0 <10Vss
vstupni proud 1.8mA @ 15V/3.5mA @ 24V
dynamické par. (pulzni &itac):
- délka pulzu/mezery >=0.5/0.5ms
- maximalni frekvence 1 kHz
zpoZdéni detekce zmény stavu <=20ms

Galvanicka izolace mezi
- vstupy navzajem
- vstupy a vnittkem pfistroje

Pracovni 150V CAT IV/300V CAT Il
Zesilend 150V CAT IV/300V CAT IIl

Varianta DA

typ

Opticky izolovany, aktivni s vnitfnimi zdroji napéti (proud se vraci do ,-)

vnitni zdroj napéti 24 Vss
impedance pro ,logicka 1 <2kQ (2.5 mA)
impedance pro ,logicka 0" >20 kR (1 mA)
proud spinacim prvkem 28mMA@0Q
dynamické par. (pulzni &itac):

- délka pulzu/mezery >=0.5/0.5ms

- maximalni frekvence 1 kHz
zpoZdéni detekce zmény stavu <=20ms

Galvanickd izolace mezi
- vstupy navzajem
- vstupy a vnittkem pfistroje

Pracovni 150V CAT IV/300V CAT Il
Zesilend 150V CAT IV/300V CAT IIl

Varianta DS

typ

Opticky izolovany, aktivni s vnitfnim zdrojem napéti (proud se vraci do ,-*)

vnitni zdroj napéti 24 Vss
impedance pro ,logicka 1 <2kQ (25 mA)
impedance pro ,logicka 0" >20 k2 (1 mA)
proud spinacim prvkem 28mMA@0Q
dynamické par. (pulzni ¢itac):

- délka pulzu/mezery >=0.5/0.5ms

- maximalni frekvence 1 kHz
zpoZdéni detekce zmény stavu <=20ms

Galvanicka izolace mezi
- vstupy navzajem
- vstupy a vnitfkem pfistroje

Galvanicky spojeny ,+* svorky vSech vstuptl
Zesilend 150V CAT IV/300V CAT il
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4 Udrzba, servis a zaruka

Udrzba Modul MIO 4000 nevyzaduje béhem svého provozu zddnou udrzbu. Pro spolehlivy provoz je pouze
nutné dodrzet uvedené provozni podminky a nevystavovat jej hrubému zachdzeni a pusobeni vody nebo
ruznych chemikalii, které by mohlo zpusobit jeho mechanické poskozeni.

Servis

V ptipadé poruchy vyrobku je tfeba uplatnit reklamaci u vyrobce na adrese:

K M B systems, s.r.o.
TF. dr. M. Hordkové 559
460 05 Liberec 7

Ceska republika

Tel.: +420 485 130 314
E-mail: klmb@kmb.cz
Web: www.kmb.cz

Vyrobek musi byt fadné zabalen tak, aby nedoslo k poskozeni pfi pfepravé. S vyrobkem musi byt dodéan
popis zavady, resp. jejiho projevu.

Pokud je uplatnovan narok na zaruéni opravu, musi byt zaslan i zarucéni list. Pokud je pozadovana oprava
mimo zaruku, je nutno ptilozit i objednavku na tuto opravu.

Zarucni list: Na modul je poskytovédna zaruka po dobu 24 mésicii ode dne prodeje, nejdéle viak 30 mésict od
vyskladnéni od vyrobce. Vady vzniklé v téchto lhutdch prokazatelné vadnym provedenim, chybnou konstrukei
nebo nevhodnym materidlem, budou opraveny bezplatné vyrobcem nebo povéfenou servisni organizaci.

Zaruka zanikd i béhem zaru¢ni lhuty, provede-li uzivatel na modulu nedovolené tpravy nebo zmeény,
zapoji-li modul na nespravné volené veli¢iny, byl-li modul porusen nedovolenymi pady nebo nespravnou
manipulaci, nebo byl-li provozovan v rozporu s uvedenymi technickymi parametry.

Typ vyrobku: MIO 4000 ........c.cvneen.. Vyrobni ¢islo: L
Datum vyskladnéni: ... .. .o Vystupni kontrola: ... .o
Razitko vyrobce: ..

Datum prodeje: . Razitko prodejce: ...
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