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1. Installation
1.1 Physical

The instrument is built in a plastic box to be installed in a distribution board panel. The instrument's position must be fixed with locks. Put the locks into square inserts placed
diagonally on the top and bottom of the box and tighten the screws to the panel.

Natural air circulation should be provided inside the distribution board cabinet, and in the instrument’s neighbourhood, especially underneath the instrument, no other
instrumentation that is source of heat should be installed.

1.2 Instrument Connection

1.2.1 Power Supply and Measuring Voltage
1.2.1.1 NOVAR 2100

Itis necessary to connect an auxiliary supply voltage in the range as declared in technical specifications table to the terminals L1 (No. 1) and N/L2 (No.2). The instrument
uses this power supply voltage as measuring voltage simultaneously.

The supply voltage must be connected via a disconnecting device (switch - see installation diagram). It must be situated directly at the instrument and must be easily
accessible by the operator. The disconnecting device must be labelled as the disconnecting device of the equipment. A two-pole circuit breaker with the C-type tripping
characteristics rated at 1A may be used for this; however its function and position must be clearly marked (symbols ,0" and ,|" according to EN 61010 - 1).

A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?2

1.2.1.2 NOVAR 2200
Connect an auxiliary supply voltage in the range as declared in technical specifications table to the terminals AV1 (No. 1) and AV2 ( No.2).

In case of DC supply voltage the polarity of connection is generally free, but for maximum electromagnetic compatibility it is recommended to connect grounded pole to the
terminal AV2.

The supply voltage must be connected via a disconnecting device ( switch - see installation diagram ). It must be situated directly at the instrument and must be easily
accessible by the operator. The disconnecting device must be labelled as the disconnecting device of the equipment. A two-pole circuit breaker with the C-type tripping
characteristics rated at 1A may be used for the disconnecting device; however its function and position must be clearly marked (symbols ,0" and ,I" according to EN 61010 —
1). If one of the supply signals is neutral wire N (or PEN) usually a single breaker in the line branch is sufficient.

Measuring voltage must be connected to the terminals L1 (No. 5) and N/L2 ( No.6). Connecting wires should be protected by, for example, fuses of rating 1A.
A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?.

1.2.2 Measuring Current

The instruments are designed for indirect current measurement via external CT only. Signal of any phase and of any polarity can be used.

The current signal from 5A or 1A (or 0.1A for the ,X/100mA* models) instrument current transformer must be connected to the terminals pairs 1S1 and 1S2 (No. 3 and 4).
The CT-ratio must be set in the Installation group of parameters (par. 71).

A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?

1.2.3 Relay Outputs

Instruments can have up to 24 relay outputs arranged in up to three groups. The groups are isolated from each other. Each group has one relay common pole terminal C1,
C2,C3(No.10, 20 and 30) and six or nine relay output terminals marked — for example for group 1 - 1.1 through 1.9 (No.11 + 19).

Any combination of compensation capacitors and chokes can be connected to the instrument outputs via appropriate contactors.

If not of all outputs used, you can use upper three relay outputs for alarm signalling or for heating/cooling control.

A connection cable maximum cross section area is 2.5 mm?.

1.2.4 Digital Input

Models with 18 and 24 outputs are equipped with the digital input. It can be used for the 2™ tariff control of power factor control process or as the alarm input..

Use terminals D1A and D1B (No. 51 and 52) for the digital input connection — see wiring examples in appropriate chapter further below. The input is isolated from other
instrument circuitry.

To activate the output apply voltage of specified range to the terminals.



2. Commissioning P
On connecting power supply, the instrument performs internal diagnostics, display test and then gradually shows screens with the instrument type and setting of basic
parameters : instrument model and firmware version number, VT-ratio (if indirect voltage connection is set), CT-ratio and nominal frequency fyom and nominale voltage Unou.
Then the instrument starts display actual measured values. Simultaneously, if the instrument has a communication line, it can be set and its measured values read via the
communication link using a PC.

As, because of the first installation, the instrument knows neither output types nor reactive power sizes of individual outputs, it gets into the standby mode, which is signalled
by flashing symbol @

If measuring voltage is present and measured current reaches at least minimum level, the instrument tries to start automatic connection detection (ACD) process that is
indicated with flashing symbol andthe AC d message. As soon as it occurs, switch into instrument parameters with the ﬂ key. When parameters are displayed, the
ACD-proces is cancelled and the controller stays in the standby mode until it returns back to measured quantities display — that occurs automatically after about 30 seconds if
no key is pressed.

At this moment, before we let the ACD-process running it is necessary to set so called Installation parameters, that are essential for proper operation of the instrument.

2.1 Measured Electrical Quantities Installation Setup
For proper data evaluation it is necessary to set the Installation Setting group parameters, starting from parameter 71 up :
. CT-ratio (p. 71). Can be set in form either .../ 5A or .../ 1A.
Furthermore, so called |-Multiplier can be set too. You can modify the CT- ratio with this parameter. For example, to get better precision when using
overweighted CTs, you can apply more windings of measured wire through the transformer. Then you must set the multiplier. For example, for 2 windings
applied, set the multiplier to 1/2=0.5 .
For standard connection with 1 winding, the multiplier must be set to 1.
. Connection Type ( p. 72) needs to be set to 143 or Id3 The U1-voltage angle is recommended to be set automatically during so called ACD-
process (see below).

. Connection Mode ( parameter 74 ) determines if voltage signals are connected directly (= = = ) or via voltage transformers. In such case the VT-ratio
must be set. The VT-ratio must be set in form Nominal primary voltage / Nominal secondary voltage. For very high primary voltages the U-Multiplier must be
used.

. Nominal frequency fyom ( p. 75 ) must be set in compliance with the measurement network nominal frequency to either 50 or 60 Hz.

. Nominal Voltage Uom ( p. 75 ) and Nominal Power Pyow ( p. 76 ) : For the voltage alarms operation and other functions it is necessary to enter also the

nominal ( primary ) voltage of the measured mains Uyow and nominal apparent three-phase power (input power) of the connected load Pyow ( in units of kVA ).
Although the correct setup of the Uxom and Pyow has no effect on measuring operation of the instrument, it is strongly recommended to set at least the Uyom
correctly.

The Uow is displayed either as line-to-neutral or line-to-line form depending on the connection mode setup : “direct” or “via VT”, respectively.

Correct setting of the Pxow is not critical, it influences percentage representation of powers and currents and statistical processing of measuring in the
software only. If the Pyou of measured network node is not defined, we recommend to set its value, for example, to the nominal power of source transformer
or to the maximum supposed power estimated according current transformers ratio, etc.

2.1.1 Setup Example
Usually, it is only necessary to adjust the CT ratio. Next example shows how to do it :

Assuming that the ratio of used CTs is 750/1 A. First off all, it is necessary to switch display from measured data branch (the ULN screen on the example below) to the
parameter branch with the ﬂ button. The branch is indicated with the & symbol . Parameter 01 appears — target power factor & control bandwidth.

Now scroll down with the key to parameter 71, that is the CT ratio -its default value is 5/5 A. Enter editing mode by pressing and holding the ﬂ until the value gets
flashing.

As soon as the value flashes, release the E Now you can change it. Increase primary value by pressing of the B If you keep it pressed two-speed autorepeat helps to
reach target value quickly. Then use multiple pressing of and for fine setup.
To change the secondary value, simply press the m The button serves as toggle switch between 5 and 1.

Target CT value is prepared now and we can leave the edit mode with (short) pressing the ﬂ The value is stored into the instrument memory and the flashing stops.



CT Ratio Change Procedure Example
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Now return to so called main parameter branch (see description below) with next pressing the ﬂ and then you can scroll to other parameters with and n and edit
them in a similar way or you can return to the measured data branch with the &
The summary of all instrument parameters is stated in the table below. Their description is stated in the full-scale manual.

2.1.2 Connection Setup

The controllers are delivered with preset connection type to 1Y3 and the U1-voltage angle is undefined.

2.1.2.1 Connection Type 1Y3/1D3

If network phase-to-line voltage is connected to the L1 and N/L2 terminals, the 1Y3 connection type must be set in the parameter group No. 72.
If network phase-to-phase voltage is connected to the L1 and N/L2 the 1D3 must be set.

@ The above does not have to apply if the measured current signal is taken from the opposite side of the mains power transformer than the measured voltage signal.
Then correct setup of the parameter group No. 72 depends on the transformer phase angle.

Connection type parameter must be set correctly even if use of the automatic connection detection process (ACD) is supposed. Otherwise result of the process
would fail and measured powers and power factor would be false !

2.1.2.2 Angle of Voltage Connected to the U1 Input (U1-Angle )

Generally, it is not necessary to connect voltage and current of the same phase; for example, you can connect the L1-phase current and the L2- or the L3-phase voltage,
even with opposite polarity.

If a line-to-line voltage is connected, or line-to-neutral voltage of different phase than the current, or the voltage and current signal with opposite polarity, there exists phase
shift between the voltage and the current signals even at power factor equal to 1. Controller must respect this angular displacement, so it must be specified correctly,
otherwise it would evaluate wrong power factor.

The value of the angular displacement is defined as a combination of measurement network phases connected to the L1 and N/L2 controller terminals. It is assumed that the
CT is mounted in the L1 phase of measured network and its orientation (terminals S1, $2) corresponds to real orientation supply ->load . The angle of voltage is then
assigned one of six combinations shown in the table below.



U1-Angle — Setup Options

1Y3 connection type 1D3 connection type
(phase-to-neutral voltage — LN) (phase-to-phase voltage — LL)
No. U1-angle No. U1-angle
1 L1-0(0°) 1 L1-L2(-30°)
2 L2-0 (120°) 2 L2-L3 (90°)
3 L3-0(-120°) 3 L3-L1 (-150°)
4 0-L1(180°) 4 L2-L1 (150°)
5 0-L2 (-60°) 5 L3-L2 (-90°)
6 0-L3 (60°) 6 L1-L3 (30°)
Notes :
. CT supposed in the L1 phase with correct orientation (S1, S2 terminals)
. the U1-angle expressed as ,x-y* where the ,x“ means the phase connected to the U1 terminal and the ,y* phase connected to the N terminal (=0)
@ Ifthe current signal is from opposite side of the power supply transformer than the voltage signal, the U1-angle must be set with respect to the transformer phase
angle.

At this phase it is strongly recommended to set the CT ratio in parameter No. 71 too. It is necessary for successful result of the AOR process that usually follows
immediately after the ACD-process.

2.1.2.3 ACD Process — Automatic Connection Detection

The U1-angle can be set manually too, but we strongly recommend to use automatic setup — the ACD process (Automatic Connection Detection). This process not only
detects and sets the U1-angle, but network nominal votage Unow as well.

For the ACD process usage following condition must be fulfilled : capacitors are connected to the first four control outputs. If any chokes connected to the
outputs, the process gets fail results !

Following conditions must be fulfilled for the ACD process launch :
. U1-angle is not defined (---)
. branch of measured data is displayed

Then the controller launches this process automatically after powerup (if it is not in the standby state due to any of alarms).
The process can be restarted manually too. For this, scroll to the U1-angle (P.72) and set it as undefined (---).
First of all, the first four control outputs are disconnected, step by step. Then the instrument waits until discharge time of the outputs just disconnected expires.

number of output just
measured

After all of the outputs discharged, the instrument starts to switch the four outputs step by step. After each of
the step is switched off, detected U1-angle value is displayed (0-L3 on our example).

288 When 1Y3 connection type is set the controller supposes a line-to-neutral voltage (L-N) is connected; when
Pele] input voltage type | - 4p3 connection type a line-to-line voltage (L-L) is expected.

Q0 . .
Q0 If unsuccessful step occurs usually dashes appear. Such steps are not unusual especially when reactive
°00 measured step result power in measured network fluctuates strongly.

There may be cases where the angle measured with a permissible tolerance does not match any of expected options. Then estimated angle with decimal points appear (right
screen).
If unsuccessful steps (with the decimal points) of the same results and the question mark repeat frequently, the most likely cause is incorrectly set connection type.
Check it and try to start the process again.

Ongoing ACD process can be cancelled at any point with the ﬂ key. Similarly, any alarm activation cancels the process too. In such case, the recognized data are
neglected and neither U1-angle nor Uyou setting is updated.



Q0 E N d v The process can have up to 12 rounds with four steps each. After each step, the measurement results are analyzed. If the results ar
00 sufficiently stable, the process is finished and the results are displayed.

Q0 LN The End is shown in the process headline and found U1-angle is displayed in the 3" line (0-L3 in our case).
00 8 L 3 Q Furthermore, estimated network nominal voltage Uvon appears in the 2™ line (230V).

On successful completion of the total process, the controller saves recognized U1-angle and nominal voltage Unow into its memory. Then it returns into the state from which it
was initiated. If it is the control state the AOR process follows usually. Before this, we recommend to check stored values of the U1-angle and the nominal voltage Unouin the
Installation group of parameters and to correct them optionally.

Otherwise, if the ACD process unsuccessful (the U1-angle not detected) or canceled prematurely no parameters are updated and the process is automatically relaunched
each approximately 15 minutes again in the control mode.

If the first sections have very low powers the ACD process can fail especially while high load at the network. Then start the process again (by resetting the U1-
angle to ---) or, if necessary, set it and the Uyow manually.

2.2 PFC Setup

As soon as the Installation parameters are set you need to set other parameters that serve for power factor control operation. The parameters can be divided into following
subgroups :

. PFC control setup
. PFC output setup
. PFC alarm setup

As, because of the first installation, the instrument knows neither output types nor reactive power sizes of individual outputs, it gets into the standby mode, which is signalled
by flashing symbol @
So powers of individual outputs must be set now. Other parameters can be modified later.

2.2.1 PFC Output Setup

The PFC output setup is determined by parameters 20 + 36.

For the first commissioning, check and - if required - modify the discharge time for set 1 ( parameter 34 ). Itis necessary especially at high voltage compensation systems
where discharge time in range of minutes must be set.

Optionally, you can set any of the highest three of outputs as alarm, fan control or heater control.
Now you can finally set output types and sizes. The most comfortable way to do this is by using Automatic Output Recognition (AOR) process.

2.2.1.1 AOR Process

Scroll to parameter 20 and editits value to = U A. After retum to measured quantities display - either manually with the key m or automatically after about 30 seconds
without any key manipulation — the AOR process is started.

Q If load is low or disconnected at all, the default undercurrent ( I<) alarm ( No. 04, parameter 43 ) actuation forces the controller into the standby state. In such case
the AOR process cannot be started. Therefore, it is necessary to switch this alarm actuation temporarily off ( and to return it back after the AOR-process passes).

After being started, the AOR screen appears : the AOr message in the first line and the symbol Q flash.

First of all, all of control outputs (i.e. excluding the fixed ones and optional alarm/fan/heating ones ) are disconnected, step by step.

Then the instrument waits until discharge time of the outputs just disconnected expires - such not-discharged outputs are identified with flashing output symbol. That means
that the instrument waits till the outputs are ready to use.

After all of the outputs discharged, the instrument starts to switch the outputs step by step. The number of a step is displayed in the second line and appropriate output is
switched on for a short time. After the step is switched off, its type and size is displayed :

. three-phase reactive power of 7.38 kvar, capacitive, in the third line
. in the second line (behind the output number) type of the capacitor — three-phase type (C123) because of all of three bars displayed behind the step number



AOR-Process Step 1.1 Recognition Example
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If a step power was detected as zero, either the output is not used (nothing connected to it) or the step power is too small to be recognized automatically.
After the process passes, new recognized output data are stored into the instrument's memory.
Then, in case that :
. at least one valid output ( capacitor or choke ) was found
. the instrument is not switched into the manual mode
. no alarm action is active
. voltage and current higher than measurable minimums
the instrument starts to control power factor to preset value.
@ If the undercurrent ( I< ) alarm ( No. 04, parameter 43 ) was disabled for the AOR-process to be able to pass without any load in the network do not forget to
reenable it back !I!

Detailed AOR process explanation and all of the instrument functions' description can be found at the full-scale operating manual.

2.2.2 PFC Control & PFC Alarms Setup
Finally, the PFC control parameters (1 + 19) and the PFC alarms parameters (40 + 56) can be modified, if necessary.
Detailed description of all of the parameters can be found in the full-scale operating manual.

2.3 Parameter Checking & Editing

To check or edit the parameters, press the ﬂ key. As default, parameter group 01 is displayed and symbol :\ (wrench) indicates, that setup data are displayed now.

P - EVA The parameters are arranged in groups, numbered from 00 up. The number of group is displayed in the first ling in format = P. n A (with
P76

preceding dash). You can browse through the parameter groups with the or keys.
If one parameter only in the group, its value is usually in the bottom line as shown at the example (nominal power 400 kVA).
If two parameters in the group, usually the first of them is displayed in the 2™ line and the second in the 3“ line ( nominal frequency 50 Hz

L‘ 8 8 > and nominal voltage 230 V).

P - S v Hz To edit a particular parameter, scroll to its group. Then press and hold the G until the value gets flashing. Now release the key and set
. A target value with the or ,or the key for some of parameters. You can use autorepeat function by keeping one of the arrow keys
S [ T pressed too. Finally, press the ﬂ and the value is stored into the memory.
e 3 N a If more parameters in the group, the first one is chosen when entering editing mode for the first time. If you want to modify the second
o parameter only, simply cancel editing of the first parameter without any change and reenter the editing again — now the second parameter is
chosen.

To return back to measured values display, simply press the m key. Such return can occur automatically too when no manipulation with the buttons for about 30 seconds.



2.3.1 Side Branch Parameters
The parameter groups are organized by ordinal number in the main branch. The main branch is identified with a dash in the 1 line, preceeding the parameter group number —
forexample= P2 5

Some of the parameter groups (No. 25+28, alarm parameter groups No. 40+56, etc.) are located on side branches for easier navigation. You can switch to a side branch with
certain parameters by pressing the ﬂ key and switch back to the main branch in the same way. Unlike the main branch, when the side branch is selected the dash is
displayed in the 2nd line.

For example: in the main branch, while showing parameter group 25 (section powers), you will see :

- P e S KVAr -P2s - parameter group number with the preceeding dash indicating the main branch
[ - number of the 1st output section
24.5 - section 1.1 power : three phase capacitor of 24.5 kvars
8 '-‘ S B Pressing the G key you switch to the side branch and the screen changes as follows :
P 8 S A P25 - parameter group number without the dash
r
=11 - number of the output with the preceeding dash indicating the side branch
= Now you can move up and down in the side branch with with the or ﬂ keys through all sections’ values.
8 l_‘ S aN Pressing the ﬂ again returns display to the main branch (the dash returns to the 1st line).
You can find overview of all the instrument parameters in tables below.

3. Maintenance, Service

The NOVAR 2100/2200 controllers do not require any maintenance in their operation. For reliable operation it is only necessary to meet the operating conditions specified and
not expose the instrument to violent handling and contact with water or chemicals which could cause mechanical damage.

In the case of failure or a breakdown of the product, you should send it to the supplier for repair. The product must be in proper packaging to prevent damage during transit. A
description of the problem or its symptoms must be delivered together with the product.

If a warranty repair is claimed, the warranty certificate must be sent in. In case of an out-of-warranty repair you have to enclose an order for the repair.

Parameter List

PFC - Control
# parameter group range default comment

01 target PF & bandwidth, tariff 1 (cos) Other available formats : tan‘, ,¢".
line 2 : target PF (cos/tan/g) -0.80 = 0.80 (cos) 0.98 Toggled with the m key.
line 3 : control bandwidth 0.000 +0.040 (cos) 0.010

02 control time UC/OC, tariff 1 No “L”: control time reduction by
line 2 : c. time at undercompensation (UC) 5 sec + 20 min 3 min squared proportion
line 3 : c. time at overcompensation (OC) 5 sec +20 min 30 sec “L": linear c. time reduction

03 offset power, tariff 1 any 0 Value corresponds to Unom specified.

Displayed when offset control set only.




05

tariff 2 control & actual tariff
line 2 : actual tariff (state)

t=1/t=2

Actual tariff is not any presetable
parameter; it indicates actual tariff state

line 3 : tariff 2 control OFF / dig.input (InP) / power (P) OFF only
06 target PF & bandwidth, tariff 2 (cos) Other available formats : ,tan", ,¢“.
line 2 : target PF (cos/tan/) -0.80 + 0.80 (cos) 0.98 Toggled with the m key.
line 3 : control bandwidth 0.000 +0.040 (cos) 0.010
07 control time UC/OC, tariff 2 No “L": control time reduction by
line 2 : c. time at undercompensation (UC) 5 sec +20 min 3 min squared proportion
line 3 : c. time at overcompensation (OC) 5 sec +20 min 30 sec “L": linear c. time reduction
08 offset power, tariff 2 any 0 Value corresponds to Uyom specified.
Displayed when offset control set only.
10 tariff 2 control power 0+ 120 % Pnom 0 Displayed when tariff 2 control set to
power only.
12 choke control & choke control limit PF Choke control limit power factor
line 2 : choke control OFF / mixed (M) / non-mixed (nM) OFF displayed when choke control set to
line 3 : choke control limit power factor - 0.80 = 0.80 (cos) 1.0 mixed only.
13 offset control OFF / On OFF
PFC - Outputs
# parameter group range default comment
20 automatic output recognizer (AOR) starting OFF / auto (A) auto Furthermore, the AOR can be launched
manually with the ,run” option.
21 manual filler; 3 subparameters :
1. min. output type & nom. power (Own) any 1 kvar
2. output ratio 11111 + 12488 11111
3. count of outputs 0+24 0
25 output type & nominal power, any 0 Value corresponds to Uxom specified.
No.1.1 + 3.6 in subparameters
26 output control state control / fixed-on / fixed-off / control Fan, heating and alarm options available
No.1.1 + 3.6 in subparameters fan / heating / alarm-on / alarm- at three upper outputs only
off
27 output switching operations count - - Not a presetable parameter. Can be
No.1.1 + 3.6 in subparameters cleared only.
28 output switch-on time [hours] - - Not a presetable parameter. Can be
No.1.1 + 3.6 in subparameters cleared only.
29 the ultimate output fan/heater temperature thresholds Skipped if appropriate output control
line 2 : “on” temperature threshold [°C] fan:+10 = +60 °C fan: +40°C | state different from fan / heater.
line 3 : “off” temperature threshold [°C] heater : -30 +-10 °C heat.: -5°C
30 the penultimate output fan/heater temperature thresholds Skipped if appropriate output control
line 2 : “on” temperature threshold [°C] fan:+10 + +60 °C fan: +40°C | state different from fan / heater.
line 3 : “off” temperature threshold [°C] heater : -30 +-10 °C heat.: -5°C
31 the antepenultimate output fan/heater temperature thresholds Skipped if appropriate output control
line 2 : “on” temperature threshold [°C] fan:+10 + +60 °C fan: +40°C | state different from fan / heater.
line 3 : “off” temperature threshold [°C] heater : -30 +-10 °C heat.; -5°C
33 | output set2 OFF/1.2+36 OFF
34 set1 (& set2) discharge time If the output set2 zero the set1
line 2 : set1 discharge time 5sec +20 min 20 sec discharge time displayed only.
line 3 : set2 discharge time
35 switching mode intelligent / circular / linear int.




S
PFC - Alarms

# alarm No., | alarm event control limit setting range activation (/ deact.) default v. notes
mark quantity / event delay Indication, Actuation

40 | 01 voltage loss U (1 period) 20% of Unou (fixed) | 0.02 sec /5 sec (fixed) | - simultaneous
U<< 1+A disconnection

41 102 undervoltage Uiy / Uave 20+100% of Unow 1sec +20 min Uw/ 70% / 1 min
U<

42 |03 overvoltage Ui/ Unave 100+200% of Uow | 1 sec + 20 min Uw/ 130 % / 1min
uU>

43 | 04 undercurrent 1/ lave 0+25.0 % of In *) 1sec +20 min 1/01% / 5sec fixed sections
1< 1+A not affected by

actuation

44 | 05 overcurrent 1/ lave 100+140 % of In *) | 1sec +20 min 1/120% / 1 min indication only
1>

45 | 06 CHL limit exceeded CHL/ CHLave 80+300 % 1 sec + 20 min CHL / 133 % / 1min
CHL>

46 | 07 THDU limit exceeded THDU / THDUxe | 1+300 % 1 sec + 20 min THDU / 10 % /1min
THDU>

47 | 08 THDI limit exceeded THDI / THDlavs 1+300 % 1 sec + 20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>

48 | 09 P limit exceeded / drop Pth / Pfhavs 0+99 % 1sec +20 min 0% / 5sec fixed sections
P>< not affected by

actuation

49 |10 PF control failure - PF control | AQfh / AQfhave - 1 sec +20 min AQfhavs/ 5 min indication only
PF>< deviation out of contr. b'width |

5 | 11 number of switching number of switch. 1+9999 thousands | immediately (0 sec) 100 indication only
NS> operations exceeded op's |

51 | 12 output error section failure 0+99 % of reading | 3 + 15 occurr'ces 20 %; 10
OE 1+A

52, | 13:T1>< | temperature exceeded /drop | Ti (internal) -40 + +60 °C 1 sec +20 min >+45°C/1s

53 | 14:T2>< >+35°C/1s

54 | 15 external alarm active digital input state - 0.02 sec /5 sec (fixed) | - simultaneous
EXT disconnection

55 | 16 out of control PF control process | - 1sec + 20min 15 min indication only
0oC not running | immediately

56 | 17 remote control failure remote control - 1sec + 20min 1 min indication only
RCF process state | immediately

57 | 18 PF control failure - PFfh /| PFfhave oS : 1 sec +20min PFfh / 1.00 / 1 min indication only
PF> overcompensated 0.00(C/L) +1.00

58 | 19 PF control failure - PFfh /| PFfhave oS : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min indication only
PF< undercompensated 0.00(C/L) +1.00

Notes : *) In ... CT secondary rated current; 5A or 1A according the CT-ratio setup



row 3 : serial no. & instr. version (scroll)

0+255

1S
Installation
# parameter group range default comment
00 | lock LOC /OPN OPN see Instrument Locking / Unlocking
71 | CT - ratio, multiplier 5/5A secondary current selection with the
screen 1:row 2 : nominal primary current primary : 1A + 10 kA key
row 3 : nom. secondary current sec.:5A/ 1A (0.1A) parameter placed in side branch
(for models “X/100mA”,"X/333mV" fixed) (0.1A,0.333V) if the current multiplier different from 1
screen 2 : MUL - current multiplier 0.001 =999 1 the A / ¥ flashes
72 | connection type
row 2 : U1-angle 6 combinations
row 3 : connection type 1Y3/1D3 1Y3
74 | conn. mode: direct (---) or VT-ratio, mult. direct parameters placed in side branch
screen 1:row 2 : primary U [KV ] 0.001 + 65 kV (---) if the voltage multiplier different from
row 3 : secondary U [KV] 0.001 +0.999 kV 1the A / 'V flashes
screen 2 : MUL — voltage multiplier 0.001 +999 1
75 | fyom, Unom Unow specification depending on
row 2 : fyou [Hz ] 50/60 Hz 50 connection mode :
row 3 : Unou [V /kV ] 50V + 1MV 230 - direct : line-to-neutral
- via VT : line-to-line
76 | ZPxow [KVA/MVA] 1kVA +999 MVA -
77 | averaging period 0.01 + 60 floating window type averaging
row 2 : for U/l group (1 sec+ 60 mins) 1 min method applied as default
row 3 : for P/Q/S group 15 min
78 | avg period for ZMD, El-meter d. mode floating window type averaging
line 2 : averaging period for ZMD 0.01 + 60 15 min method applied as default
line 3 : Electricity meter display mode “4E+MD" / “8E” “4E+ MD"
79 | fund. harmonic PF display format cos /tan/fi cos
80 | backlight AUT/ON AUT AUT-mode : the backlight is switched
off automatically after app. 5 mins if
no key is pressed
85 | communication interface 1 (and 2, opt.) parameters placed in side branch
for RS-485 / M-Bus :
screen 1: row 2 : address 1+255 1
row 3 : rate [ kBd | 2.4 +460 9.6
screen 2: Prt (protocol) — databits & parity 8/9-n/9-E/9-0 8
for Ethernet:
screen 1:  DHCP ON/OFF OFF
screen 2+5: IP1+ IP4 (IP) 0+255 10.0.0.1
screen 6+9 : MA1+ MA4 (Subnet Mask) 0+255 255.255.255.0
screen 10+13 : Gt1+ Gt4 (Gateway) 0+ 255 10.0.0.138
89 | instrument status (read only) r. 2:0 = failure-free
row 2 : failure specification 0 r.3 : S...serial no.

F... firmware version
b...bootloader version
H...hardware version




1. Instalacja e

1.1 Informacje ogdine

Regulatory typu Novar 2100/2200 sa wykonane z tworzywa sztucznego i przystosowane do montazu w panelu rozdzielni. Pozycja montazu urzadzenia musi by¢ zgodna z
uchwytami zabezpieczajacymi.

Wewnatrz obudowy rozdzielnicy musi by¢ zachowany naturalny obieg powietrza, a w sasiedztwie regulatora nie moze znajdowac sig inne urzadzenie bedace zrédtem ciepta.

1.2 Podtaczenie
1.2.1 Zasilanie i mierzone napigcie
1.2.1.1 NOVAR 2100

Konieczne jest podtaczenie pomocniczego napiecia zasilania do zaciskéw L1 (nr 1) i N/L2 (nr 2). Urzadzenie wykorzystuje jednoczesnie napigcie zasilania jako napigcie
pomiarowe.

Napiecie zasilania musi by¢ podtaczone za pomocq urzadzenia odtaczajacego (przetacznik - patrz schemat instalacyjny). Musi by¢ umieszczony bezposrednio na
przyrzadzie i musi by¢ tatwo dostepny dla operatora. Urzadzenie odtaczajace musi by¢ oznaczone jako urzadzenie odtaczajace urzadzenia. Mozna do tego wykorzystac
dwubiegunowy wytacznik z charakterystyka wyzwalania typu C o wartoéci 1A; Jednak jego funkcja i potozenie musza by¢ wyraznie oznaczone (symbole "0" i "I" zgodnie z
EN 61010-1).

Maksymalny przekroj przewodéw do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?,

1.2.1.2 NOVAR 2200

Podtaczenia napigcia pomocniczego miesci sig w zakresie, w sposéb okreslony w specyfikacji technicznej tabeli AV1 zaciskow (nr 1) i AV2 (nr 2).

W przypadku napiecia zasilania DC polaryzacja zwiazku z ogdlnie wolny, ale dla maksymalnej kompatybilnosci elektromagnetycznej zaleca sig podtaczy¢ pole do uziemionej
AV2 terminala.

Napiecie zasilania musi by¢ podtaczone za pomoca urzadzenia odiaczajacego (przetacznik - patrz schemat instalacyjny). Musi by¢ umieszczony bezposrednio na
przyrzadzie i musi by¢ tatwo dostepny dla operatora. Urzadzenie odtaczajace musi by¢ oznaczone jako urzadzenie odtaczajace urzadzenia. Wytacznik dwubiegunowy z
charakterystyka wyzwalania typu C o wartoéci 1A moze by¢ uzyty do odtaczania; Jednak jego funkcja i potozenie muszq by¢ wyraznie oznaczone (symbole "0" i "I" zgodnie
z EN 61010-1). Jezeli jednym z sygnatow zasilajacych jest neutralny przewod N (lub PEN), zwykle wystarczy jeden wytacznik w odgatezieniu linii.

Napiecie pomiarowe nalezy podtaczy¢ do zaciskéw L1 (nr 5) i NIL2 (nr 6). Przewody potaczeniowe powinny by¢ chronione, na przyktad, za pomoca bezpiecznikéw o
wartosci 1A.

Maksymalny przekroj przewodéw do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?,

1.2.2 Mierzony prad

Przyrzady sq przeznaczone do posredniego pomiaru pradu wytacznie za pomocg zewnetrznego CT. Mozna uzy¢ sygnatu dowolnej fazy i dowolnej polaryzacii.

Sygnat z 5A lub 1A (lub 0.1A dla modeli "X / 100mA") musi by¢ podtaczony do par I1S1i1S2 (nr 3 i 4). Wspétczynnik CT musi by¢ ustawiony w grupie parametréw instalacji
(parametr 71).

Maksymalny przekroj przewodow do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?.

1.2.3 Wyjscia przekaznikowe

Instrumenty moga mie¢ do 24 wyjs¢ przekaznikowych rozmieszczonych w maksymalnie trzech grupach. Grupy sa odizolowane od siebie. Kazda grupa ma jeden wspdlny
zacisk przekaznika C1, C2, C3 (nr 10, 20 i 30) i sze$¢ lub dziewig¢ wyjsciowych wyj$¢ przekaznikowych oznaczonych - na przyktad dla grupy 1- 1.1 do 1.9 (nr 11 + 19).
Dowolna kombinacja kondensatoréw kompensacyjnych i dtawikéw moze by¢ podtaczona do wyjs¢ urzadzenia za posrednictwem odpowiednich stycznikéw. Jesli nie
wszystkie uzyte wyjécia, mozesz uzy¢ trzech gérnych wyjs¢ przekaznikowych do sygnalizacji alarmu lub sterowania ogrzewaniem / chfodzeniem.

Maksymalny przekroj przewodow do podtaczenia w zaciski to 2,5 mm?.

1.2.4 Wejscie cyfrowe

Modele z 18 i 24 wyjciami sa wyposazone w wejscie cyfrowe. Moze ono by¢ stosowane do procesu sterowania druga taryfa, do synchronizacji czasu lub do kontroli licznika
energii elektrycznej.

Uzyj zaciskow D1A i D1B (nr 51 and 52) do podtaczenia wejcia cyfrowego. Wejscie jest galwanicznie odizolowane od innych obwodéw elektrycznych przyrzadu.

Aby aktywowat wyjscie zastosuj napigcie o okreslonym zakresie do zaciskow.



2. Uruchomienie b
Po podiaczeniu zasilania, przyrzad Wykonuje diagnostyke wewnetrznych, test wyéwietlacza, a nastepnie stopniowo pokazuje ekrany z typem instrumentu i ustawienie
podstawowych parametréw: Instrument numer modelu i wers;ji firmware, VT-ratio (jesli potaczenie posrednie napigcie jest ustawione), CT-ratio i nominalna czestotliwo$¢ fyow i
napigcie nominalne Unow. Nastepnie przyrzad zaczyna wyswietla¢ rzeczywiste zmierzone wartosci. Jednoczesnie, jesli instrument ma linie komunikacyjna, mozna jg ustawic,
a zmierzone wartosci odczyta¢ za pomoca facza komunikacyjnego za pomoca komputera.

Jak powodu pierwszej instalacji, urzadzenie wie, ani reaktywne ani wyjéciowych Rodzaje wielkosci mocy poszczegoélnych wyjsé, robi sie w tryb czuwania, co sygnalizowane
jest przez migajacy symbol &F.

Napiecie pomiarowe jest obecne i zmierzonego pradu osiagnie co najmniej minimalny poziom, urzadzenie prébuje rozpoczecie automatycznego rozpoznawania potaczenia
(ACD-proces) jest wskazane z kotnierzem symbol i wiadomosé A L d. Jak najszybciej, za pomoca przycisku G przetacz sig na parametry instrumentu. Kiedy
parametry sa wy$wietlone, ACD-proces zostat odwotany i regulator pozostaje w trybie czuwania, az powréci do wy$wietlania mierzonej llosci - to odbywa sie automatycznie
po okoto 30 sekundach, jesli zaden klawisz nie jest wcisniety.

W tej chwili, przed lat proces ACD-bieg, konieczne jest ustawienie parametréw tzw instalacji, ktére sa niezbgdne do prawidtowego dziatania urzadzenia.

2.1 Pomiar wielkosci elektrycznych - konfiguracja
Do prawidtowej oceny danych konieczne jest ustawienie parametrow grupy Ustawienia instalacji, poczawszy od parametru 71 w gore:

. Wspotezynnik CT (p. 71). Moze by¢ ustawiony w postaci albo .../ 5A albo .../ 1A.

Ponadto mozna réwniez ustawi¢ tak zwany Mnoznik I. Za pomoca tego parametru mozna modyfikowa¢ wspétczynnik CT. Na przyktad, aby uzyskac lepsza
precyzje przy uzyciu przewazonych przektadnikéw pradowych, mozna zastosowac wigcej zwojéw mierzonego drutu przez transformator. Nastepnie musisz
ustawi¢ mnoznik. Na przyktad dla 2 uzwojen nalezy ustawi¢ mnoznik na 1/2 = 0,5.

W przypadku standardowego potaczenia z 1 uzwojeniem mnoznik musi by¢ ustawiony na 1.

. Typ potaczenia (p. 72) musi by¢ ustawiony na 1493 wb 1d 3. Zaleca sig, aby kat napiecia U1 byt ustawiany automatycznie podczas tak zwanego
procesu ACD (patrz petna instrukcja obstugi).

. Tryb pofaczenia (p. 74) okresla, czy sygnaly napieciowe sa podiaczone bezposrednio (= = = ) lub przez przektadniki napigciowe. W takich przypadkach
nalezy ustawi¢ wspétczynnik VT. Wspdtczynnik VT musi by¢ ustawiony na nominalne napigcie pierwotne / nominalne napigcie wtérne. W przypadku bardzo
wysokich napie¢ pierwotnych nalezy uzy¢ mnoznika U.

. Czestotliwo$¢ nominalna fyou (p. 75) musi by¢ ustawiona na 50 lub 60 Hz.

. Napigcie nominalne Uyom (p. 75) i moc nominalna Pyom (p. 76): Do zadziatania alarméw napigciowych i innych funkcji konieczne jest réwniez podanie
nominalnego (pierwotnego) napigcia mierzonej sieci zasilajacej Unom i nominalnej wartoéci pozomej tréjfazowej moc (moc wejéciowa) podtaczonego
obcigzenia Pxow (W jednostkach kVA). Chociaz prawidtowa konfiguracja Unom i Pxow Nie ma wptywu na dziatanie pomiarowe przyrzadu, zaleca sie prawidtowe
ustawienie Uyom.

Unom jest wy$wietlany jako liniowy do neutralnego lub liniowy, w zalezno$ci od ustawienia trybu potaczenia: odpowiednio "bezposredni" lub "przez VT".

Prawidtowe ustawienie Pyow nie jest krytyczne, wptywa na procentowa reprezentacje mocy i pradow oraz statystyczne przetwarzanie pomiarow tylko w
oprogramowaniu. Jezeli Pyow mierzonego wezta sieciowego nie jest zdefiniowany, zalecamy ustawienie jego wartoéci, na przyktad, na nominalng moc
transformatora lub na zafozony stosunek przektadnika mocy maksymalnej.

2.1.1 Przyktad ustawienia
Zwykle konieczne jest jedynie dostosowanie wspdtczynnika CT. Nastepny przyktad pokazuje, jak to zrobi¢ :
Zaktadajac, ze stosunek uzytych przektadnikow pradowych wynosi 750/1 A. Przede wszystkim konieczne jest przetaczenie wy$wietlacza z mierzonej gatezi danych do gatezi

parametréw za pomocag przycisku &, Oddziat jest oznaczony symbolem :\ Pojawi sig parametr 01 - docelowy wspétczynnik mocy i szeroko$¢ pasma sterowania.
Tgra; przewin w dot za pomoca klawisza ﬂ do parametru 71, tzn. stosunek CT wynosi 5/5 A. Wejdz do trybu edyciji, naciskajac i przytrzymujac ﬂ az warto$¢ zacznie
migac.

Gdy tylko warto$¢ zacznie miga¢, zwolnij przycisk ﬂ Teraz mozesz to zmieni¢. Zwigksz warto$¢ poczatkowa, naciskajac B Jedli go przytrzymasz, dwustopniowy
autorepeat pomaga szybko osiagna¢ warto$¢ docelowa. Nastepnie uzyj wielokrotnego naci$niecia i dla dobrego ustawienia.

Aby zmieni¢ warto$¢ wtorna, po prostu naciénij m Przycisk stuzy jako przetacznik migdzy 5a 1.

Docelowa wartos¢ CT jest teraz przygotowywana i mozemy wyjs¢ z trybu edycji za pomocag (krétkiego) nacisnigcia G Wartos¢ jest przechowywana w pamieci instrumentu,
a blyskanie zostaje zatrzymane.
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Teraz powrd¢ do tzw. gtdwnej gatezi parametru przy nastgpnym nacisnieciu ﬂ a nastepnie mozesz przewija¢ do innych parametréw za pomocqu i ﬂ edytowaé je w
podobny sposob lub mozesz wréci¢ do gatezi oddziatu za pomoca &l
Podsumowanie wszystkich parametréw urzadzenia podano w ponizszej tabeli. Ich opis podano w petnej instrukcji obstugi.

2.1.2 Ustawienia potaczenia
Sterowniki sg dostarczane z ustawionym typem potaczenia na 1Y3, a kat napiecia U1 jest niezdefiniowane.

2.1.2.1 Typ potaczenia 1Y3 /1D3

Jesli napiecie od linii do zera jest podtaczone do zaciskow L1 N/L2, typ potaczenia 1Y3 musi by¢ ustawiony w grupie parametréw nr 72.
Jezeli napigcie migdzy liniami jest podiaczone do L1 i N/L2, nalezy ustawi¢ 1D3.

Powyzsze nie musi by¢ stosowane, jezeli zmierzony sygnat pradowy pobierany jest z przeciwnej strony transformatora sieciowego niz zmierzony sygnat
napigciowy. Wtedy poprawne ustawienie grupy parametrow nr 72 zalezy od kata fazowego transformatora.

Parametr typu potaczenia musi by¢ ustawiony poprawnie, nawet jesli ma zastosowanie automatyczny proces wykrywania pofaczenia (ACD). W przeciwnym razie
wynik procesu zakoriczy sig niepowodzeniem, a zmierzone moce i wspéfczynnik mocy bedq fatszywe!

2.1.2.2 Kat napiecia podtaczony do wejscia U1 (kat U1)

Zasadniczo nie jest konieczne podtgczanie napiecia i pradu tej samej fazy; na przyktad mozna podtgczy¢ prad fazy L1 i napiecie fazy L2 lub L3, nawet przy przeciwnej
polaryzacji.

Jezeli podtaczone jest napiecie migdzy liniami lub napiecie migdzyfazowe o innej fazie niz prad lub sygnat napigcia i pradu o przeciwnej polaryzacii, istnieje przesuniecie
fazowe migdzy sygnatem napiecia i pradu nawet przy wspéiczynniku mocy réwny 1. Sterownik musi respektowac to przesunigcie katowe, wigc musi by¢ poprawnie
okreslony, w przeciwnym razie oszacowatby nieprawidtowy wspétczynnik mocy.

Warto$¢ przesuniecia katowego jest zdefiniowana jako kombinacja faz sieci pomiarowej podtaczonych do zaciskow kontrolera L1 i N/L2. Przyjmuje sie, ze przektadnik
pradowy jest zamontowany w fazie L1 mierzonej sieci, a jego orientacja (zaciski $1, $2) odpowiada faktycznej orientacji dostawa -> obcigzenie. Katowi napigcia przypisuje
sie jedna z szesciu kombinacji przedstawionych w ponizszej tabeli.



Kat U1 - opcje ustawieri —|

typ potaczenia 1Y3 typ pofaczenia 1D3
(napiecie od linii do zera — LN) (napiecie miedzy liniami — LL)
No. Kat U1 No. Kat U1
1 L1-0(0°) 1 L1-L2 (-30°)
2 L2-0 (120°) 2 L2-13 (90°)
3 L3-0 (-120°) 3 L3-L1(-150°)
4 0-L1(180°) 4 L2-L1 (150°)
5 0-L2 (-60°) 5 L3-12(-90°)
6 0-L3 (60°) 6 L1-L3 (30°)
Uwagi :
. CT zalozone w fazie L1 z prawidtowa orientacja (zaciski $1, $2)
. kat U1 wyrazony jako "x-y", gdzie "X" oznacza faze podtaczong do zacisku U1 i"y" faze podtaczong do zacisku N (= 0)

Jezeli sygnat pradowy znajduje sig po przeciwnej stronie transformatora zasilajacego niz sygnat napigciowy, kat U1 musi byc ustawiony w odniesieniu do kata
fazowego transformatora.

W tej fazie zdecydowanie zaleca sig ustawienie stosunku CT w parametrze nr. 71 tez. Jest to konieczne dla pomysinego wyniku procesu AOR, ktory nastepuje
bezposrednio po procesie ACD.

2.1.2.3 Proces ACD - automatyczne wykrywanie potaczenia

Kat U1 mozna wprowadzic recznie, ale zalecamy skorzystanie z automatycznego ustawienia - procesu automatycznego wykrywania potaczenia (Automatic Connection
Detection, ACD). Oprdcz kata U1 napigcie nominalne sieci Unou jest ustawiane automatycznie.

Aby wykorzystac ten proces, warunek, ze kondensatory sa podfaczone do pierwszych czterech wyjsé ustawionych jako regulatory. Jezeli dtawiki zostatyby
podfaczone do tych wyjsé, kat U1 zostatby ustawiony nieprawidfowo!

Aby uruchomi¢ proces ACD, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:
. U1 nie jest zdefiniowany (---)
. wy$wietla sig gataz mierzonych wielkosci
Gdy te warunki sa spetnione, regulator po wiaczeniu zasilania ACD proces rozpoczyna sie automatycznie (jesli nie jest w trybie czuwania (standby) stanie ze wzgledu na
niektore z alarméw).
Proces mozna ponownie uruchomi¢ w dowolnym momencie, recznie ustawiajac warto$¢ kata U1 w grupie parametréw 72 na niezdefiniowang (= ---).
Najpierw odtacz pierwsze 4 wyjécia jako sterowanie. Nastepnie sterownik musi poczeka¢ na wygasnigcie czasu roztadowania odtaczonych wyjsé.

numer zmierzonego Po wyczerpaniu wyj$¢ regulator rozpoczyna przetaczanie jednego wyjécia na raz. Za kazdym razem, gdy
R t d wyiécia wyjécie jest wytaczone, wyswietlana jest warto$¢ kata U1 - w tym przypadku warto$¢ 0-L3.
typ napiecia na Podczas ustawiania rodzaju potaczenia 1Y3 sterownik przyjmuje, ze do wejscia U1 jest polaczone napiecie fazy
(L-N), w celu potaczenia 1D3 napiecia linii (L-L). Rodzaj stresu jest wy$wietlany podczas testu.

K krok Jesli krok pomiaru nie zakonczyt sie pomysinie, zamiast wykrytego kata zwykle wy$wietlane sa kreski. Takie
8 L 3Q «{ pz?lr?ilaro;\?ego przypadki nie s rzadkie, zwlaszcza gdy warto$¢ mocy biernej w sieci spowodowana zmianami obcigzenia w

stosunku do wielkoci etapu testowego waha sie znacznie.

000000080
000000000

Moze by¢ réwniez przypadek, w ktérym zmierzony kat nie pasuje do zadnej oczekiwanej opcji. Nastepnie drukowana jest tylko estymacja mierzonego kata z kropkami
dziesietnymi.
Jesli nieudane kroki z kropkami dziesietnymi i tym samym wynikiem sq powtarzane czesciej, najbardziej prawdopodobng przyczyna jest niewtasciwy typ
potaczenia. Sprawdz i sprébuj ponownie uruchomic proces.

Biezacy proces ACD moze zosta¢ przerwany recznie w dowolnym momencie za pomoca przycisku ﬂ a takze przerwany przez aktywacje niektorych dziatar alarmowych.
W takim przypadku wszystkie zmierzone dane sa odrzucane, a kat U1 i napiecie Unow nie zostang skorygowane.



Q0
j88 E (m] d v Proces moze trwac do 12 cykli w czterech krokach. Po kazdym kroku informacja mierzona w kazdej fazie jest oceniana, a jesli jest
00 wystarczajaco stabilna, proces jest koriczony, a wynik jest wyswietlany.

LN W nagtéwku procesu wyswietlana jest wartos¢ End a wykryty kat U1 - w przypadku z 0-L3 jest wyswietlany.
288 8 L 3Q Ponadto szacowane napigcie sieciowe sieci Unou (W tym przypadku 230 V) jest wy$wietlane w drugim wierszu.

Po pomysinym zakoriczeniu procesu, sterownik wykrywa wykryty kat U1 i napigcie nominalne Uxou zapisane w pamieci. Nastepnie sterownik powraca do trybu, z ktérego
rozpoczgto proces - jedli jest w trybie sterowania, zwykle nastepuje automatyczne uruchomienie procesu AOR. Zaleca si¢ jednak sprawdzenie wartosci kata U1 i napiecia
nominalnego Unow przechowywanych w grupie parametrow Instalacja lub reczne ich dopasowanie.

Z drugiej strony, jesli caty proces koriczy powodzenia ACD (kat U1 nierozpoznany) lub przerwano przedwczes$nie, zadne parametry nie zostang zapisane, a proces zostanie
automatycznie uruchomiony ponownie po okoto 15 minutach.

@ Jedli pierwsze 4 poziomy kompensacji sq mate, proces ACD nie musi koriczy¢ sie pomysinie, zwtaszcza przy duzym obciazeniu sieci. Nastepnie nalezy ponownie
uruchomic proces (ustawiajac kat U1 na --) lub konieczne jest reczne ustawienie kata U1 i napigcia Unou.

2.2 Ustawienia PFC

Po ustawieniu parametréw instalacji nalezy ustawi¢ inne parametry, ktére stuza do sterowania wspdtczynnikiem mocy. Parametry mozna podzieli¢ na nastepujace podgrupy:
. Ustawienia PFC - Kontrola
. Ustawienia PFC — Wyjscia
. Ustawienia PFC — Alarmy

W wyniku pierwszej instalacji przyrzad nie zna mocy wyjsciowej lub mocy biernej poszczegélnych wyjs¢, przechodzi w tryb czuwania (standby), ktéry jest sygnalizowany
migajacym symbolem K.
Wiec moc poszczegdlnych wyjs¢ musi by¢ teraz ustawiona. Pozostate parametry moga by¢ pozniej modyfikowane.

2.2.1 Ustawienia PFC — Wyjscia

Parametry 20 + 36 stuza do ustawiania wyj$¢ PFC.

Podczas instalacji po raz pierwszy wystarczy sprawdzic i, je$li to konieczne, zmienic tylko czas roztadowania S1 (tj. dla zestawu wyj$¢ 1 - zostanie wyjasniony pdzniej,
parametr 34). Wiasciwe ustawienie jest szczegdlnie wazne dla uktadow kompensacyjnych w sieciach wysokiego napiecia, gdzie wymagany czas roztadowania jest rzedu
minut.

Alternatywnie mozesz ustawi¢ do trzech najwyzszych wyjsc, takich jak alarm, przetaczanie wentylatora lub ogrzewanie.

Teraz mozesz w koricu ustawi¢ typy i rozmiary wyjs¢ kompensacyjnych. Najwygodniejszym sposobem na to jest automatyczne rozpoznawanie wyniku (AOR = Automatic
Output Recognition).

2.2.1.1 Proces AOR

Przejrzyj parametr 20 i ustaw jego warto$¢ r Un.po powrocie do wyswietlania warto$ci mierzonej - recznie przez nacisniecie przycisku m lub automatycznie po okoto
30 sekundach, jesli klawiatura nie manipuluje - rozpocznie si¢ proces AOR.

Przy niskim obcigzeniu sieci lub jeéli subskrypcja jest catkowicie roztaczona, domy$ine ustawienie alarmu domysinego (1<, nr. 04, parametr 43) zostanie
Q przetaczone w tryb gotowosci (standby). W takim przypadku proces AOR nie moze zostac uruchomiony. Nastepnie nalezy tymczasowo wyfqczyc aktywacje tego
alarmu (a nastepnie wlgczyc go ponownie po zakoriczeniu procesu).

Po uruchomieniu procesu pojawia sig ekran AOR: w pierwszym wierszu miga komunikat A 0 r i symbol Q na pasku stanu.
Najpierw sterownik roziaczy wszystkie wyjscia sterujace (tj. wszystkie oprécz tych ustawionych jako state lub w funkcji alarmu / wentylatora / nagrzewnicy).

Nastepnie urzadzenie czeka, az ustawiony czas blokady osiggnie wyjscia, ktore zostaly wiasnie odblokowane - te niezapakowane wyjscia sa identyfikowane miganiem.
Dlatego urzadzenie czeka, kiedy wyjécia sa gotowe do uzycia (roztadowane).



Proces AOR - przyktad rozpoznawania wyjscia nr.1.1 :
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Po wyczerpaniu wszystkich wyj$¢ urzadzenie rozpoczyna wytaczanie i odtaczanie pojedynczych wyjs¢ pojedynczo. Druga linia pokazuje numer, a wyjécie zostaje chwilowo
zamkniete. Za kazdym razem, gdy wyjscie jest wytaczone, wyswietlany jest typ i rozmiar:

. w trzecim rzedzie zmierzona warto$¢ trojfazowej mocy biernej 7,38 kvar, charakter pojemnosciowy

. w drugim wierszu (po numerze wyjécia) typ kondensatora - trojfazowy (C123), poniewaz wszystkie trzy pasma wy$wietlane sg po numerze wyjécia

Jezeli zmierzono zera wyjéciowego, prawdopodobnie nie ma elementu kompensacyjnego dotaczonego do wyjécia lub jego moc jest zbyt niska, aby mozna je bylo rozpoznaé
w ten sposob.
Po zakoriczeniu procesu wykryte wartosci wyjsciowe sq przechowywane w pamigci urzadzenia. Nastepnie, jesli :

. wykryto co najmniej jedno prawidtowe wyjécie (kondensator lub dtawik)
. urzadzenie nie jest przetaczone w tryb reczny

. zadna akcja alarmowa nie jest aktywowana

. napigcie i prad sa wyzsze niz mierzalne minimum

urzadzenie rozpocznie dostosowywanie wspotczynnika mocy do ustawionej wartosci.
@ Jesli tymczasowo wytaczyte$ aktywacje alarmu (1<, parametr 43), aby aktywowac proces AOR, nie zapomnij wigczy¢é go ponownie !!!
Szczegdtowy opis procesu AOR i wszystkich innych funkcji przyrzadu opisano w szczegétowej instrukcji obstugi.

2.2.2 Ustawienia PFC - Kontrola i PFC — Alarmy

Na koniec dostosuj ustawienia sterowania (1 + 19) i ustawienia alarmu (40 + 56), jesli to konieczne.
Szczegdtowy opis tych parametrow opisano w szczegotowej instrukcji obstugi.

2.3 Przegladanie i edycja parametrow

Aby wyswietli¢ lub zmieni¢ parametry, naciénij przycisk ﬂ Zostanie wy$wietlona domysina grupa parametrow 01, a symbol :\ wskazujacy, ze wyswietlana informacja
odnosi sig do ustawien urzadzenia.

Parametry sq utozone w grupy ponumerowane od 00 wzwyz. Numer grupy parametrow wy$wietlany jest w pierwszym wierszu w formacie = P.an (z poprzedzajacym
facznikiem). Mozesz przeglada¢ grupy parametrow za pomoca przyciskow i

Jesli w grupie jest tylko jeden parametr, jego warto$¢ jest zwykle wyswietlana w dolnym wierszu, jak pokazano w pierwszym przyktadzie po

_P A 6 Fa lewej stronie (moc nominalna 400 KVA).
. Jesli grupa zawiera dwa parametry, pierwszy jest wywietlany w drugim, a drugi w trzecim rzedzie (50 Hz nominalnie i 230 V nominalnie).

Jesli chcesz edytowa¢ parametr, przewin do jego grupy. Nastepnie nacisnij i przytrzymaj &, az warto$¢ parametru zacznie migac. Teraz
L‘ 8 8 N zwolnij przycisk i ustaw zadana warto$¢ za pomoca przyciskow lub &8, lub m u niektorych parametrow. Mozesz takze uzy¢ funkcji

automatycznego ponownego sprawdzania, przytrzymuijac jeden z klawiszy strzatek. Na koniec naciénij i ustawiona warto$¢ zostanie
zapisana w pamieci urzadzenia.



Hz
'P_ -l S v Jesli w grupie parametréw jest wigcej, sq one wybierane na przemian po wejsciu w tryb edycji. Najpierw wybierana jest warto$¢ pierwszego
™ parametru. Jesli chcesz tylko zmieni¢ ustawienia drugiego, po prostu wyjdz z trybu edycji pierwszego parametru, nie zmieniajac go i
S [ T ponownie wprowadz edycje - teraz drugi parametr jest wybrany.

e 3 8 ) Uzyj przycisku m aby powrdci¢ do wy$wietlania wartosci mierzonej. W przeciwnym razie powrét ten nastapi automatycznie po okoto 30
sekundach od zakoriczenia obstugi przycisku.

2.3.1 Boczna gataz parametrow

Grupy parametréw sg uporzadkowane zgodnie z numerem seryjnym w gtéwnej gatezi. Gtéwna gataz jest identyfikowana przez prefiks w pierwszej linii - na przyktad
-P2s.

Niektore parametry (nr 25 + 28, grupy parametréw alarmu 40 + 56 itd.) majq na celu lepsza klarowno$¢ w tak zwanych gateziach bocznych.

W przypadku niektorych parametrow mozna przej$¢ do bocznej gatezi , naciskajac przycisk ﬂ i w ten sam sposob powréci¢ do gtownej gatezi. W przeciwienstwie do
gtownej gatezi, jesli nawigacia jest przefaczana na gataz boczna, poprzedni mysinik pojawia sie w drugim wierszu.

Na przykiad podczas nawigacji w gatezi gtéwnej wyswietlana jest grupa parametrow 25:

- P e S EVAr - P25 -numer grupy parametréw z poprzednim tacznikiem wskazujacym gataz gtowng

' 1= I. 1 -numer pierwszego wyjécia

1 [ - g4.5- wyjécie nr 1.1: kondensator tréjfazowy o mocy 24,5 kvar

- -
- ‘-{ N i B - ' - - ) )
- - Naciénij &, aby przelaczy¢ nawigacje do bocznej gatezi, a wy$wietlacz zmieni si¢ w nastepujacy sposob:
P e S I%VA P25 - numer grupy parametrow bez kreski prefiksu
r
= 1. | -numer wyjécia ze $rednim facznikiem wskazujacym gafaz boczna
-

-0 1 [v)

l_ ] - Teraz mozesz uzy¢ przyciskow lub @ do przewijania wartosci poszczegdlnych wynikéw w ,pod-gatezi‘.
N 8 L‘ S N Wielokrotne nacisnigcie przycisku G powoduje powrét do gtownej linii - my$inik powraca do pierwszej linii.
T - Przeglad wszystkich parametréw podano w ponizszych tabelach.

3. Konserwacja, serwis

NOVAR 2100/2200 nie wymaga zadnej konserwacji podczas pracy. Aby zapewni¢ niezawodne dziatanie urzadzenia, konieczne jest jedynie przestrzeganie okreslonych
warunkéw pracy i nie poddawanie go szorstkiej manipulacji oraz dziataniu wody lub réznych chemikaliow, ktére mogtyby spowodowac¢ mechaniczne uszkodzenia.

W przypadku awarii produktu, nalezy ztozy¢ reklamacje u dostawcy. Produkt musi by¢ odpowiednio zapakowany w sposob zapobiegajacy uszkodzeniom podczas
transportu. Produkt musi by¢ opatrzony opisem usterki, jej mowa.

W przypadku roszczenia gwarancyjnego nalezy rowniez wystac karte gwarancyjna. W przypadku naprawy nad-gwarancyjnej nalezy zataczy¢ zaméwienie na te naprawe.

Dystrybutor : EN ERVAR

ENERVAR, Artur Polegaj

ul. Staszica 13C

67-100 Nowa Sl

tel.: +48 604 554 551, email : enervar@e.pl


mailto:enervar@e.pl

Przeglad parametréw

PFC - Kontrola

# grupa parametrow zakres ustawienia warto$¢ uwagi

domysl.

01 wspotczynnik mocy docelowej & strefa nieczutosci, taryfa 1 (cos) Inne dostepne formaty: ,tg ¢ *, 0"
linia 2 : wspétczynnik mocy docelowej (cos/tan/e) -0.80 + 0.80 (cos) 0.98 Przelacz za pomoca przycisku
linia 3 : strefa nieczutosci 0.000 +0.040 (cos) 0.010

02 kontrola czasu UC/OC, taryfa 1 Bez “L” : skrocenie czasu kvadratowe
linia 2 : k. czasu przy zataczeniu stopnia (UC) 5 sec +20 min 3 min Z"L": skrocenie czasu liniowe
linia 3 : k. czasu przy wytaczeniu stopnia (OC) 5 sec + 20 min 30 sec

03 moc dla offsetu , taryfa 1 dowolna 0 Warto$¢ odpowiada okreslonemu Unow;

pojawia sig kiedy offset control
ustawiony.

05 kontrola taryfy 2 & aktualna tarifa Aktualna taryfa nie jest parametrem
linia 2 : aktualna tarifa (stan) t=1/t=2 ustawionym; wskazuje tylko aktualny
linia 3 : kontrola taryfy 2 OFF / wejscie cyfr. (InP) /moc (P) | OFF stan taryfy

06 wspotczynnik mocy docelowej & strefa nieczutosci, taryfa 2 (cos) Inne dostepne formaty: ,tg ¢ *, 0"
linia 2 : wspotezynnik mocy docelowej (cos/tan/) -0.80 + 0.80 (cos) 0.98 Przetacz za pomoca przycisku
linia 3 : strefa nieczutosci 0.000 +0.040 (cos) 0.010

07 | kontrola czasu UC/OC, taryfa 2 Bez “L" : skrocenie czasu kvadratowe
linia 2 : k. czasu przy zataczeniu stopnia (UC) 5 sec +20 min 3min Z'L": skrocenie czasu liniowe
linia 3 : k. czasu przy wytaczeniu stopnia (OC) 5 sec + 20 min 30 sec

08 moc dla offsetu , taryfa 2 dowolna 0 Warto$¢ odpowiada okreslonemu Unow;

pojawia sig kiedy offset control
ustawiony.

10 moc do kontroli taryfy 2 0+ 120 % Pyow 0 Wyswietlany, tylko gdy kontrola taryfy 2

jest ustawiona na moc.

12 kontrola dtawika & wspdtczynnik mocy dla pracy z dtawikami OFF / mieszane (M) / Limit wspétczynnika mocy wyswietlany,
linia 2 : kontrola dtawika niemieszane (nM) OFF tylko gdy kontrola dtawika aktiwna.
linia 3 : limit wspéiczynnika mocy dla pracy z dtawikami - 0.80 = 0.80 (cos) 1.0

13 kontrola offsetu OFF /On OFF wylaczona / wigczona




PFC - Wyjscia

# grupa parametrow zakres ustawienia warto$¢ uwagi
domysl.
20 uruchomienie automatycznego rozpoznawania wyj$¢ (AOR) OFF / auto (A) auto AOR mozna uruchomi¢ recznie za
pomoca opciji "run".
21 dozownik (manual filler); 3 podrzedne param. w bocznej gatezi :
1. typ wyjécia & minimalna moc nominalna (Oun) dowolny 1 kvar
2. stosunek wyj$¢ 11111 + 12488 1111
3. liczba wyj$¢ 0+24 0
25 wyjécie — typ i moc nominalna dowolny 0 Warto$¢ odpowiada okreslonemu Unom
No.1.1 + 3.6 w bocznej gatezi
26 wyjécie — stan kontrola / wiaczony / wytaczony | kontrola Fan, heating and alarm options available
No.1.1 + 3.6 w bocznej gatezi / alarm / wentylacja / grzanie at three upper outputs only
27 liczba przetaczen wyjs¢ - Not a presetable parameter. Can be
No.1.1 + 3.6 w bocznej gatezi cleared only.
28 czas wiaczenia wyjs¢ [godziny] - Not a presetable parameter. Can be
No.1.1 + 3.6 w bocznej gatezi cleared only.
29 ostatnie wyjécie - progi temperatury wentylacji / grzania Pomijane, kdy stan wyjécia rozni sie od
linia 2 : prog temperatury "wiacz" [°C] wentylacja : +10 + +60 °C w. :+40°C | wentylacji / grzania.
linia 3 : prog temperatury "wytacz" [°C] grzanie : -30 +-10 °C grz.:-5°C
30 przedostatnie wyjscie - progi temperatury wentylacji / grzania Pomijane, kdy stan wyjécia rozni sie od
linia 2 : prog temperatury "wigcz" [°C] wentylacja : +10 + +60 °C w. :+40°C | wentylacji / grzania.
linia 3 : prog temperatury "wytacz" [°C] grzanie : -30 +-10 °C grz.:-5°C
31 przedprzedostatnie wyjscie - progi temp. wentylacji / grzania Pomijane, kdy stan wyjécia rozni sie od
linia 2 : prog temperatury "wiacz" [°C] wentylacja : +10 + +60 °C w. :+40°C | wentylacji / grzania.
linia 3 : prog temperatury "wytacz" [°C] grzanie : -30 +-10 °C grz.:-5°C
33 Ustawienia wyjécia od ktorego liczony jest drugi czas OFF/1.2+36 OFF
rozladowania (set2)
34 Czas rozladowania stopnia set1 (& set2) Pojawia sie, gdy ustawiono nr wyjécia w
linia 2 : czas roztadowania stopnia set1 5 sec +20 min 20 sec poprzednim parametrze.
linia 3 : czas roztadowania stopnia set2
35 przefaczanie w tryb inteligentny / liniowy / okragly int.




=

PFC - Alarmy
# | alarm No., rodzaj alarmu kontrolowany limit zakresu czas aktywacji / warto$¢ domysina uwagi
mark parametr ustawien dezaktywacji |- wySwietlanie,
A — dziatanie
40 | 01 utrata napiecia U 20% z Unow 0.02 sec /5 sec - Otwarcie wyjs¢
U< (1 przebieg) (ustalone) (ustalone) 1+A
41 | 02 napiecie za niskie U / Unvave 20+100% z Unou 1 sec + 20 min U/ 70% / 1 min
U<
42 |03 napiecie za wysokie U/ Uinave 100+200% z Unow 1 sec + 20 min U/ 130 % / 1min
u>
43 | 04 prad za niski I/ lave 0+25.0%zIn *) 1sec +20 min 1710.1% / 5sec State sekcje nie
I< 1+A dotyczy
uruchomienia
44 | 05 prad za wysoki 1 e 100140 %z In *) | 1sec+20 min 11120 % / 1 min Tylko
> wskazanie
45 | 06 CHL limit przekroczono CHL / CHLavs 80+300 % 1 sec +20 min CHL / 133 % / 1min
CHL>
46 | 07 THDU limit przekroczono THDU / THDUave 1+300 % 1 sec +20 min THDU / 10 % / 1min
THDU>
47 | 08 THDI limit przekroczono THDI / THDlave 1+300 % 1 sec +20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>
48 | 09 limit mocy Pth / Pfhave 0+99 % 1sec +20 min 0% / 5sec State sekcje nie
P>< dotyczy
uruchomienia
49 |10 PF awaria sterowania - PF AQfh / AQfhave - 1 sec + 20 min AQfhave/ 5 min Tylko
PF>< odchylenie regulacji | wskazanie
5 |11 liczba operacji faczeniowych | Liczba operacji 1+9999 tysiecy natychmiast (0 sec) 100 Tylko
NS> przekroczona | wskazanie
51 [ 12 btad wyjscia Btad sekciji 0+99 % z odczytu 3+15 liczba kolejnych | 20 %; 10
OE bledow 1+A
52, | 13:T1>< | temperatura przekroczona Ti (wew.) -40 + +60 °C 1sec +20 min >+45°C/1s
53 | 14:T2>< >+35°C/1s
54 | 15 zewnetrzny alarm aktywny Stan wejsc. - 0.02 sec /5 sec (fixed) | - Otwarcie wyjs¢
EXT cyfrowego
55 | 16 btad wyjscia PF proces kontroli - 1sec + 20min 15 min Tylko
0oC nie rozpocza sie / natychmiast wskazanie
5 |17 btad zdalnego sterowania Proces zdalnej - 1sec + 20min 1 min Tylko
RCF kontroli / natychmiast wskazanie
57 | 18 PF awaria sterowania - PFfh / PFfhave oS : 1sec +20min PFfh / 1.00 / 1 min Tylko
PF> przekompensowanie 0.00(C/L) +1.00 wskazanie
58 | 19 PF awaria sterowania - PFfh / PFfhave oS : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min Tylko
PF< niedokompensowanie 0.00(C/L) +1.00 wskazanie

Notatki : *) In

... prad wtérny przektadnika; 5A Iub 1A zgodnie z ustawieniem wspdtczynniku przektadnika



o

Instalacja
# grupa parametrow zakres ustawienia warto$¢ uwagi
domysl.
00 | blokowaé LOC / OPN OPN zobacz blokowanie / odblokowywanie
urzadzenia
71 | CT - warto$ci przekfadni, mnoznik 5/5A wybor pradu wtérnego za pomoca,
ekran 1 : linia 2 : nominalny prad pierwotny pierwotny : 1A+ 10 kA przycisku
linia 3 : nominalny prad wtomy wtormy 1 5A/1A jezeli aktualny mnoznik jest inny niz
(staty dla modeli "X / 100mA", "X / 333mV") (0.1A,0.333 V) 1,A |V miga
ekran 2 : MUL - mnoznik pradu 0.001 + 999 1
72 | typ podtaczenia 3Y/3D/3A/1Y3/1D3 3y
linia 2 : kat U1 (tylko dla 1Y3/1D3)
linia 3 : typ podtaczenia
74 | tryb podiaczenia : bezposr.(---) lub wart. przektadni VT, mnoznik bezposrednio | jezeli aktualny mnoznik jest inny niz
ekran 1 :linia 2 : pierwotne U [kV ] 0.001 =65 kV (---) 1,A /'V miga
linia 3 : wtérne U [kV ] 0.001 +0.999 kv
ekran 2 : MUL — mnoznik napiecia 0.001 +999 1
75 | fuow, Unom specyfikacja Unow W zaleznosci od
linia 2 : fyou [ Hz ] 50 /60 Hz 50 trybu potaczenia :
linia 3 : Unow [ V/KV] 50V + 1MV 230 - bezposrednio : od linii do zera
- poprzez VT __: miedzy liniami
76 | ZPuou [KVA/MVA] 1kVA +999 MVA -
77 | okres u$redniania 0.01 + 60 metoda okna swobodnego domy$ina
linia 2 : dla grupy U/l (1 sec+ 60 min) 1 min
linia 3 : dla grupy PIQ/S 15 min
78 | okres usredniania dla MD, tryb wyswietlania licznika energii metoda okna swobodnego domy$ina
line 2 : okres uéredniania dla ZMD 0.01 + 60 15 min
line 3 : tryb wy$wietlania licznika energii “4E+MD" / “8E” “4E+ MD”
79 | format wy$wietlania wspotczynnika mocy (1. harmoniczna) cos / tan/fi c0s
80 | podswietlenie AUT/ON ON Tryb AUT: podswietlenie wytacza sie,
jesli zaden przycisk nie zostanie
nacisniety w ciagu 5 minut
85 | zdalny port komunikacyjny 1 (i 2, opcja)
dla RS-485 / M-Bus :
ekran 1: linia 2 : adres 1+255 1
linia 3 : predko$¢ komunikacii [ kBd | 24+ 460 9.6
ekran 2: Prt (protokdt) — bity danych i parzystos¢ 8/9-n/9-E/9-0 8
dla Ethernet:
ekran 1: DHCP ON/OFF OFF
ekran 2+5:  IP1+ IP4 (IP) 0+255 10.0.0.1
ekran 6+9: MA1+ MA4 (Subnet Mask) 0+255 255.255.255.0
ekran 10+13 : Gt1+ Gt4 (Gateway) 0+ 255 10.0.0.138
89 | status przyrzadu (tylko do odczytu) l.2: bezawaryjny
linia 2 : specyfikacja awarii 0+255 0 1.3 numer seryjny

linia 3 : numer seryjny, wersja instrumentu (przewijanie)

wersja bootloadera
wersja hardwara

0=
:S..
F ... wersja firmwara
b..
H..




1. Instalace
1.1 Mechanicka montaz

Pristroj je vestavén v plastové krabici, uréené pro montaz do panelu rozvadéce. Po zasunuti do vyfezu je tfeba pfistroj fixovat dodanymi zamky. Zamky vsuneme do
Ctvercovych vlisi umisténych diagonainé na horni a dolni strané krabice a Srouby dotahneme k panelu.

Uvnitf rozvadéce by méla byt zajisténa pfirozena cirkulace vzduchu a v bezprostfednim okoli pfistroje, zejména pod pfistrojem, by nemély byt instalovany jiné pfistroje nebo
zafizeni, ktera jsou zdrojem tepla.

1.2 Pfipojeni
1.2.1 Napajeci a méfici napéti
1.2.1.1 NOVAR 2100

Napéjeci napéti je nutné pripojit ke svorkam L1 (€. 1) a N/L2 (€. 2). Zaroven pfistroj pouziva toto napéti jako méfici.

Napajeni pfistroje je nutno externé jistit. Pristroj musi mit vypina¢ nebo jistic jako prostfedek pro odpojeni, ktery je soucasti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a
snadno dosazitelny obsluhou a je oznacen jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouzit dvoupdlovy jisti€ s vypinaci charakteristikou typu C o jmenovité
hodnoté 1A, pfitom musi byt zfetelné oznacena jeho funkce a stav.

Maximalni prifez pfipojovanych vodica je 2,5 mm?2

1.2.1.2 NOVAR 2200

Napéjeci napéti je nutné pfipojit ke svorkam AV1 (€. 1)a AV2 (€. 2).

V pfipadé napajeni stejnosmémym napétim je polarita libovolna. Pokud je néktery s polti uzemnén, doporucujeme jej pfipojit na svorku AV2 (€. 2).

Napajeni pfistroje je nutno externé jistit. Pristroj musi mit vypina¢ nebo jistic jako prostfedek pro odpojeni, ktery je soucasti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a
snadno dosazitelny obsluhou a je oznacen jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouzit dvoupélovy jistic s vypinaci charakteristikou typu C o jmenovité
hodnoté 1A, pitom musi byt zfetelné oznacena jeho funkce a stav.

Méfici napéti je nutné pripojit ke svorkam L1 ( €. 5) a NIL2 (¢. 6). Privodni vodice je vhodné jistit napr. tavnymi pojistkami 1A.
Maximalni prafez pfipojovanych vodicd je 2,5 mm?2

1.2.2 Méfici proud

Pristroj je uréen pro nepiimé méfeni proudu pres externi PTP. Lze pfipajit signal z libovolné faze a libovolné polarity.

Sekundarni vinuti pfistrojového transformatoru proudu o nominaini hodnoté 5 A nebo 1 A (pfipadné 0,1A u pfistroju v provedeni ,X/100mA“) je nutno privést ke svorkam 1S1
als2(c.3a4).

Prevod pristrojového transformatoru proudu (PTP) je nutné zadat v parametru ¢. 71.

Maximaini prifez pfipojovanych vodict je 2,5 mm?2

1.2.3 Reléové vystupy

Pristroje mohou mit az 24 reléovych vystupt usporadanych az do 3 skupin. Tyto skupiny jsou navzéjem oddéleny i elektricky. Kazda skupina méa jeden spolecny pél relé
skupiny C1, €2, C3 (€.10, 20, 30) a Sest nebo devét vystupt v kazdé skupiné, oznacenych napf. pro skupinu 1 1.1az 1.9 (11 = 19).

Pres piislusné stykace ¢i spinaci moduly muze byt k regulatoru pfipojena jakakoliv kombinace kompenzacnich kondenzatord a tiumivek.

Pokud nejsou vSechny vystupy vyuZity pro kompenzacni stupné, Ize nejvy3si tfi z nich pouzit pro signalizaci alarmu nebo pro oviadani vétraku ¢i vytapéni (viz pfiklady
zapojeni nize).

Maximalni prifez pfipojovanych vodicl je 2,5 mm2.

1.2.4 Digitalni vstup

Modely s 18 a 24 vystupy jsou vybaveny digitalnim vstupem. Ten mize byt pouZit pro pfepinani regulacnich parametru pro 2. tarif nebo jako alarm.

Pro pfipojeni digitalniho vstupu jsou uréeny svorky D1A a D1B (€. 51 a 52, viz piiklady zapojeni v pfislusné kapitole nize). Vstup je galvanicky oddélen od ostatnich obvodu
pfistroje.

Pro aktivaci vystupu je nutno na uvedené svorky privést napéti stanoveného rozsahu.



2. Uvedeni do provozu =
Po pfivedeni napéjeciho napéti provede pfistroj vnitfni diagnostiku, test displeje a poté zobrazi nastaveni nejduleZit&jSich obecnych parametr(i : model pfistroje a ¢islo verze
firmware, prevod PTN (pokud je nastaveno nepfimé pfipojeni napéti), pfevod PTP a nominalni frekvence fyom @ nominalni napéti Uxou. Poté pristroj zacne zobrazovat
naméfené hodnoty. Zaroven, pokud je vybaven komunikaéni linkou, zatne reagovat na piikazy z nadfazeného systému a je pfipraven naméena data predavat.

Pfi prvnim gnutl’ pristroj nezna typy ani pocet pfipojenych kompenzacnich vystupl, takze nemuze regulovat a pfejde do tzv. stavu standby, coz je signalizovano blikajicim
symbolem

Pokud jsou méfena napéti v poradku a mérené proudy dosahuji alespori minimalni trovné, spusti se proces automatického rozpoznani pfipojeni (dale proces ACD =
Automatic Connection Detection), indikovany blikajicim symbolem Q a zpravou AL d. sakmile toto nastane, prepnéte zobrazeni do parametrdi tlacitkem ﬂ Po
zobrazeni parametrii se proces ACD ukonci a regulator se vrati zpét do stavu standby ; v ném zistane, dokud se displej nepfepne zpét do zobrazeni méfenych velicin. Tento
navrat nastane automaticky priblizné po 30 sekundach od doby posledniho stisku nékterého tlacitka.

Predtim, nez nechame proces ACD probéhnout, je tfeba nastavit skupinu parametri — tzv. parametry instalace, které jsou podstatné pro spravnou funkci pfistroje.

2.1 Nastaveni pripojeni mérenych elektrickych veli€in a parametru sité (nastaveni Instalace)

Pfi prvnim zapnuti je nejprve nutné nastavit tzv. parametry Instalace. Stiskneme tlaitko a a nalistujeme skupinu parametrd za¢inajici €. 71 :

. Prevod PTP (CT - ratio, p. 71) — pfevod proudového transforméatoru Ize zadat ve formé .../ 5A nebo .../ 1A.
Déle |ze zadat jesté tzv. nasobitel | (multiplier) — parametr slouzi pro Upravu pfevodu PTP. Napf. pro dosazeni vy$$i pfesnosti méfeni pfi
predimenzovanych PTP Ize, pokud je to mozné, jimi proviéknout vice zaviti méfeného vodice. Pak je nutné nastavit nasobitel | - napiiklad pro 2 zavity je
nutné nastavit nasobitel | na hodnotu 1/2=0.5.
Pii normalnim pripojeni s jednim praviekem musi byt nasobitel nastaven na 1.

. Typ piipojeni (Connection Type, p. 72) - nutné nastavitna | 9 3 nebo | d 3. Uhel napéti U1 (U1-angle) doporucujeme nechat nastavit
automaticky (proces ACD, viz popis dale).

. Zpusob pripojeni (Connection Mode, p. 74) uruje, zda méfené napéti je pfipojeno pfimo (= = = ), nebo nepiimo pfes PTN. V takovém pripadé musi byt
nastaven jesté prevod PTN (VT).
Pfevod PTN nutno nastavit ve formé nominaini primarni napéti / nominéini sekundarni napéti. Pro vy$$i hodnoty primarniho napéti je tfeba pouzit jesté

nasobitel U.
. Nominalni frekvence fyom (p. 75) - tento parametr je nutné nastavit dle nominaini frekvence méfené sité na 50 nebo 60 Hz.
. Nominalni napéti Uxom (p. 75) @ nominalni vykon Pyou (p. 76) - Pro nastaveni napétovych alarmli a dalsi funkce je tfeba specifikovat nominalni ( primarni )

napéti méfené sité Unow a nominaini tfifazovy zdanlivy vykon (pfikon) pfipojené zatéze Pyow. Ackoliv nastaveni Unow a Pyow Nemé Zadny vliv na viastni méfici
funkce pfistroje, doporucujeme nastavit alespori parametr Uyow.
Hodnota Unow je zobrazena jak fazové (LN) nebo sdruZena (LL) v zavislosti na nastaveni zplsobu pfipojeni (pfimo &i pres PTN).
Spravné nastaveni Pow nent kritické, je tim ovlivnéno pouze zobrazeni vykonu a proudii v procentech a statistické zpracovani naméfenych dat v programu
ENVIS. Pokud hodnotu Pnow méfeného bodu sité neni znam, doporucujeme nastavit jeho hodnotu napfiklad podle nominalniho vykonu napéjeciho
transformatoru nebo tuto hodnotu odhadnout jako maximalni podle prevodd pouzitych PTP.

2.1.1 Priklad nastaveni

Zpravidla nutné nastavit pouze prevod PTP. Postup je patmy z nasledujiciho pfikladu :

Dejme tomu, Ze prevod pouzitého PTP je 750/1 A. Nejprve je nutné pfepnout zobrazeni z vétve méfenych hodnot (na piikladu nize okno ULN) do vétve parametrd tiacitkem .

\Vétev parametrt je indikovana symbolem . Zobrazi se parametr 01 — ten obsahuje pozadovany G¢inik a $ifku regulacniho pasma.
Tlacitkem ﬂ nalistuieme parametr 71, coz je prevod PTP - jeho vychozi hodnota je 5/5 A. Do editace parametru vstoupime stiskem a podrzenim tlagitka ﬁ dokud se
jeho nerozbliké - pak tlacitko uvolnime. Nyni Ize hodnotu parametru ménit. Stisky tlacitka hodnotu zvy3ujte. PodrZenim tlagitka Ize aktivovat dvourychlostni
automatické zvySovani a piblizit se pozadované hodnoté velmi rychle. Nakonec opakovanymi stisky AR nastavte presné hodnotu 750.
Pro zménu sekundarni hodnoty pfevodu PTP stisknéte kratce tlacitko m - funguje jako dvoupolohovy prepina¢ mezi 5a 1.

Nyni je poZzadovana hodnoty pfevodu PTP pfipravena a z rezimu editace vystoupime (kratkym) stiskem G Tim se hodnota uloZi do paméti pristroje a pfestane blikat.
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Nyni se dal$im stiskem ﬂ vratime do tzv. hlavni vétve parametrii (viz popis dale) a pomoci tlacitek u a ﬂ mizeme nalistovat dal$i parametr (i skupinu parametrti) a
obdobnym zptisobem nastavit jejich hodnotu. Zpét do vétvé méfenych hodnot se miizeme vratit stiskem tlacitka m

Priklad zmény nastaveni pfevodu PTP
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2.1.2 Nastaveni pripojeni
Pristroj se dodava s prednastavenou hodnotou typu pripojeni 1Y3 a tihel napéti U1 je nedefinovan.
2.1.2.1 Typ piipojeni 1Y3 /1D3
V pripadé, Ze ke svorkdm L1 a N/L2 je pfipojeno fazové napéti, je tfeba v parametru €. 72 nastavit typ piipojeni 1Y3.
Pokud je ke svorkam pfistroje L1 a N/L2 je pfipojeno napéti sdruzené, je nutné nastavit typ pfipojeni 1D3.
@ Vyse uvedené nemusi platit, pokud je méfeny proudovy signal odebiran z opacné strany napéjeciho transformétoru sité, nez méfeny napétovy signal. Pak je pro
spravné nastaveni parametru ¢. 72 rozhodujici tzv. hodinovy Ghel transformatoru !
@ Typ pripojeni musi byt pfi instalaci v kaZzdém pfipadé spravné nastaven, a to i tehdy, pokud predpokladéme spusténi procesu automatického rozpoznani pfipojeni
(ACD). V opacném pripadé bude vysledek procesu chybny a pristroj bude méfit vykony a Ucinik falesné !

2.1.2.2 Uhel napéti pfipojeného ke vstupu U1 (déle thel U1)

Obecné neni nutné dodrzet shodu faze pripojovaného/pfipojovanych napéti s proudem; Ize napfiklad pfipajit proud faze L1 a k napétovému vstupu pfistroje pfipojit napéti
faze L2 nebo L3 a toi s opacnou polaritou.

Pokud je pipojeno sdruzené napéti nebo je pripojeno fazové napéti, ale jiné faze nez proud, pfipadné pokud neni dodrzena jejich souhlasna polarita, existuje i pfi Uciniku o
hodnoté 1 mezi fazory pfipojeného napéti a proudu thlovy posuv. Tento thlovy posuv musi regulator respektovat a musi byt tedy spravné zadan, jinak by vyhodnocoval
Ucinik Spatné.

Hodnota thlového posuvu se zadava jako kombinace fazi méfeni sité, ktera odpovida fazoru napéti pripojeného ke svorkam regulatoru L1 a N/IL2. Pfedpoklada se, ze PTP
je namontovan ve fazi L1 méfené sité a jeho orientace (svorky S$1, $2) odpovida skutecné orientaci zdroj->spotfebic. Uhel méficiho napéti U1 je pak urcen jednou ze Sesti
kombinaci dle tabulky nize.



Uhel_U1 - moznosti nastaveni -

typ zapojeni 1Y3 typ zapojeni 1D3
( méfici napéti fazové — LN ) (méfici napéti sdruzené — LL)
No. U1-angle No. U1-angle

1 L1-0 (0°) 1 L1-L2 (-30°)

2 12-0 (120°) 2 L2-13 (90°)

3 L3-0(-120°) 3 L3-L1 (-150°)

4 0-L1(180°) 4 L2-L1 (150°)

5 0-L2(-60°) 5 L3-12(-90°)

6 0-L3 (60°) 6 L1-L3 (30°)

Poznamky :

. predpoklada se, ze PTP je ve fazi L1 a jeho orientace (svorky S1, S2) odpovida skuteéné orientaci zdroj-spotfebic
. Uhel je udan jako ,x-y*, kde ,x" uréuje fazi napéti pfipojenou ke svorce L1 a ,y* fazi pfipojenou ke svorce N/L2 (0 znaci stfedni vodi¢=nulak)

Pokud je méfici napéti pripojeno na opacné strané napéjeciho transformatoru, nez méfici proud, je tieba typ pripojeni nastavit podle typu transformatoru (tzv.
hodinovy thel transformatoru).

Je nanejvys vhodné jiz v tomto okamziku soucasné s nastavenim typu pfipojeni nastavit i pievod PTP v parametru ¢. 71. Nastaveni je nezbytné pro uspésny
priabéh procesu AOR, ktery nasleduje bezprostiedné po procesu ACD (viz déle).

2.1.2.3 Proces ACD - automatické rozpoznani pfipojeni
Uhel U1 Ize zadat ruéné, ovéem doporucujeme vyuzit automatické nastaveni - proces ACD (Automatic Connection Detection). Vedle thlu U1 se pfitom automaticky nastavi i
nominalni napéti sité Uow.

Aby bylo mozno proces pouzit, musi byt spinéna podminka, Ze k prvnim ctyfem vystuptm , nastavenym jako regulacni, jsou pfipojeny kondenzatory. Pokud by
k témto vystuptim byly pripojeny tlumivky, nastaveni hlu U1 by probéhlo chybné !

Pro spusténi procesu ACD musi byt spinény nasledujici podminky :
. Uhel U1 neni definovan (---)
. je zobrazena vétev méfenych velicin

Pfi spinéni téchto podminek regulator po zapnuti napajeni spusti proces ACD automaticky (pokud neni v pohotovostnim (standby) stavu zplisobeném nékterym z alarma).
Proces muze byt kdykoliv znovu spustén runé nastavenim hodnotu Uhlu U1 ve skupiné parametri ¢. 72 na nedefinovanou (= =-).
Nejprve se jeden po druhém odpoji prvni 4 vystupy nastavené jako regulacni. Pak musi regulator pockat, nez uplyne vybijeci doba pravé odpojenych vystupu.

100 [Gislo pravé zméfenéhd Jakmile jsou vystupy vybité, regulator zacne spinat jednotlivé vystupy jeden po druhém. Vzdy po vypnuti
@0 R E d Vstupu vystupu se zobrazi zji$téna hodnota thlu U1 - v daném pfikladu hodnota 0-L3.

00 typ nap&ti na vstupu Pfi nastaveni typu zapojeni 1Y3 regulator pfedpoklada, ze ke vstupu U1 je pfipojeno napéti fazové (L-N), pfi
:88 U1 zapojeni 1D3 napéti sdruzené (L-L). Typ napéti je béhem testu zobrazen.

‘00 a sledek merich Pokud nebyl méfici krok Uspésny, misto zji§téného Uhlu se zobrazi obvykle pomicky. Takové pfipady nejsou
:88 8 L 3/~{ vysie E lT cricino neobvyklé, obzvlaSté kdyz hodnota jalového vykonu v siti vivem zmén zatéze v poméru k velikosti testovaciho
roku stupné znacné kolisa.

MuZze nastat i pfipad, kdy naméfeny thel s pfipustnou toleranci neodpovida zadné z oéekavanych moznosti. Pak se vypise pouze odhad naméfeného Uhlu s desetinnymi
teckami.

Pokud se netispésné kroky s desetinnymi teckami a stejnym vysledkem opakuji Castéji, nejpravdépodobnéjsi pficinou je chybné nastaveny typ pfipojeni.
Zkontrolujte a zkuste proces spustit znova.

Probihajici proces ACD Ize kdykoliv ru¢né prerusit tiacitkem n stejné tak bude preruSen aktivaci nékteré z alarmovych akci. V takovém pfipadé se vSechny dosud
naméfené Udaje zahodi a nastaveni thlu U1 ani napéti Uvou Se neprovede.



00
‘00 E m d v Proces miize mit az 12 cyklii po Gtyfech krocich. Po kazdém kroku se informace naméfené v kazdé fazi vyhodnoti a pokud jsou

00 dostatecné stabilni, proces se ukonci a zobrazi se vysledek.
:88 N V zéhlavi procesu se vypiSe End a zobrazi se zjiStény uhel U1 - v dané pipadé o hodnoté 0-L3.

LI
90 8 L 3Q Navic se ve druhém fadku zobrazi odhadnuté nominalni napéti sité Uyow ( v daném pfipadé 230 V).

Po tspésném ukonceni procesu regultor zjistény thel U1 a nominalni napéti Unou ulozi do paméti. Pak se regulétor vréti do rezimu, ze kterého byl proces spustén — pokud
je vrezimu regulace, obvykle nasleduje automatické spusténi procesu AOR. Predtim ovem doporucujeme zkontrolovat ve skupiné parametr(i Instalace ulozené hodnoty
Ghlu U1 a nominalniho napéti Unow, pfipadné je ruéné upravit.

Naopak, pokud skonci proces ACD nelispésné (lihel U1 nerozpoznan), nebo byl ukonéen pfedéasné, zadné parametry se neulozi a v rezimu regulace je proces automaticky
spustén znovu po priblizné 15 minutach.

Pokud jsou prvni 4 kompenzacni stupné malych hodnot, proces ACD nemusi ,obzvIasté pfi velkém zatizeni sité, skonit tispé$né. Pak je nutné proces spustit
znovu (nastavenim thlu U1 na ---), pfipadné je nutné nastavit ihel U1 a napéti Unow rucné.

2.1.3 Nastaveni regulace uéiniku (PFC)

Jakmile jsou parametry Instalace Fadné nastaveny, je tfeba nastavit dal$i parametry tykajici se regulace u¢iniku (=PFC). Tyto parametry Ize rozdélit do tfi podskupin :

. nastaveni PFC - regulace
. nastaveni PFC - vystupy
. nastaveni PFC - alarmy

Pfi prvnim gﬂuti pfistroj nezna typy ani pocet pfipojenych kompenzaénich vystup(, takze nemuze regulovat a pfejde do tzv. stavu standby, coz je signalizovano blikajicim

symbolem .
Nejprve je tedy nutno nastavit vykony vystupl. Ostatni parametry Ize upravit pozdéji.

2.1.3.1 Nastaveni PFC - Vystupy

K nastaveni vystupti PFC slouzi parametry 20 + 36.

Pii prvni instalaci staéi zkontrolovat a pfipadné upravit zatim pouze dobu vybijeni S (tedy pro sadu vystupti ¢. 1 - bude blize vysvétleno pozdgji, parametr &. 34). Spravné
nastaveni je dileZité zejména pro kompenzacni systémy v sitich vn, kde se potfebna doba vybijeni pohybuje v fadu minut.

Pripadné mizete nastavit i funkci az tfi z nejvy$Sich vystupli jako alarm, spinani vétraku nebo naopak topeni.

Nyni Ize konegné nastavit typy a velikosti kompenzacnich vystupt. Nejpohodinéjsi zpusob, jak to udélat, je pomoci automatického rozpoznani vystupt (déle proces AOR =
Automatic Output Recogpnition).

2.1.3.2 Automatickeé rozpoznani vystupt (AOR)

Nalistujte parametr &. 20 a nastavte jeho hodnotu = UJ A . Po navratu do zobrazeni métenych veliéin — budto ruéné stiskem tlacitka m nebo automaticky asi po 30

sekundach, pokud se s klavesnici nemanipuluje — se proces AOR spusti.
Pii nizkém zatizeni sité ¢i pokud je odbér zcela odpojen, vlivem aktivace standardné prednastaveného alarmu od podproudu (1<, ¢. 04, parametr 43) prejde
regulétor do pohotovostniho stavu (standby). V takovém pfipadé nelze proces AOR spustit. Pak je nutné aktivaci tohoto alarmu doc¢asné vypnout (a znovu zapnout
az po ukonceni procesu ).

Po spusténi procesu se zobrazi obrazovka AOR : v prvnim fadku bliké zprava AOr av poli stavovych indikatori symbol Q

Nejprve regulator postupné odepne vSechny regulaéni vystupy (tj. vSechny mimo téch, které jsou nastavené jako pevné nebo do funkce alarm / ventilator / topeni).

Pak pristroj ¢eka, dokud neuplyne nastavena doba blokovani znovuzapnuti vystupd, které pravé odepnul - tyto dosud nevybité vystupy jsou identifikovany blikanim. Pfistroj

tedy Ceka, az budou vystupy pfipraveny k pouziti (vybity).



Proces AOR- priklad rozpoznani vystupu é.1.1 -
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Po vybiti vech vystupli zacne pristroj pfipinat a odpinat jednotlivé vystupy, jeden po druhém. Ve druhém fadku se zobrazi jeho Cislo a vystup je na okamzik sepnut. Vzdy po
vypnuti vystupu se zobrazi rozpoznany typ a velikost :

. ve tfetim fadku naméfena hodnota tfifazového jalového vykonu 7,38 kvar, kapacitni charakter

. ve druhém fadku (za &islem vystupu) typ kondenzatoru - tfifazovy (C123), jelikoz jsou zobrazeny vechny tfi pruhy za ¢islem vystupu
Pokud byl naméfen nulovy vystup, pravdépodobné k vystupu neni pfipojen zadny kompenzacni prvek, nebo je jeho vykon piili§ nizky na to, aby ho bylo mozné timto
zpusobem rozpoznat.
Na konci procesu jsou zjisténé hodnoty vystupu ulozeny do paméti pristroje. Pak v pfipadé, ze :

. byl rozpoznén alespori jeden platny vystup (kondenzator nebo tlumivka),
. pfistroj neni prepnut do rezimu Rucné,

. Z4dnd alarmova akce neni aktivovana,

. napéti i proud jsou vy$8i nez méfitelné minimum,

pristroj zaéne regulovat Ucinik na pfednastavenou hodnotu.
@ Pokud jste pro moznost spusténi procesu AOR aktivaci alarmu od podproudu (I<, parametr 43) docasné vypnuli, nezapomerite ji znovu zapnout !!!

Podrobny popis procesu AOR a v8ech dalSich funkci pfistroje je popsan v podrobném navodu k obsluze.

2.1.4 Nastaveni PFC-regulace a PFC-alarmy
Nakonec Ize, pokud je to potfeba, upravit jesté nastaveni regulace (1 + 19) a nastaveni alarmu (40 + 56).
Podrobny popis téchto parametrii je popséan v podrobném navodu k obsluze.

2.2 Prohlizeni a editace parametrii

Pokud chcete parametry prohliZet ¢i ménit, stisknéte tlacitko ﬂ Zobrazi se vychozi skupina parametrti 01 a symbol % , indikujici, Ze zobrazené informace se tykaji
nastaveni pfistroje.

z
'P_ -l 6 kVA Parametry jsou usporadané ve skupinach, islovanych od 00 nahoru. Cislo skupiny parametrii se zobrazi v prvnim fadku ve formétu
-P.nn (s prediazenou pomickou). Mezi skupinami parametrti Ize listovat tlacitky a
Pokud je ve skupiné pouze jeden parametr, jeho hodnota se zobrazi zpravidla ve spodnim fadku, jak je vidét na prvnim prikladé vievo

'-‘ 8 8 A (nominalni vykon 400 kVA).




Hz
'P_ ﬂ' S v Pokud skupina obsahuje parametry dva, obvykle se prvni z nich zobrazi ve druhém a druhy parametr ve tfetim fadku (nominaini frekvence
S " 50 Hz a nom. napéti 230 V).
Uow Pokud chcete editovat néktery parametr, nalistujte jeho skupinu. Pak stisknéte a podrzte tlacitko ﬂ dokud se hodnota parametru

N
e 3 o X nerozblika. Nyni tlacitko uvolnéte a nastavte pozadovanou hodnotu tlacitky a , pfipadné tlacitkem u nékterych z parametrd.
Pritom Ize pouZit i funkci automatického zvySovani/snizovani (autorepeat) podrzenim nékterého z tlacitek typu “ipka”. Nakonec stisknéte

B a nastavena hodnota se uloZi do paméti pfistroje.
Pokud je ve skupiné parametru vice, vybiraji se pfi vstupu do rezimu editace stfidavé. Nejprve se vybere hodnota prvniho parametru. Pokud chcete ménit pouze nastaveni
druhého z nich, jednoduse ukonCete rezim editace prvniho parametru bez jeho zmény a vstupte do editace znova - nyni se vybere parametr druhy.

Pro navrat zpét do zobrazeni méfenych velicin pouzijte tlacitko m Jinak tento navrat nastane automaticky asi 30 sekund po ukon&eni manipulace s tlaitky.

2.2.1 Vedlejsi vétev parametrii

Skupiny parametri jsou usporadany dle poradového Cisla v hlavni vétvi. Hlavni vétev je identifikovana predfazenou pomickou v prvni fadku — napfiklad = Pes.
Nékteré z parametru (€. 25+28, skupiny parametri alarmt ¢. 40+56, atd.) jsou pro lepSi pfehlednost umistény v tzv. vedlejSich vétvich. Do vedlejsi vétve Ize u vybranych
parametrd pfepnout stiskem tlacitka a stejnym zplisobem se Ize vratit zpét do hlavni vétve.

Na rozdil od hlavni vétve, pokud je navigace pfepnuta na vedlejSi vétve, piediazena pomicka se zobrazi ve druhém fadku.

Priklad : pfi navigaci v hlavni vétvi se pfi nalistovani skupiny parametrti &. 25 zobrazi :

- p 8 S EVAr -P25 -cislo skupiny parametrti s prediazenou pomickou, ktera indikuje hlavni vétev
1. | -&isloprvniho vystupu
-
. - vykon vystupu €. 1.1 : tfifazovy kondenzator o vykonu 24,5 kvar
1 24.5 - vykon vystupu & 1.1 : tifazovy kondenzator o vykonu 24,5 k

-
Wi
= e L' S N Stiskem ﬂ prepnéte navigaci do vedlej$i vétve a zobrazeni se zméni takto :
-

= 1.1 -gislovystupu s prediazenou pomickou, indikujici vediejsi vétev

P 8 S EVAr P25  -cislo skupiny parametrii bez prediazené pomicky
[ 1y

- -

'- ' - Nyni Ize tlacitky ﬂ a ﬂ listovat mezi hodnotami jednotlivych vystupli ve vedlejsi vétvi.

. P '—‘ S N Opakovanym stiskem tlacitka B se navigace prepne zpét do hlavni vétve - pomicka se vrati do prvniho fadku.
- -

Prehled vech parametri je uveden v tabulkach nize.

3. Udrzba, servis

Regulatory NOVAR 2100/2200 nevyZzaduji béhem svého provozu zadnou tdrzbu. Pro spolehlivy provoz pfistroje je pouze nutné dodrzet uvedené provozni podminky a
nevystavovat jej hrubému zachazeni a pusobeni vody nebo riznych chemikalii, které by mohlo zpusobit jeho mechanické poskozeni.

V pfipadé poruchy vyrobku je tfeba uplatnit reklamaci u dodavatele. Vyrobek musi byt fadné zabalen tak, aby nedoslo k poskozeni pfi pfepravé. S vyrobkem musi byt dodan
popis zavady, resp. jejiho projevu.

Pokud je uplatriovan narok na zaruéni opravu, musi byt zaslan i zarucni list. V pipadé mimozarucni opravy je nutno pfiloZit i objednavku na tuto opravu.



Piehled parametri
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PFC - Regulace
# skupina parametrli rozsah vych. n. poznamka
01 pozadovany Ucinik a Sitka pasma ., tarif 1 (cos) Mozno zadat i ve formatu ,tg* ¢i ,¢*,
fadek 2 : pozadovany G¢inik (cos/tan/¢) -0.80 +0.80 (cos) 0.98 volba tiagitkem m
fadek 3 : Sitka pasma regulace 0.000 + 0.040 (cos) 0.010
02 doba regulace UC/OC, tarif 1 Bez L : kvadratické zkracovani doby
fadek 2 : doba reg. pii nedokompenzovani (UC) 5 sec + 20 min 3min regulace
fadek 3 : doba reg. pii piekompenzovani (OC) 5 sec + 20 min 30 sec S,L*: linedmi zkracovani doby regulace
03 ofsetovy vykon, tarif 1 libovolny 0 Hodnota odpovidéa nastavenému Uxou .
Zobrazen jen pfi nast. reg. s ofsetem.
05 funkee tarifu ¢.2, aktualni tarif Aktuaini tarif neni nastavitelny parametr;
fadek 2 : aktuaini tarif (stav) t=1/t=2 indikuje okamzity tarif
fadek 3 : funkce tarifu ¢.2 OFF / dig.input (InP) / power (P) OFF
06 pozadovany Ucinik a Sitka pasma ., tarif 2 (cos) Mozno zadat i ve formatu ,tg* ¢i ,¢*,
fadek 2 : pozadovany cinik (cos/tan/) -0.80 = 0.80 (cos) 0.98 volba tlagitkem U,
fadek 3 : Sitka pasma regulace 0.000 + 0.040 (cos) 0.010
07 doba regulace UC/OC, tarif 2 Bez ,L*: kvadratické zkracovani doby
fadek 2 : doba reg. pii nedokompenzovani (UC) 5 sec + 20 min 3min regulace
fadek 3 : doba reg. pii prekompenzovani (OC) 5 sec + 20 min 30 sec S,L": linearni zkracovani doby regulace
08 ofsetovy vykon, tarif 2 libovolny 0 Hodnota odpovidéa nastavenému Uxou .
Zobrazuje se jen pfi nastaveni regulace
s ofsetem.
10 vykon pro fizeni 2. tarifu 0+ 120 % Pyou 0 Pokud nenastaveno vyhodn. 2. tarifu dle
vykonu, nezobrazuje se
12 regulace s tiumivkami, mezni Gcinik pro regulaci tlumivkou Mezni cinik pro tlum. reg. se zobrazuje
fadek 2 : regulace s tlumivkamil OFF/ mixed(M) / non-mixed(nM) OFF jen pii nastaveni reg. s tlumivkami typu
fadek 3 : mezni Ucinik pro tlum. regulaci - 0.80 = 0.80 (cos) 1.0 mixed.
13 regulace s ofsetem OFF /On OFF
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PFC - Vystupy

# skupina parametrd rozsah vych. n. poznamka

20 spousténi automatického rozpoznani vykonu stupriti (AOR) OFF / auto (A) auto Navic mize byt z tohoto bodu spustén

proces AOR ruéné zadanim volby ,run”.

21 ruéni davkovac; 3 subparametry :

1. typ a vykon nejmensiho vystupu (Own) libovolny 1 kvar
2. pomér vykonl 11111 + 12488 1111
3. pocet vystupti 0+24 0

25 typ @ nominini 3f. vykon vystupd, libovolny 0 Hodnota odpovida nastavenému Uxow.

vystupy ¢.1.1 + 3.6 v subparametrech

26 stav vystupli regulacni (COn) / pevné zap. regul. Vétrak, topeni a alarm Ize nastavit

vystupy €.1.1 + 3.6 v subparametrech (F1) / pevné vyp. (FO) / vétrak pouze u tiech nejvyssich vystupu.
(FAn) / topeni (HEA) / alarm-zap.
(AOn) / alarm-vyp. (AOF)

27 pocet sepnuti vystupt - - Neni nastavitelny parametr. Lze pouze

vystupy ¢.1.1 + 3.6 v subparametrech nulovat.

28 doba sepnuti vystupli [v hodinach] - - Neni nastavitelny parametr. Lze pouze

vystupy ¢.1.1 + 3.6 v subparametrech nulovat.

29 teplotni meze spinani vétraku/topeni posledniho vystupu Pokud odpovidajici vystup nenastaven
fadek 2 : teplotni mez sepnuti (on) [°C] vétrak: +10 + +60 °C vétrak : +40°C | na alarm nebo vétrak, preskakuje se.
fadek 3 : teplotni mez vypnuti (off) [°C] topeni : -30 +-10 °C topeni : -5 °C.

30 teplotni meze spinani vétraku/topeni pfedposledniho vyst. Pokud odpovidajici vystup nenastaven
fadek 2 : teplotni mez sepnuti (on) [°C] vétrak: +10 = +60 °C vétrak : +40°C | na alarm nebo vétrak, preskakuje se.
fadek 3 : teplotni mez vypnuti (off) [°C] topeni :-30 +-10 °C topeni : -5 °C

31 teplotni meze spinani vétraku/topeni predpfedposledniho v. Pokud odpovidajici vystup nenastaven
fadek 2 : teplotni mez sepnuti (on) [°C] vétrak: +10 + +60 °C vétrak : +40°C | na alarm nebo vétrak, preskakuje se.
fadek 3 : teplotni mez vypnuti (off) [°C] topeni : -30 +-10 °C topeni ;-5 °C.

33 sada vystupt 2 0/12+36 0

34 doba vybijeni pro sadu vystupti 1a 2 Pokud nenastavena sada 2, doba
fadek 2 : doba vybijeni pro sadu 1 vybijeni pro sadu 2 se nezobrazuje.
fadek 3 : doba vybijeni pro sadu 2 5 sec + 20 min 20 sec

35 rezim spinani intelig. / lineérni / kruhovy int.
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PFC - Alarmy
# | cisloazn. alarmova udalost fidici velicina / rozsah nastaveni zpozdéni aktivace vychozi nastaveni pozn.
alarmu udalost meze (/ deaktivace ) Indikace, Akce
40 | 01 ztrata napéti Uy (1 period) 20% Unow (pevné) 0.02 sec /5 sec - sougasné
U<< (pevné) 1+A odpojeni
41 | 02 podpéti Uwv / Unave 20+100% Unom 1 sec + 20 min U/ 70% / 1 min
U<
42 |03 prepéti U/ Unwave 100+200% Unom 1sec +20 min U/ 130 % / 1min
U>
43 | 04 podproud 1/ lave 0+25.0% In *) 1sec +20 min 1/01% / 5sec pevné vystupy
I< 1+A neovlivnény
44 | 05 nadproud 1/ lave 100+140 % of In *) | 1 sec +20 min 1/120% / 1 min pouze indikace
1>
45 | 06 prekrogeni meze CHL CHL / CHLave 80+300 % 1sec +20 min CHL / 133% / 1min
CHL>
46 | 07 prekroceni meze THDU THDU / THDUas | 1+300 % 1sec +20 min THDU / 10 % /1min
THDU>
47 | 08 prekrogeni meze THDI THDI / THDlave 1+300 % 1 sec + 20 min THDI / 20 % / 1min
THDI>
48 | 09 prekrogeni / podteceni meze | Pth / Pfhavs 0+99 % 1sec +20 min 0% / 5sec pevné vystupy
P>< neovlivnény
49 | 10 chyba kompenzace - reg. AQfh / AQfhave - 1 sec +20 min AQfhavs/ 5 min pouze indikace
PF>< odchylka mimo reg. pAsmo |
5 | 11 prekroceni poctu sepnuti pocet sepnuti stup. | 1+9999 tisic okamzité (0 sec) 100 pouze indikace
NS> |
51 | 12 chyba stupné porucha stupné 0+99 % hodnoty 3 + 15 souvislych 20 %; 10
OE vyskytl 1+A
52, | 13:T1>< | prekroceni/ podte¢eni meze | Ti(interni) / -40 + +60 °C 1 sec +20 min >+45°C/1s
53 | 14:T2>< | teploty Te(externi) >+35°C/1s
54 | 15 aktivace ext. alarmu stav dig. vst. - 0.02 sec /5 sec - soucasné
EXT (pevné) odpojeni
55 | 16 regulace mimo provoz PF control process | - 1sec + 20min 15 min pouze indikace
00C not running | okamzité
56 | 17 chyba dalkového Fizeni remote control - 1sec + 20min 1min pouze indikace
RCF process state | okamzité
57 | 18 chyba kompenzace - PFfh / PFfhave Cos : 1 sec + 20min PFfh / 1.00 / 1 min pouze indikace
PF> prekompenzovano 0.00(C/L) +1.00
58 | 19 chyba kompenzace - PFfh / PFfhave Cos : 1sec+ 20 min PFfh / 0.95L / 1 min pouze indikace
PF< nedokompenzovano 0.00(C/L) +1.00

Poznamka : *) In ... stanoveny sekundami proud PTP; 5A nebo 1A podle nastaveni pfevodu PTP
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Instalace
# skupina parametrli rozsah vych. nast. poznamka
00 | zamek LOC / OPN OPN viz Zamknuti a odemknuti nastaveni
pristroje
71 | pfevod PTP, nasobitel volba proudu sekundaru tlacitkem
okno 1: fadek 2 : nom. proud primaru primar : 1A + 10 kA 5/5A
fadek 3 : nom. proud sekundaru sek.: 5A /1A parametry umistény ve vediejsi vétvi
(pro modely “X/100mA”,"X/333mV" pevné) (0.1A,0.333V) pokud je nasobitel rizny od 1, blika
okno 2 : MUL - nasobitel proudu 0.001 =999 1 symbol A /¥
72 | typ pfipojeni
fadek 2 : thel U1 (pouze pro 1Y3 /1D3) 6 kombinaci -
fadek 3 : typ pfipojeni 1Y3/1D3 1Y3
74 | zplsob pfipojeni : pfimo (- - -) nebo pies PTN, prevod PTN, sekundarni napéti nelze ménit
nasobitel: parametry umistény ve vedlej$i vétvi
okno 1: fadek 2 : nom. primami U [KkV ] 0.001 =65 kV pfimo (- - -) pokud je nasobitel rizny od 1, blika
fadek 3 : nom. sek. U (0.1 kV) 0.001 +0.999 kV symbol A /¥
okno 2 : MUL - nasobitel napéti 0.001 +999 1
75 | fuom, Unow Specifikace Uno podle zp. pfipojeni :
fadek 2 : fyou [Hz ] 50 /60 Hz 50 - pfimo : fazové
fadek 3 : Unou [V /kV] 50 V= 1MV 230 - pfes PTN : sdruzené
76 | 2Pyou [KVA/MVA] 1kVA +999 MVA -
77 | délka okna pramérovani 0.01 + 60 vychozi zplisob primérovani typu
fadek 2 : pro skupinu U/I (1 sec+ 60 min) 1 min plovouci okno
fadek 3 : pro skupinu P/Q/S 15 min
78 | primérovani ZMD, format zobrazeni elektroméru vychozi zplisob primérovani typu
fadek 2 : délka okna primér. TMD 0.01 + 60 (1 sec+ 60 min) 15 min plovouci okno
fadek 3 : format zobrazeni elektroméru “4E+MD" / “8E” “4E+MD”
79 | forméat zobrazeni uiniku z&KI. harmonické cos/tan/fi cos
80 | podsvétleni AUT/ON ON AUT : automaticky vypnuto pfiblizné
5 minut po poslednim stisku tlacitka
85 | komunikacni rozhrani €. 1 (pfipadné 2) parametry umistény ve vedlej$i vétvi
pro RS-485 / M-Bus :
okno 1 :fadek 2:adresa 1+255 1
fadek 3 : rychlost [kBd ] 48+115 9.6
okno2 : Prt(protokol)- pocet dat. bitd a parita 8/9-n/9-E/9-0 8
pro Ethernet:
okno1: DHCP ON/OFF OFF
okno 2+5 : IP1+ IP4 (IP) 0+255 10.0.0.1
okno 6+9 : MA1+ MA4 (Subnet Mask) 0+255 255.255.255.0
okno 10+13: Gt1+ Gt4 (Gateway) 0+255 10.0.0.138
89 stav pfistroje (Ize pouze Cist) f.2: 0= bezporuchovy stav
fadek 2 : specifikace poruchy 0 i3

fadek 3 : v.C. a verze piistroje (roluji)

0+255

verze firmware
...verze bootloaderu
H...verze hardware

0

.3 S...vyrobni &islo
F
b




Measured Quantities Branch Navigation Chart / Rzeczywiste dane - wykres nawigacji / Vétev méfenych velicin - navigacni mapa
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Fundamental Harmonic Quantities Branch Navigation Chart
Gataz zmiennych podstawowych sktadowych harmonicznych- wykres nawigacji
Vétev velicin zakladni harmonickeé sloZky - navigacni mapa
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Electricity Meter — Optional Display Format ,8E*

Licznik energii elektrycznej - opcjonalny format wy$wietlania "8E"
Elektromér — alternativni format zobrazeni ,8E*
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Examples of Connections / Przyktady podtaczenia / Piklady zapojeni

NOVAR 2100 R15
Typical Installation, Direct Connection “1Y3”, 15 Contactor Sections
Typowa instalacja, bezposrednie pofaczenie “1Y3”, 15 stycznikéw
Typické zapojeni, pfimé pfipojeni “1Y3”, 15 stykacovych stuprit




Connection of Voltage & Current on the Transformer Primary Side (“1D3”), 9 Contactor Sections

NOVAR 2200 R09

Pofaczenie napiecia i pradu po stronie pierwotnej transformatora ("1D3"), 9 stycznikéw
Pripojeni PTN i PTP na primarni strané napéjeciho transformatoru vn/nn (“1D3”), 9 stykacu

S2
L1 =t

L2 —g
L3

—N = MV 10A
Transformer

CluulewsC9
Ax || 4k
I JH []
L2 Adydy E2F 44




Technical Specifications / Specyfikacja techniczna / Technické parametry

Aucxiliary Voltage / Pomocnicze napigcie zasilania / Pomocné napajeci napéti

NOVAR 2100

NOVAR 2200

range / zakres / rozsah

75+500 Vic /40 + 100 Hz

75+500 Vac /40 + 100 Hz or
90 + 600 Voc

power / moc / piikon

15VA/8 W

overvoltage cathegory / kategoria przecigzenia /
kategorie pfepéti

<=300 Vac

>300 Ve

pollution degree / stopien zanieczyszczenia /
stupen znecisténi

connection / potaczenie / zapojeni

isolated, polarity free / odizolowany, dowolna polaryzacja / galvanicky izolované, polarita libovolna




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny

Frequency / Czestotliwos¢ / Frekvence

fyon— nominal / nominalna / nominalni 50/60 Hz

measuring range / zakres pomiaru / 40 +70 Hz
méfici rozsah )

measuring uncertainty / biad pomiaru /

" o +10 mHz
nejistota méfeni

Voltage / Napiecie / Napéti

NOVAR 2100 NOVAR 2200

measuring range / zakres pomiaru / the same as auxiliary voltage / taki sam jak napiecie

méfici rozsah pomocnicze / shodny s napajecim napétim 50 = 800 Vis

measuring uncertainty / blad pomiaru /

- 0 - 0
nejistota méfeni (t:=23+2°C) +1-0.05 % of rdg +/- 0.02 % of mg

temperature drift / wptyw temperatury / +1-0.03 % of rdg +- 0.01 % of mg / 10 °C
teplotni drift . .

measurement category / kategoria pomiarowa / 300V CAT Il
kategorie méfeni 600V CATII

permanent overload / state przeciazenie /

trvalé pretizeni 550 Vi 1600 Ve

peak overload / krotke przeciazenie / 3000V,
3pickové pretizeni (1 sec.) e

burden power / moc obcigzenia / pfikon <0.05VA

impedance / impedancja / impedance Ri=6MQ

Harmonics / Harmoniczne / Harmonické ( up to 50"order / do 50. kolejnosci / do Fadu 50 )

other harmonics up to 200 % of class 3 acc. to / inne harmoniczne do 200 % dla klasy 3 zgodnie z /
ostatni harmonické az do 200 % tfidy 3 dle
IEC 61000-2-4 ed.2

reference conditions / warunki referencyjne /
referencni podminky

measuring range / zakres pomiaru / 10 + 100 % of class 3 acc. to / dla klasy 3 zgodnie z / tfidy 3 dle

méfici rozsah IEC 61000-2-4 ed.2

measuring uncertainty / blad pomiaru / twice the levels of class Il acc. to / dwukrotny poziom klasy Il zgodnie z / dvojnasobek trovni tfidy Il dle
nejistota méfeni IEC 61000—4-7 ed.2

THDU

measuring range / zakres pomiaru / 0+20%

méfici rozsah

measuring uncertainty / blad pomiaru /
nejistota méfeni




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny

Current / Prad / Proud

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

0.005 +7 Asc

measuring uncertainty / biad pomiaru /
nejistota méfeni (ta=23+2°C)

+/-0.05 % of rdg +/- 0.02 % of rg

temperature drift / wptyw temperatury /
teplotni drift

+/-0.03 % of rdg +/-0.01 % of mg / 10 °C

measurement category / kategoria pomiarowa /
kategorie méfeni

150V CAT Il

permanent overload / state przecigzenie /
trvalé pretizeni

7.5 A

peak overload / krotke przecigzenie /
Spickové pretizeni

70 Axc / 1 second, max. repetition frequency > 5 minutes
70 Axc na 1 sek.; maksymalna czestotliwos¢ przecigzenia > 5 minut
70 Axc/ 1 sekunda, maximaini perioda opakovani > 5 minut

burden power / moc obcigzenia / pfikon
impedance / impedancja / impedance

<0.5VA
Ri<10mQ

I ics / Har i [ Har ické (up to 50"order / do 50. kolejnosci / do fadu 50 )

reference conditions / warunki referencyjne /
referencni podminky

other harmonics up to 200 % of class 3 acc. to / inne harmoniczne do 200 % dla klasy 3 zgodnie z /
ostatni harmonické az do 200 % tfidy 3 dle
IEC 61000-2-4 ed.2

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

500 % of class 3 acc. to / dla klasy 3 zgodnie z / tfidy 3 dle
IEC 61000-2-4 ed.2

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

lh <= 10% Inow : 1% Inow
Ih> 10% Ivow: + 1% of rdg

THDI

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

0+200 %

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

THDI <= 100% : +0.6
THDI > 100% : % 0.6 % of rdg

Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené veli¢iny — Temperature / Temperatura / Teplota

Ti- (internal sensor, measured value affected by the instrument power dissipation / wewnetrzny czujnik, zmierzona warto$¢ wplywa na rozpraszanie energii rozdzielczej /
interni teplotni senzor, namérena hodnota ovlivnéna tepelnou ztratou pfistroje)

measuring range / zakres pomiaru /
méfici rozsah

-40 +80°C

measuring uncertainty / btad pomiaru /
nejistota méfeni

+2°C




Measured Quantities / Mierzone wielkosci / Mérené velic¢iny —

Power, Power Factor / moc, wspétczynnik mocy / vykony, ucinik

Active & Reactive Power, PF, cos ¢ / Moc czynna i bierna, PF, cos ¢ / Cinny a jalovy vykon, PF, cos ¢

( Pvow = Unow X Iow )

reference conditions / warunki odniesienia /
referencni podminky “A”:

ambient temperature / temperatura otoczenia /
teplota okoli ( t)

Ul

for active p. / moc czynna / ¢inny v., PF, cos ¢

for reactive power / moc bierna / jalovy vykon

23x2°C

U= 80+120 % Unow, |= 1+120 % Inou
00

PF =0.00

active / reactive power uncertainty
btad pomiaru mocy czynnej / biernej
nejistota ¢inného / jalového vykonu

+0.5 % of rdg + 0.005 % Pow

PF & cos ¢ uncertainty

btad pomiaru PFicos ¢ +0.005
nejistota PF a cos @
reference conditions / warunki odniesienia /
referencni podminky “B” :
ambient temperature / temperatura otoczenia / 23+2°C
teplota okoli (ta)
Ul U= 80+120 % Unow, |= 1+ 120 % Ixom
for active p./ moc czynna / &inny v., PF, cos ¢ PF <=0.87
for reactive power / moc bierna / jalovy vykon PF<=0.87

active / reactive power uncertainty
btad pomiaru mocy czynnej / biernej
nejistota ¢inného / jalového vykonu

+1% of rdg £0.01 % Pom

PF & cos ¢ uncertainty
btad pomiaru PF i cos ¢
nejistota PF a cos ¢

+0.005

temperature drift of powers
wplyw temperatury
teplotni drift vykond

+/-0.05 % od rgd +/-0.02 % Pyon/ 10 °C




Outputs & Digital Input / Wejscie i wyjscia cyfrowe / Vystupy a digitalni vstup

Relays / Przekazniki / Relé

type / typ / typ N.O. contact / styk NO / spinaci kontakt
load rating / obcigzenie / maximalni zatizeni 250 Vac /4 A;30 Ve /4 A
Transi I Tranzystory / Tranzistory

type / typ / typ Opto-MOS

load rating / obcigzenie / maximalni zatizeni

max. 100 Vpc/ 100 mA

Digital Input / Wejscie cyfrowe / Digitalni vstup

type /typ /typ

optoisolated / optoizolowane / opticky izolovany

maximum voltage / max. napiecie / max. napéti

265 Vi
(1460 Vxc for overvoltage category Il / dla przecigzenia w kategorii Il / pro kategorii prepéti Il )

voltage for “logical 0/ “logical 1*
napigcie na “logiczne 0/ “logiczne 1*
napéti pro hodnotu “logicka 0* / “logicka 1“

<=30Vic | >=90 Vic

burden power / moc obcigzenia / prikon
impedance / impedancja / impedance

<04VA
Ri =200 kQ




Other Specifications / Pozostata specyfikacja / Ostatni parametry

,U<<“and ,EXT* alarm response time (output disconnect.)

czas reakcji alarmu ,U<<" i ,EXT* (otwarcie wyj$¢) <=20ms
rychlost odezvy alarmi ,U<<* a ,EXT* ( odpojeni vystupli )

operatlopal temperature / temperatura pracy / 200 60°C
pracovni teplota

storage te[nperature | temperatura przechowywania / . 401080°C
skladovaci teplota

operational and storage humidity <95%

wilgotno$¢ pracy i przechowywania
provozni a skladovaci vihkost

non-condensable environment / nieskraplajace $rodowisko / nesrazlivé prostredi

EMC — immunity / odpornos¢ / odolnost

EN 61000 - 4-2 (4kV/8kV) ; EN 61000 - 4-3 (10 Vimup to 1 GHz )
EN 61000 -4 -4 ( 2KV ); EN 61000 -4 -5 (2kV);
EN 61000 =4 -6 (3V); EN 61000 4 - 11 ( 5 periods )

EMC - emissions / emisja / vyzafovani

EN 55011, class A; EN 55022, class A
(not for home use / nie do uzytku domowego / neni uréen do bytového prostfedi )

service communication port / serwisowy port komunikacyjny /
servisni komunikaéni rozhrani

USB 2.0, not isolated

remote communication ports (option)
zdalne porty komunikacyjne (opcja)
dalkova komunikaéni rozhrani ( volitelné )

RS-485 / 2400+460800 Bd / protocols KMB, Modbus-RTU
Ethernet 100 Base-T / DHCP, webserver, Modbus-TCP

display / wywietlacz / displej

segment / segmentowy / segmentovy LCD-FSTN, backlit / pod$wietlany / podsvétleny

protection class / klasa ochrony / kryti
front panel / dla panelu przedniego / pfedni panel

IP 40 ( IP 54 with cover sheeting / z dodatkowa cienka pokrywa / s krycim titkem )

back panel / dla zaciskow / zadni panel IP 20
dimensions / wymiary / rozméry

front panel / dla panelu przedniego / pfedni panel 144 x 144 mm

built-in depth / glebokos¢ / zastavna hloubka 70 mm

installation cutout / otwér montazowy / montézni vyrez 138+ x 138" mm
mass / waga / hmotnost max. 0.5 kg
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