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1. Prenos dat mezi pristroji SMY/SMZ a nadrazenym
systémem

Pfistroje SMY33 a SMZ33 mohou byt vybaveny dalkovou komunikaéni linkou s rozhranim RS 232,
nebo RS 485. Pomoci této linky mohou byt monitorovany a ovladany z nadfazeného fidiciho systému
( obvykle PC).

Tato pfiru¢ka popisuje zplisob komunikace s pfistroji. Pfedpoklada zakladni znalost parametrd
pfistroju a jazyka C.

Data, ktera Ize pfenaset mezi pfistrojem a nadfazenym systémem, jsou uspofadana do nasleduijicich
struktur :

» ,Status”... obsahuje informace o stavu pfistroje ( vyrobni Cislo, chybové pfiznaky atd.); Ize
pouze Cist

« ldentifikace® ... obsahuje informace o typu pfistroje ( vyrobni ¢islo, typ pfistroje atd.); Ize
pouze Cist

» ,RTC"... umoZiuje Cist a nastavovat obvod realného ¢asu

» ,Config“ ... obsahuje stav nastavitelnych parametri pfistroje ( pfevod MTN, MTP,atd); Ize
Cist i zapisovat

» ,OutputConfig“ ... obsahuje stav nastavitelnych parametrd vystup( pfistroje (relé, pulsni
vystupy, atd...)

« Elektromér” ... obsahuje stav elektroméru a umozriuje Cist a nastavovat tarify
» Profily* ... umozriuje Cist a nastavovat informace o méfeni proudovych profild
e LActData" ... umoZiuje pfeéteni aktualné zméfenych dat z pfistroje

Informace o stavu pfistroje ziska nadfazeny systém preétenim odpovidajici struktury z pfistroje,
naopak zapisem do odpovidajici struktury mize nadfazeny systém napfiklad zménit néktery
z parametrd, spustit vybranou operaci atd.

Obsah jednotlivych struktur je uveden v samostatné kapitole dale.
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2. Komunikacni protokoly

Pfenos informaci mezi pfistrojem a nadfazenym systémem se provadi pfes sériovou asynchronni
komunikacni linku (COM) s rozhranim RS-232 nebo RS-485. V pfipadé pouziti rozhrani RS-485 je
mozné na jednu komunikacni linku pripojit vice pfistroji a na strané nadfazeného systému je mozné
pouzit pfevodnik rozhrani RS-232/RS-485, vybaveny automatickym pfepinanim sméru pfenosu dat,
pfipadné musi pfepinani sméru prenosu dat zajistit program nadfazeného systému.

Pristroje jsou standardné dodavany s pfednastavenym firemnim protokolem ,KMB*. U pfistroj,
vybavenych firmware verze 7.3 a vy$8im Ize volitelné nastavit i protokol Modbus-RTU.

Rychlost komunikace je nastavitelna v rozsahu 300-19200 Bd (standardné 9600 Bd).

2.1 Komunikaéni protokol KMB
Komunikacni kanal je nastaven na 8 bitu, bez parity, jeden stop-bit.

Komunikace typu ,master-slave®. Na zakladé pfijeti fadné zpravy-pfikazu pfistroj odesle odpovidajici
zpravu-odpoved.

Zpravy maji jednotny format :
1. Adresa pfistroje
2. Délka zpravy (v bytech) bez zavére¢né checksum. Ma vzdy hodnotu (3+délka téla zpravy).
3. Typ zpravy ( 1 byte).
4. Télo zpravy - ma ruznou délku dle typu zpravy.
5. Zavére€na checksum - soucet predchozich byte modulo 256 (1 byte).

Pokud pfistroj pfijme fadnou zpravu, a podafi se mu ji Fadné zpracovat (vykonat pfikaz), odesle
pfisluSnou odpovéd a na misté typu zpravy bude hodnota 0. Pokud je typ zpravy v odpovédi
nenulovy, pfikaz se z néjakych dlvodu nepodafilo vykonat.

Nékteré zpravy nemaiji télo.

Pfistroj ode$le odpovéd do 600ms po obdrZeni zpravy od mastera. BEéhem pfijmu pfikazu nebo
vysilani odpovédi mize nastat mezibytova mezera délky odpovidajici dobé pfenosu maximainé 2
znaku ( bytd ).

2.1.1 Popis zprav
Pro zapis/Cteni datovych struktur Ize pouZit zpravy dle nasledujici tabulky.

C. zpravy (hex) typ zpravy
0x01 |dentifikace pfistroje
0x10 Nastaveni RTC
0x11 Precteni RTC

0x14 PreCteni stavu pfistroje — Status

0x26 Precteni nastaveni pfistroje — Config

0x27 Zépis nastaveni do pfistroje - Config

0x30 Precteni nastaveni vystupu pfistroje — OutputConfig

0x31 Zépis nastaveni vystupu pfistroje - OutputConfig

4
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0x32 Precte nastaveni tarifu elektroméru

0x33 Nastavi tarify elektroméru

0x34 Piecteni stavu elektroméru

0x35 Nulovani elektroméru

0x36 Predani ProfilStatusu a aktualnich dat profili
0x37 Nastaveni Casu pro sledovani denniho profilu
0x38 Nulovani ¢asu pro sledovani max. profilu
0x39 PreCte Casy zaznamenanych profill

0x3A Pfeda vSechna aktualni data

V nasledujicich kapitolach je uveden bliz8i popis téchto zprav.

2.1.2 ldentifikace 0x01

Na dotaz mastera se pfistroj ,identifikuje®.

Master:

| 0x01] 0x03| 0x01 | 0x05 |

Pristroj odpovi:

| 0x01] 0x11| 0x00 | Identifikace 14 bytl |checksum|

|dentifikace (rozepsano byt po bytu, celkem 14 bytd):
DeviceNo % 256
DeviceNo / 256
DeviceType % 256
DeviceType / 256
PropsType % 256
PropsType / 256
SoftVersion

Rezerva

RemoteAdresa % 256
RemoteAdresa / 256

Rezerva
Rezerva
Rezerva

Rezerva

2.1.3 Nastaveni RTC 0x10
Nadfazeny systém pfeda pfistroji ¢as, dle kterého bude nastaven obvod realného ¢asu v pfistroji.

Priklad :

Pozadavek na nastaveni datumu a ¢asu je napf.: 2003.8.15 10:29:00. Master odeSle nasledujici
sekvenci (pfedpokladame, Ze adresa pfistroje je 1) :

5
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| 0x01] 0x09 | 0x10 | 0x03]|0x08|0x15|0x10|0x29|0x00|checksum|
Struktura odpovédi v pfipadé uspésného pfijmu :

| 0x01] 0x03| 000 | checksum |

2.1.4 Piecéteni RTC 0x11
Nadfazeny systém pozaduje pfedani stav obvodu reainého €asu z pfistroje.

Dotaz mastera:
| 0x01]| 0x03| 0x11 | checksum |
Odpoveéd pfistroje
| 0x01] 0x09 | 0x00 | 0x03|0x08|0x15]0x10|0x29]|0x00|checksum|

2.1.5 Precteni stavu pristroje (Status) — 0x14
V odpovédi pfeda pfistroj tzv. Status (52 bytd).

Priklad :

Master odesle nasledujici sekvenci (pfedpokladame, ze adresa pfistroje je 1) :
| 0x01] 0x03 | 0x14 | checksum = 0x18 |

Pfikaz nemé télo.

Struktura odpovédi :

| 0x01] 0x37| 0x00 | ..... télo zpravy = Status (52 bytd) ..... | checksum |

2.1.6 Precteni nastaveni pristroje ( Config ) — 0x26
Pristroj pfeda tzv. Config (28 bytu).

Prikaz :
| 0x01| 0x03 | 0x26 | checksum = 0x2A |
Odpovéd :
| 0x01] 0x1F| 0x00 | ..... télo zpravy = Config (28 bytd) ..... | checksum |

2.1.7 Zapis nastaveni do pristroje ( Config ) - 0x27
Zapis tzv. Config (28 bytl) do pfistroje.

Prikaz :

| 0x01] Ox1F | 0x27 | ..... télo zpravy = Config (28 bytd) ..... | checksum |
Odpovéd :

| 0x01] 0x03| 0x00 | checksum = 0x04 |

KMB systems

Poznamka : Proménné DeviceAddr a RemoteBDRate nelze pfes Remote komunikaéni linku ménit,

zapisované hodnoty téchto proménnych mohou byt libovolné.
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2.1.8 Precteni nastaveni vystupu pfistroje ( OutputConfig ) - 0x30
Pristroj pfeda tzv. OutputConfig (20 bytd).

Pfikaz :
| 0x01] 0x03 | 0x30 | checksum = 0x34 |
Odpovéd :
| 0x01] 0x17| 0x00 | ..... télo zpravy = OutputConfig (20 bytd) ..... | checksum |

2.1.9 Zapis nastaveni vystupl do pristroje ( OutputConfig ) - 0x31
Zapis tzv. OutputConfig (20 bytd) do pfistroje.

Pfikaz :

| 0x01] 0x17 | 0x31 | ..... télo zpravy = OuputConfig (20 bytd) ..... | checksum |
Odpovéd :

| 0x01] 0x03| 0x00 | checksum = 0x04 |

2.1.10 Precteni nastaveni tarifi elektroméru pristroje ( ElmerTarif ) — 0x32
Pristroj pfeda tzv. ElmerTarif (6 bytd).

Prikaz :
| 0x01] 0x03 | 0x32 | checksum = 0x36 |
Odpovéd :
| 0x01] 0x09| 0x00 | ..... télo zpravy = ElmerTarif (6 bytd) ..... | checksum |

2.1.11 Zapis nastaveni tarif elektroméru pristroje ( EImerTarif ) - 0x33
Zapis tzv. ElmerTarif (6 bytl) do pfistroje.

Prikaz :

| 0x01] 0x09| 0x33 | ..... télo zpravy = ElmerTarif (6 bytd) ..... | checksum |
Odpovéd :

| 0x01] 0x03| 0x00 | checksum = 0x04 |

KMB systems

2.1.12 Precteni aktualniho stavu elektroméru pristroje (EImerActData ) - 0x34

Pristroj pfeda tzv. EImerActData (94 bytd).
Prikaz :
| 0x01] 0x03 | 0x34 | checksum = 0x38 |
Odpovéd :
| 0x01] 0x61| 0x00 | ..... télo zpravy = ElmerActData (94 bytd) ..... | checksum |

2.1.13 Nulovani elektroméru pfistroje — 0x35
Pfikaz :
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| 0x01] 0x04 | 0x35 | 0x01| checksum = 0x3B |
Odpovéd :
| 0x01] 0x03| 0x00 | checksum = 0x04 |

2.1.14 Predani vSech aktualnich dat z pfistroje (ActAlldata) 0x3A
Pfikaz :

| 0x01] 0x03 | 0x3A| checksum = Ox3E |
Odpovéd :
| 0x01] 0xDD| 0x00 | 218 byt dat | checksum |
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2.2 Komunikacni protokol Modbus-RTU

Pfistroje s firmware 7.3 a vy$§i Ize nastavit na komunikacni protokol Modbus-RTU. Vedle adresy a
rychlosti komunikace Ize nastavit i funkci paritniho bitu ( suda / licha / Zadna parita ).

Pfistroj ode$le odpovéd nejpozdéji do 600ms po obdrzeni zpravy od mastera. Béhem pfijmu pfikazu
nebo vysilani odpovédi mize nastat mezibytova mezera délky odpovidajici dobé pfenosu maximainé
1,5 znaku ( bytd).

ReZim “broadcast ” neni podporovan.

Jsou implementovany nasledujici funkce :

kod funkce nazev funkce aplikace

03 Read Holding Registers Cteni nastaveni a stavu pfistroje — Status,
Config, OutputConfig, ElmerTarif

04 Read Input Registers Cteni aktualnich dat z pfistroje —
ActAllData, EImerActData

06 Preset Single Register zapis Config, OutputConfig, ElmerTarif,
nulovani Eimeru

08 Diagnostics — zakladni diagnostické funkce

00 — Return Query Data

01 - Restart Comm Option

10 — Clear Ctrs & Diag. Register
11 — Return Bus Message Count

16 Preset Multiple Registers obdobné jako 06 - Preset Single Register

Pristup ke strukturam je realizovan pomoci ¢teni/zapisu z/do odpovidajicich registri dle tabulek
uvedenych v nasledujicich kapitolach. Jednobytové udaje jsou v registru ulozeny ve tvaru 0x00nn, nn
je jednobytovy parametr.

Datové struktury, popisujici nastaveni a stav pfistroje, jsou uloZeny v poli ,holding*“-registrd. Aktuaini
naméfena data Ize Cist jako stav ,input‘-registra.

Kazda ze struktur je v poli registrii uloZena od rizné tzv. bazové adresy dle nasledujici tabulky (plati
pro ,holding“-registry). Akltuaini data jsou uloZena v poli ,input“registrii od bazové adresy 0.

struktura bazova adresa

holding-registru
IDENTIFICATION 0x0200
RTC 0x0300
STATUS 0x0400
CONFIG 0x0700
OUTPUTCONFIG 0x0800
ELMERTARIF 0x0B00
CLRELMER 0x0B80
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2.2.1 Status

Bazova adresa 0x0400. DetailngjSi popis proménnych viz. kapitola Datové struktury.

Offset Parametr Cteni(R)/Zapis(W) Délka v bytech

0x0000 RamErr RIW 1
0x0001 WDHafs R 1
0x0002 PWOffs R 1
0x0003 RecordMode RIW 1
0x0004 PwrConf RIW 2
0x0005 Iconf[0] RIW 1
0x0006 Iconf[1] RIW 1
0x0007 Iconf[2] RIW 1
0x0008 Iconf[3] RIW 1
0x0009 Uconf RIW 1
0x000A FrConf RIW 1
0x000B Tconf RIW 1
0x000C AuxConf RIW 1
0x000D HDOTrigLevel RIW 1
0x000E Reserve RIW 1
0x000F — 0x0010 | MaxRecs R 4
0x0011 - 0x0012 NoRecs R 4
0x0013 - 0x0014 | CurrRecNo R 4
0x0015 - 0x001A | LastRecTime R 6
0x001B - 0x0020 | StartRecTime R 6
0x0021 Reclnt RIW 1
0x0022 DeviceNo R 1
0x0023 NoteBookSize R 1
0x0024 DeviceType R 1
0x0025 SoftVersion R 1
0x0026 Reserve6 RIW 1

2.2.2 Config

Bazova adresa 0x0700. VSechny registry jsou R/W.

Offset Parametr Délka v bytech

0x0000 + 0x0001 MTN 4

0x0002 + 0x0003 MTP 4

0x0004 NomPwr 2

0x0005 InputType 1

0x0006 DeviceAddr 1

0x0007 RemoteBdRate 1

0x0008 Rezerva 4

0x000A CANDeviceAddr 2

0x000B NomU 2

0x000C + 0x000D Rezerva 4

0x000E Temp4mA 2

0x000F Temp20mA 2

10
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2.2.3 OutputConfig
Bézova adresa 0x0800. VSechny registry jsou R/W.

Offset Parametr Délka v bytech
0x0000 PulseOut 1
0x0001 + 0x0002 rkWh 4
0x0003 + 0x0004 Limit 4
0x0005 + 0x0006 Hysteresis 4
0x0007 DelayTime 2
0x0008 ReleCgf 1
0x0009 + 0x000A Rezerva 4

2.24 RTC
Bézova adresa 0x0300. VSechny registry jsou R/W.

Offset Parametr Délka v bytech
0x0000 Rok a mésic 2
0x0001 Den a hodina 2
0x0002 Minuta a sekunda 2

2.2.5 Identifikace
Bazova adresa 0x0200.

Offset Parametr Délka v bytech

0x0000 DeviceNo 2
(v. ¢ pfistroje )

0x0001 DeviceType 2
(typ pfistroje )

0x0002 Props Type 2
(pro SMY a SMZ pevné
hodnota 0x0030)

0x0003 SoftVersion 1
(verze fw)

0x0004 Remote Addr 1

Parametr DeviceType je rozepsan v nasledujicich tabulkach.

Pristroj SMY, DeviceType

Typ pfistroje Hodnota
SMY33 - zakladni typ 0900
SMY33T - s teplotnim vstupem 0901
SMY33R - s vystupnimi relé 0902
SMY33RT - s teplotnim vstupem a relé 0903

11
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Je-li pfistroj vybaven dalkovou komunikaéni linkou (Remote), méni se &ast Cisla 09xx takto:

Pristroj SMY, DeviceType pfiistroju s linkou Remote

Typ pfistroje Hodnota
SMY33xx CAN 0Bxx
SMY33xx 485 0Dxx
SMY33xx COM OFxx
Prava polovina ¢isla zUstava dle tabulky vyse.
Priklad: SMY33RT 485 ma DeviceType = 0D03.
Pristroj SMZ, Device Type

Typ pfistroje Hodnota
SMZ33 - zakladni typ 1100
SMZ33T - s teplotnim vstupem 1101
SMZ33R - s vystupnimi relé 1102
SMZ33E - s elektromérem 1104
SMZ33ERT - elmér+relé + teplota 1107

Je-li pfistroj vybaven Remote komunikacni linkou méni se ¢ast Cisla 11xx takto:

Pristroj SMZ, Device Type priistrojii s linkou Remote

Typ pfistroje Hodnota
SMZ33xx CAN 13xx
SMZ33xx 485 15xx
SMZ33xx COM 17xx

2.2.6 ElmerTarif

Bazova adresa 0x0B00. VSechny registry jsou R/W.

Offset Parametr Délka v bytech
0x0000 + 0x0005 ElmerTarif[0] + 6
ElmerTarif[5]
2.2.7 CIrElmer
Bazova adresa 0x0B80. Pouze zapis.
Offset Parametr Délka v bytech

0x0000
0x0100 se nuluje
elektromér

zapisem konstanty

1

12
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2.2.8 Aktualni data méfenych veli€in
Aktuélni naméfena data Ize Cist jako stav ,input“-registrli ( funkce ,Read Input Registers*).

\ Adresa registru Parametr Délka v bytech
0x0000 u1 2
0x0001 u2 2
0x0002 u3 2
0x0003 LU 1
0x0004 11 2
0x0005 12 2
0x0006 13 2
0x0007 14 2
0x0008 Cos fi1 1
0x0009 Cos fi 2 1
0x000A Cos fi 3 1
0x000B Fr + Contacts 1
0x000C Temperature 1
0x000D PF1 1
0x000E PF2 1
0x000F PF3 1
0x0010 u12 2
0x0011 u23 2
0x0012 u31 2
0x0100+ 0x0101 P1 4
0x0102 + 0x0103 | P2 4
0x01040+ 0x0105 |P3 4
0x0106 + 0x0107 | Q1 4
0x0108 + 0x0109 | Q2 4
0x010A + 0x010B | Q3 4
0x010C + 0x010D | S1 4
0x010E + 0x010F | S2 4
0x0110 + 0x0111 | S3 4
0x0200 THDU1 1
0x0201 THDU2 1
0x0202 THDU3 1
0x0210 HarU faze 1, fad 2 1
0x0211 HarU faze 1, fad 3 1
0x0227 HarU faze 1, fad 25 1
0x0228 + 0x022F | reserved 16
0x0230 HarU faze 2, fad 2 1
0x0231 HarU faze 2, fad 3 1
0x0247 HarU faze 2, fad 25 1

13
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0x0248 + 0x024F | reserved 16
0x0250 HarU faze 3, fad 2 1
0x0251 HarU faze 3, fad 3 1
0x0267 HarU faze 3, fad 25 1
0x0268 + 0x026F | reserved 16
0x0300 THDI1 1
0x0301 THDI2 1
0x0302 THDI3 1
0x0310 Harl faze 1, fad 2 1
0x0311 Harl faze 1, fad 3 1
0x0327 Harl faze 1, fad 25 1
0x0328 + 0x032F | reserved 16
0x0330 Harl faze 2, fad 2 1
0x0331 Harl faze 2, fad 3 1
0x0347 Harl faze 2, fad 25 1
0x0348 + 0x034F | reserved 16
0x0350 Harl faze 3, fad 2 1
0x0351 Harl faze 3, fad 3 1
0x0367 Harl faze 3, fad 25 1
x0368 + 0x036F reserved 16

Bliz8i popis a kédovani jednotlivych parametr(i viz popis datové struktury ActAllData.

2.2.9 Stav elektroméru

Stav elektroméru Ize Cist jako stav ,input“-registrd ( funkce ,Read Input Registers®).

‘ Adresa registru Parametr Délka v bytech
0x0400+ 0x0417 ElmerEnergy 48
0x0418+ 0x041A ElmerCIrTime 6
0x041B+ 0x0422 QHMaxPwr 16
0x0423+ 0x042E QHMaxPwrTime 24

BlizSi popis a kédovani jednotlivych parametr(i viz popis datové struktury ElmerActData.

14

KMB systems



S

MY33, SMZ33 - komunikace

3. Datové struktury

Forma popisu odpovida konvenci jazyka C. Vicebytové proménné jsou ulozeny v pofadi high-low

vy

KMB systems

parametry potfebné k funkci pfistroje, nejen v rezimu on-line, jsou komentare jen u téch parametra,
které maji s rezimem on-line pfimou souvislost.

Status :

typedef struct {

uchar RameErr;
I*
I*
I*
I*
I*
I*
I*
I*
I*
I*

uchar WDHafs;
uchar PWOffs;

struktura pole RamErr:

D7...chyba zalohovani RAM

D6...chyba zalohovani RTC

D5...chyba checksum EPROM (zatim nefunkcni)

D2...chyba zalozniho Configu
D1...chyba kal. konstant v EEPROM
DO...chyba checksum EEPROM

uchar RecordMode;

uint PwrConf;

uchar IConf[4];
uchar UConf;
uchar FrConf;
uchar TConf;
uchar AuxConf;

uchar HDOTrigLevel;

uchar Reserveb;

ulong MaxRecs;
ulong NoRecs;
ulong CurrRecNo;

uchar LastRecTime[6];
uchar StartRecTime|[6];

uchar ReclInt[2];
uint DeviceNo;

uchar NoteBookSize;

uchar DeviceType;
uchar SoftVersion;
uchar Reserveb;

ulong THDConf;

[* SMY, SMZ nepouziva */

} SType;  [*Statustype*/
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Config :

typedef struct { [*pokud neni uvedeno jinakyjSEEprom */
ulong Mtn; /*nominalni primarni napeti MTN */
ulong Mtp; [*prevod MTP, kodovani: */

I* bity 30-0: nominalni primarni proud MTP */

I* bit 31: 0...nominalni sekundarni proud MTR  */

I* 1...nominalni sekundarni proud MTP 5A  */
uint NomPwr; /* vykon trafa v kVA */
uchar InputType; [* konfigurace mericich vstupu */

/* b0......RemoteComType : 0 = stand. asynctotgkol pres COM  */
I* 1 =MODBUS RTU */
/*Dbl.....Modem :0=neni */
I* t1l=je */
[*b3,2 Parita pro MODBUS 00 - neni */
I* 01 - suda */
I* 10 - licha */
[*ba...... 0 - mereni plne trifazove */
I* 1 - mereni dle Aarona */
[*b5...... 0 - mereni plne trifazove - zapojemezda */
I* 1 - mereni plne trifazove - zapojeni trojuliél */
/*b6......0 - mereni s MTN */
I* 1 - primo */
[*b7...... 1 - prepinatelny pristroj(read-otuli) */

uchar DeviceAddr; /[* adresa (2-253) (pro CAN nerganam) *
uchar RemoteBdRate; // spodni nibble definuje kiyrwhlost *

/I pro standard. as. komunikaci,dle tab *
I ; Tabulka rychlosti (pro COM) :  *
I* ;0..50 Bd- *
I* ;1...150 Bd - *
I* ;2...300 Bd - *
I* ;3...600 Bd - *
I* ;4...1200 Bd - *
I* ; 5...2400 Bd - *
I* ; 6...4800 Bd - *
I* ; 7...9600 Bd - *
I* ; 8...19200 Bd - *
I* ;9...38400 Bd - atd. *
I ; Tabulka rychlosti (pro CAN) :  *
I* ; 0...5 kbit/s *
I* ; 1...10 kbit/s *
I* ; 2...20 kbit/s *
I* ; 3...50 kbit/s *
I* ; 4...100 kbit/s *
I* ; 5...125 kbit/s *
I* ; 6...200 kbit/s *
I* ; 7...250 kbit/s *
I* ; 8...500 kbit/s *
I* ; 9...800 kbit/s *
I* ; 10...1000 kbit/s *

ulong ResO; /*u SMD MTP2 */

uint CANDeviceAddr; /[* adresa (2-1023) pro CAN

uint NomuU; /I nominalni napeti

[l pri primem napeti obsahuje volne zadanou hadadnstalaci pristroje
Il pri mereni pres MTN obsahuje informaci o sedanmu trafa, coz je vlastne
/I pristrojem mereny nominal, a zaroven nam ura@nastavit jiny sekundar
// nez 100V ->100,110,115,120

uchar Res3;

16



SMY33, SMZ33 - komunikace KMB systems

uchar Res4;

uchar Res5; [* az sem 24 bytu */
int Temp4maA; [* teplota pri 4 ma ve st. C*/
int Temp20mA; /* teplota pri 20 mA ve st. C */
} CType; [*Configuration 28 byte*/
// ===
OutputConfig :
typedef struct { [*pokud neni uvedeno jinakyjSEEprom*/
uchar PulseOut; /*b1,b0... typ prace PO1*/

/* b5,b4... typ prace PO2*/

/* 00... vysilat praci CINNY ODBER */

/* 01... vysilat praci CINNA DODAVKA */
/*10... vysilat praci JALOVA INDUKTIVNI */
/*11... vysilat praci JALOVA KAPACITNI */

/*b3... 1 vysilat, 0 nevysilat PulseOut1*/
/*b7... 1 vysilat, 0 nevysilat PulseOut2*/
/*b2... 1 - povolit synchronizaci casu od y@iujen SMZ)*/
/*b2... 0 - zakazat synchronizaci casu odpstien SMZ)*/

uint rkwh[2]; [* pocet impulsu na 100Wh */
uint Limit[2]; /* hodnota limitu v setinach pronga */

/* je-li hodnota OxFFFF je funkce rele neaktith
uint Hysteresis[2]; [* hystereze v setinach % */

/* hysterezni pasmo je Limit +- Hysteresis */
uchar DelayTime[2]; /* casova prodleva */

/* 0-96 v 5-ti sekundach */

/* 97-200 v 15-ti sekundach */

/* 201-252 ve 30-ti sekundach */
uchar ReleCfg[2]; /*b1,b0 - cislo faze */

/*00 - faze 1 */

/*01 - faze 2 */

/*10 - faze 3 */

/* 11 - trifazova hodnota ( ma smysl pro vykpmyozna 3PF) */

/* b5,b4,b3,b2 - tabulka velicin */

/0000 - U */

/*0001 - 1 %/

/*0010 - PF */

/0011 - F*/

/0100 -T*

/¥ 0101 - P vykon */

/¥ 0110 - Q vykon */

/¥ 0111 - S vykon */

/*1000 - cos */

/*1001 - THDU */

/*1010 - THDI */

/*b7,b6 - stav sepnuti */

/* 00 - nad limitem sepnout */

/* 01 - nad limitem rozepnout */

/* 10 - pod limitem sepnout */

/* 11 - pod limitem rozepnout */
uchar Res|[3];

} OCType; [*Outputs Configuratie 20 byte*/
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ElmerTarif :

uchar ElmerTarif[6];
[* kazdy byte obsahuje dvojici bitu, urcujici cifardane hodiny */
/* pro hodinu 0 ...byte 0, bity 1,0....00=tarifi}=tarif1, 10= tarif2 */
/* pro hodinu 1 ...byte 0, bity 3,2....00=tarifi}=tarif1, 10= tarif2 */

I */
[* pro hodinu 4 ...byte 1, bity 1,0....00=tarifi}=tarif1, 10= tarif2 */
I */
I */
I */
I */
I */

[* pro hodinu 23 ...byte 5, bity 7,6....00=tarifl,=tarif1, 10= tarif2 */
[* pokud je tarif=11, znamena to tarify nespi&avany, */

//:========================================================================
ElmerActData :
xdata union
uchar Arr[48]; /* pro nulovani */
ulong St[3][4]; [* indexy -[tarif][velicina}/
} ElImerEnergy; // 48 bytes
* obsahuje stav 3f-elmeru od posledniho vynalav/
/* ve Wh v poradi AE,Al,RL,RC pro tri ruzne tri*/
/* pozor, MTP a MTN zde neni zahrnuto */
xdata union
uchar Arr[6]; [*pro SetTime Rac, 6bytes(Y,MoHDMi,S*/
} EImerCIrTime; [* datum nulovani elektr@mu a 1/4hP maxim */
/* delka 6 byte */
xdata long QHMaxPwr[4]; [*soucasne hodnmigxim vykonu P1,P2,P3,3P*/
/* hodnota v sabnezahrnuje MTP a MTN */
/* delka 16 byte */
xdata union

uchar Arr[6];  /*pro SetTime Rac, 6bytes(YoNd,H,Mi,S*/
TimeType St;  /*pro C*/
} QHMaxPwrTime[4] ; /*cas vyskytu maxima wyku*/
[* delka 24 byte */
* celkem delka 94 byte */
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ActAllData :

typedef struct
{
uchar RameErr; /I RamErr je kopii ze Statusu
uint U[3]; /l fazova napeti

/I'U je v desetinach voltu 0x0000 - 0V, 0x00011\D, .... OXFFFF - PwrOff
Il skutecne napeti je dane obsahem proenktin (CType)
Il if(Mtn == OXFFFFFFFF) je v U[n] obsazeskutecna hodnota napeti v 0,1V
/I if(Mtn = OXFFFFFFFF) je hodnotu v U[nlitne vynasobit hodnotou Mtn (Config)
Il a podelit hodnotou (NomU)

uint LU; /[ pro SMZ, SMY nema vyznam
int 1[4];

/l Zmerene | se predava takto:

I if(I[n] == 0x0000) -> 0A

I if(Iln] == 0x3E80) -> Inom(5A)

I if(I[n] == OX7FFF) -> PwrOff

/l obdobne pro zaporne hodnoty, PwrOff prezemoszaly jako 0x7FFF
// hodnota proudu nezahrnujéepod Mtp, nutno vynasobit

I/l prevodem Mtp (struktura Config)

I ctvrta hodnota nema pro SMZ, SMY vyznam

char PF[3]; /I fazove power-factors
I Zmereny PF se predava v takto:
I if(PF[] == 0) -> cos fi = OL
I . .
I . .
I if(PF[] == 90) -> cos fi = 0.90L
I . .
I if(PF[] == 99) -> cos fi = 0.99L
I if(PF[] == 100) -> cos fi = 1.00
I if(PF[] == -99) -> cos fi = 0.99C
I . .
I if(PF[] == -90) -> cos fi = 0.90C
I . .
I if(PF[] == -1) -> cos fi = 0.01C
I if(PF[] == -100) -> cos fi = 0C
uchar Fr;
I Zmerena Fr se predava v takto:

/[ if(Fr ==0) -> 37.2Hz po 0,1 Hz
I'if(Fr == 1) -> 37.3Hz
I .

I if(Fr == 177) -> 54.9Hz

I if(Fr == 178) -> 55.0Hz po 0,5 Hz
I if(Fr == 179) -> 55.5Hz

I if(Fr == 180) -> 56.0Hz

I .

I .

I if(Fr == 254) -> 93.0Hz

I if(Fr == 255) -> PwrOff

uchar T; /I predava se hodnota v desetinach k#esna hodnota teploty

/I se musi spocitat s pomoci hodnot Temp4mA ag2dmA ze struktury Config
uchar Contacts; // bity 0,1 signalizuji stav réjg

char Kos[3]; /I fazove cos-phi, kodovani viz PF
uint Upp[3]; /I hodnota sdruzeneho napeti, kodoviako U
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long P[3]; I/l kédovani : 1W ~ 0x4E200

/I je-li hodnota rovna Ox7FFFFFFF, jedna se o rtaplahodnotu

/I hodnota nezahrnujegvody MTP, MTN-nutno vynasobiémito prevody
long Q[3]; /I obdob# jako P
long S[3]; // obdobé&jako P
THDAHar thdHar[2]; // THD a harmonické, [O]...pra@peti , [1]... pro proud, kddovani nize
} ActAllData;  // total 218 bytes

typedef struct{
uchar THDI[3]; /* Kodovani : */
/*0az 100... po 0.5%, t.0a2b0 *
/* 101 az 200... po 2,5%, t.j. 50,5380% */
[* 201 az 254... po 10%, t.j. 3108d0% */
uchar Har[3][24]; /* Kodovani : */
/*0az 50 ... po 0.1%, tj. 0 az 5% */
/*51az 70... po0.5% tj.5.5% az 15% */
[*71 az 90... po 2.5%, tj.17.5a2®65*
/*91 az 126... po 5%, t.j. 70 az 20 */
}THDAHar;
//:::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::::
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