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1. Ú V O D  
Přístroje řady SMD-x x  b yly v yv in u ty n a z á k ladě  n ě k olik aletý c h  z k u š en ostí s v ý rob ou  a p rov oz em  
m ě řic íc h  a reg istrač n íc h  p řístrojů  p ro m ě řen í distrib u č n íc h  sítí N N , V N  a tran sform á torů  řad SIMO N  a 
SMX  a n a z á k ladě  p ož adav k u  odb ě ratele. 
Z v yš u jíc í se n á rok y n a z ajiš tě n í k v ality dodá v an é  elek tric k é  en erg ie v yž adu jí p odrob n ě jš í a 
system atič tě jš í sledov an í h lav n íc h  k v alitativ n íc h  p aram etrů . O p roti op ak ov an é m u  k rá tk odob é m u  
m ě řen í p om oc í p řen osn é  m ě řic í sou p rav y se v  m n oh a p říp adec h  u k az u je jak o tec h n ic k y i ek on om ic k y 
v ý h odn ě jš í trv alá  in stalac e p ev n é h o m ě říc íh o reg istrač n íh o p řístroje, p om oc í n ě h ož  lz e z ísk at ú p ln é  
in form ac e o p aram etrec h  m ě řen é h o b odu  sítě . Z ísk á n í sou v islý c h  a ú p ln ý c h  in form ac í o p aram etrec h  
jedn otliv ý c h  u z lů  roz v odn é  sítě  u m ož ň u je k v alitativ n ě  v yš š í ú rov eň  p oz n á n í o jejíc h  v lastn ostec h  a 
n asaz en í sek u n dá rn íc h  v yh odn oc ov ac íc h  alg oritm ů , jak o n ap ř. v ý p oč et sítí. 
1.1 Z á k la d n í v la s tn o s ti 
Ř adu  SMD-x x  tv oří p rog ram ov ateln é  m ě řic í a reg istrač n í p řístroje p ro sledov á n í a z á z n am  n ap ě tí a 
p rou dů , k teré  jsou  u rč en y p ro p ev n é  z ab u dov á n í do roz v adě č e n a DIN  liš tu  3 5  m m . V  m ax im á ln í 
k on fig u rac i u m ož ň u jí p řip ojen í až  tří n ap ě ťov ý c h  v stu p ů  2 3 0  V  stř. se sp oleč n ý m  b odem  ( n eb o 3  x  5 8  
V  stř. z  v ý stu p ů  MT N  p ři n ep řím é m  m ě řen í ) a tří p rou dov ý c h  v stu p ů  m ax . 1  A  stř. ( z   v ý stu p ů   MT P ). 
Přístroje lz e n ap á jet n ap ě tím  2 4  V  ss. n eb o 2 3 0  V  stř. / 5 0  H z  ( p odle p rov eden í ). 
Přístroje SMD-x x  ob sah u jí ob v od reá ln é h o č asu , k terý  je p odob n ě  jak o p am ě ť  dat z á loh ov á n   
v estav ě n ý m  ak u m u lá torem , z ajiš ť u jíc í u c h ov á n í dat b ě h em  v ý p adk u  n ap á jec íh o n ap ě tí. 
N astav en í m ě řic í k on fig u rac e a p řen os n am ě řen ý c h  dat lz e p rov á dě t p řen osn ý m  p oč ítač em  n eb o 
p alm top em  z n . PSIO N  p řes stan dardn í sé riov ou  lin k u  R S-2 3 2 . Při v ě tš í v z dá len osti n eb o p ro 
stah ov á n í n am ě řen ý c h  dat O N  L IN E  lz e p ou ž ít roz h ran í C A N  n eb o R S-4 8 5 . 
Dodá v an é  p rog ram ov é  v yb av en í C E T IS, p rac u jíc í v  p rostředí W in dow s, u m ož ň u je arc h iv ac i 
z ob raz en í, p roh líž en í a p orov n á v á n í n am ě řen ý c h  p rů b ě h ů  v  g rafic k é m  tv aru  a řadu  dalš íc h  fu n k c í. 
Dá le p rog ram  R E T IS, p rac u jíc í op ě t v  p rostředí W in dow s, u m ož ň u je z ob raz en í, p roh líž en í a 
p orov n á v á n í n am ě řen ý c h  dat v  g rafic k é m  tv aru  v  reá ln é m  č ase. 
Přístroje SMD x x  odp ov ídají sv ý m i v lastn ostm i p řístrojů m  typ u  SMX , liš í se v š ak  sv ý m  m ec h an ic k ý m  
p rov eden ím  a p ředev š ím  ab sen c í disp leje a ob slu ž n ý c h  tlač ítek . 
 
1.2  P r o v e d e n í 
Přístroje řady SMD-3 4  jsou  v estav ě n y do p lastov ý c h  k rab ič ek  PH O E N IX  o v elik osti 2  m odu lů  (v iz  
p říloh a) a u m ož ň u jí m ě řen í 3  n ap ě tí a 4  p rou dů . Přístroje řady SMD-0 1  jsou  v estav ě n y do p lastov ý c h  
k rab ič ek  PH O E N IX  o v elik osti 1  m odu lu  (v iz  p říloh a) a u m ož ň u jí m ě řen í 1  p rou du . 
Přístroj je v yb av en  dv ě m i L E D diodam i, in dik u jíc ím i c h od p řístroje a p řek roč en í n astav en ý c h  m ez í. Při 
sp rá v n é  fu n k c i b lik á  z elen á  in dik ač n í L E D-dioda s frek v en c í asi 1  H z . Dru h á , č erv en á  L E D-dioda, 
in dik u je p řek roč en í n astav en ý c h  h odn ot (m ax im a i m in im a) m ě řen ý c h  p rou dů  a n ap ě tí. 
Pro n astav ov á n í a p řen os n am ě řen ý c h  p rů b ě h ů  je p řístroj v yb av en  k om u n ik ač n í lin k ou . Přístroj m ů ž e 
b ý t p ev n ě  p řip ojen  p řes roz h ran í C A N  n eb o R S-4 8 5  k  c en trá ln ím u  p oč ítač i, n eb o lz e v ý m ě n u  dat 
realiz ov at p řen osn ý m  p oč ítač em  ( č i p alm top em  PSIO N  )  p řes m ístn í roz h ran í R S-2 3 2 . 
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2. P O P IS  P Ř ÍS T R O J E  
Čelní panel přístroje obsahuje dvě indikační LED-diody  a dle ty pu z á suvku m ístní kom unikační linky  s 
roz hraním  R S -2 3 2  pro připojení přenosné ho počítače. 
2.1 In d ik a č n í L E D -d io d y  
P ři sprá vné  funkc i na předním  panelu bliká  z elená  indikační LED-dioda s frekvenc í asi 1  H z . Červená  
LED-dioda indikuje překročení nastavený c h hodnot ( m ax im a i m inim a ) m ěřený c h proudů  a napětí. 
P ři z asunutí konektoru kom unikačního kabelu do z á suvky  přístroje se přístroj autom atic ky  přepne do 
stavu Stop. V  tom to stavu přístroj pouz e kom unikuje přes m ístní kom unikační linku s připojený m  
počítačem . T ento stav je určen předevš ím  pro nastavení přístroje. P o vy taž ení konektoru se přístroj 
vrá tí z pět do stavu C h od  a pokračuje v m ěření. 
2.2 K o m u n ik a č n í lin k y  
2.2.1 H la v n í k o m u n ik a č n í lin k a  
P řístroje S M D-x x  jsou vy baveny  optic ky  oddělený m  kom unikačním  roz hraním  ty pu C AN  resp. R S -4 8 5  
pro připojení pevné  kom unikační linky  k nadřaz ené m u sy sté m u. P ři instalac i m usí bý t v jednotlivý c h 
přístrojíc h nastavena vz á jem ně rů z ná  kom unikační adresa ( číslo uz lu pro C AN  ), podle níž  prog ram  
jednotlivé  přístroje připojené  na tuto linku identifikuje a dá le m usí bý t nastavena stejná  kom unikační 
ry c hlost a stejný  protokol. 
2.2.1.1 K o m u n ik a č n í p r o to k o l R S -4 8 5  
K om unikační linka je realiz ová na krouc ený m  m etalic ký m  dvojvodičem . Z apojení roz hraní na 
svorkovnic i přístroje S M D-x x  a tec hnic ké  param etry  kom unikační linky  je uvedeno v T ab. 1 . 

Tab. 1: Zapojení a parametry komunikační linky RS485 přístroje SMD-x x  
R S  4 8 5  

svorka sig ná l 
A DAT A A 
B DAT A B 
⊥ G N D 

 
ry c hlost kom unikac e 5 0  – 9 6 0 0  Bd 

dé lka linky  m ax . 1 2 0 0  m  
počet přístrojů  m ax . 3 2  
ty p protokolu 8  bitů , bez  parity , 1  stop-bit 

P ři vy brá ní té to kom unikační linky  je m ož né  připojení přístroje k vy hodnoc ovac ím u počítači přes 
standardní sé riový  kom unikační port (C O M ), vy bavený  roz hraním  R S -4 8 5 . P řenos dat pak probíhá  
nastavenou kom unikační ry c hlostí a nastavený m  protokolem . 
M ez i sé riový  port počítače a kom unikační linku m usí bý t z ařaz en převodník ú rovní R S -2 3 2 /R S -4 8 5 . 
P řevodník m usí bý t vy baven autom atic ký m  přepíná ním  sm ěru kom unikac e. J inou m ož ností je použ ití 
karty  sé riové ho roz hraní, která  je přím o vy bavena roz hraním  R S -4 8 5 . V  obou případec h by  z  dů vodu 
odolnosti proti elektrom ag netic ké m u ruš ení m ělo bý t roz hraní g alvanic ky  odděleno. 
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Tento typ protokolu je vhodný v případech nevyžadujících rychlý přenos dat a s m enš ím  poč tem  
připojených přístrojů . Linka R S -4 8 5 vyžaduje z vlá š tě  při vě tš ích kom unikač ních rychlostech a vě tš ích 
vz dá lenostech im pedanč ní z akonč ení koncových uz lů  pom ocí instalace z akonč ovacích odporů . 
2.2.1.2 K o m u n ik a č n í p r o to k o l C A N  
K om unikač ní linka je realiz ová na krouceným  m etalickým  dvojvodič em . Tento protokol používá  
kom unikač ní karta C A N  ( z á suvná  karta do P C , viz  nab ídka přísluš enství ). Z apojení roz hraní na 
svorkovnici přístrojů  S M D -x x  a technické  param etry kom unikač ní linky je uvedeno v Tab . 3. 

Tab. 3: Zapojení a parametry komunikační linky CAN přístroje SMD-x x  
C A N  

svorka sig ná l 
H C A N  H 
L C A N  L 
⊥ G N D  

 
rychlost kom unikace [kB d] 1 0 0 0  50 0  30 0  1 0 0  50  20  1 0  
dé lka linky [m ] 30  1 1 0  20 0  6 4 0  1 34 0  26 0 0  520 0  
poč et přístrojů  1 1 0  
typ protokolu C A N  2.0  A  Hig h S peed 

Tento typ protokolu je vhodný v případech vyžadujících rychlý přenos dat a velký poč et připojených 
přístrojů . Linka C A N  vyžaduje z vlá š tě  při vě tš ích kom unikač ních rychlostech a vě tš ích vz dá lenostech 
im pedanč ní z akonč ení koncových uz lů  pom ocí instalace z akonč ovacích odporů . 
2.2.1.3  K o m u n ik a č n í k a b e l 
P ro b ě žné  nasaz ení ( dé lka kab elu do 1 0 0  m , kom unikač ní rychlost do 20  kB d ) není volb a typu 
kab elu kritická . J e m ožno použít lib ovolný stíně ný kab el s jedním  pá rem  vodič ů  ( např. M K  2x 0 ,1 5 m m  
) a stíně ní ( sig ná l G N D  ) v jednom  b odě  spojit s ochranným  vodič em  P E . 
P ři dé lce kab elu nad 1 0 0  m  neb o při kom unikač ní rychlosti nad 50  kB d, je nutné  použít speciá lní 
stíně ný kom unikač ní kab el s krouceným i ( tz v. „tw isted-pair“ ) vodič i ( 2x 1  m m 2 ), který m á  
definovanou vlnovou im pedanci ( doporuč ená  pro R S 4 8 5 1 20  Ω a pro C A N  6 2 Ω ). 
2.2.2 M ís tn í k o m u n ik a č n í lin k a  (L O C A L ) 
M im o hlavního kom unikač ního roz hraní ob sahuje přístroj ješ tě  roz hraní R S -232, které  lz e použít pro 
nastavová ní přístroje a přenos z á z nam ů  pom ocí přenosné ho poč ítač e. 
Tato kom unikač ní linka je vyvedena u typu SMD-3 4  na konektor typu D B -9 na č elním  panelu přístroje 
oz nač ený R S 232. R oz ložení sig ná lů  je uvedeno v Tab . 4 . 

Tab. 4 : Zapojení místní komunikační linky R S2 32  
R S  232 

K ontakt z á suvky D B -9 S ig ná l 
2 R x D , č tená  data 
3 Tx D , vysílaná  data 
9 LO C A L, požadavek m ístní 

kom unikace 
5 G N D , z em  kom unikač ní linky 
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Po zapn u tí přís troje  je  v č in n os ti pou ze  h lavn í k om u n ik ač n í lin k a a přís troj přijím á  d otazy  a vy s ílá  
od pově d i pou ze  d o té to lin k y . V  případ ě  potře b y  k om u n ik ac e  s  PC  pře s  m ís tn í lin k u  R S -2 3 2  m u s í 
ob s lu h a zas u n ou t d o zá s u vk y  n a č e ln ím  pan e lu  k on e k tor s  k om u n ik ač n ím  k ab e le m  d o PC  ( k ab e l 
u ve d e n  v n ab íd c e  přís lu š e n s tví ). K on e k tor toh oto k ab e lu  (n a s tran ě  přís troje ) m á  zk ratová n y  k on tak ty  
5  a 9 . Při zas u n u tí k on e k toru  s e  tak  n a s ig n á lu  L O C A L  ob je ví log .0 , přís troj s e  pře pn e  d o s tavu  Stop ( 
pře s tan e  prová d ě t m ě ře n í ) a pře s m ě ru je  k om u n ik ac i n a m ís tn í rozh ran í R S -2 3 2 . K om u n ik ač n í 
ry c h los t s e  přitom  n as taví n a 9 6 0 0  B d . Po vy taž e n í k on e k toru  s e  přís troj vrá tí zpě t  d o vý c h ozíh o 
s tavu  ( pře pn e  s e  d o s tavu  C h od  ) a k om u n ik ac i pře s m ě ru je  n a h lavn í k om u n ik ač n í lin k u . 
Při připoje n í pře s  m ís tn í k om u n ik ač n í lin k u  m u s í b ý t n as tave n y  k om u n ik ač n í param e try  v prog ram u  
C E T IS  n a C O M , 9 6 0 0 B d  a ad re s a n as tave n a ( n e zá vis le  n a ad re s e  n as tave n é  v přís troji při in s talac i, 
k te rá  m á  vý zn am  pou ze  pro h lavn í k om u n ik ač n í lin k u  ) n a h od n otu  1 . 
U  ty pu  SM D -0 1  je  tato k om u n ik ač n í lin k a vy ve d e n a v ú rovn íc h  od liš n ý c h  od  n orm y  R S  2 3 2  n a h orn í 
s tě n ě  přís troje  pře s  s pe c iá ln í k on e k tor, tak ž e  s e  m u s í pou ž ít pře vod n ík  ú rovn ě  ( pře vod n ík  je  u ve d e n  
v n ab íd c e  přís lu š e n s tví ). S  tím to pře vod n ík e m  s e  přís troj c h ová  s te jn ě  jak o vý š e  pops an ý  ty p S M D -
3 4 . Z d e  je  n u tn o d b á t n a s prá vn ou  orie n tac i k on e k toru . 

2.3 In s ta la c e  a  o b s lu h a  p ř ís tr o je  
M ě řic í přís troje  S M D -x x  js ou  k on s tru ová n y  pro ve s tavb u  d o rozvad ě č e  pro m on tá ž  n a D IN  liš tu . 
M ax im á ln í prů m ě r připojovac íc h  vod ič ů  je  2 ,5  m m 2. 
Po prove d e n í in s talac e  přís troje  přís troj ok am ž itě  zač n e  m ě řit. 
2.3.1 N a p á je n í p ř ís tr o je  
N apá je n í přís troje  m u s í b ý t ře š e n o ze  zd roje  2 3 0  V  s tř re s p. 2 4  V s s  d le  ty pu  prove d e n í, přič e m ž  
potře b n ý  přík on  je  m ax . 1 ,8  V A  re s p. 5 0  m A  pro S M D -3 4  a 3 0  m A  pro S M D -0 1 . Přís troj je  c h rá n ě n  
proti pře pó lová n í n apá je c íh o n apě tí 2 4  V s s . Protož e  přís troj n e m á  vlas tn í vy pín ač , je  vh od n é  d o 
n apá je c íh o ob vod u  zařad it od pojovac í prve k , k te rý  je  s ou č á s tí in s talac e  rozvá d ě č e . 
2.3.2 N a p ě ť o v é  v s tu p y  
K  přís troji lze  připojit tři fá zová  n apě tí v zapoje n í d o h vě zd y  o n om in á ln í h od n otě  2 3 0  n e b o 5 7 ,7  V  s tř. 
(d le  prove d e n í). J e d n otlivá  m ě ře n á  n apě tí m u s í b ý t jiš tě n a tavn ou  pojis tk ou  o h od n otě  1 A . 
J e d n otlivá  n apě tí s e  připoju jí k e  s vork á m  U 1, U 2, U 3, s pole č n á  s vork a je  ozn ač e n a U N. 
2.3.3 P r o u d o v é  v s tu p y  
Přís troj je  vy b ave n  č ty řm i prou d ový m i vs tu py  o n om in á ln í h od n otě  m ax . 1  A  s tř. J e d n otlivé  m ě ře n é  
prou d y  s e  připoju jí k e  s vork á m  I1K ,  I2K ,  I3K , I4 K  a IL. 
Prou d ové  vs tu py  m u s í b ý t s poje n y  pou ze  s e  s e k u n d á rn ím i s vork am i prou d ové h o tran s form á toru . 
2.3.4  H la v n í k o m u n ik a č n í lin k a  
V  případ ě , ž e  přís troj b u d e  pe vn ě  připoje n  k  vy h od n oc ovac ím u  poč ítač i, je  n u tn é  připojit h lavn í 
k om u n ik ač n í lin k u  ty pu  R S -4 8 5  re s p. C A N . Pod le  topolog ie  k om u n ik ač n í lin k y  je  tře b a připojit 
zak on č ovac í od pory  1 2 0  Ω re s p. 6 2  Ω. 
2.3.5  N a s ta v e n í p ř ís tr o je  
N as tave n í přís troje  s e  prová d í n as tave n ím  param e trů  Z á zn am u  přís troje  a In s talac e  přís troje . T oto 
n as tave n í lze  prová d ě t pou ze  pom oc í poč ítač e  pře s  h lavn í n e b o m ís tn í k om u n ik ač n í lin k u  pom oc í 
prog ram u  C E T IS .  
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V případě, že přístroj není připojen na h lav ní k om u nik ač ní link u , je nu tné  nejprv e propojit poč ítač  
(případně P S IO N ) s přístrojem  pom oc í dodá v ané h o k om u nik ač níh o k ab elu  ( u  ty pu  S M D -0 1  i 
s přev odník em  ú rov ně ). P řipojení k om u nik ač níh o k ab elu  a připrav enost pro k om u nik ac i sig naliz u je 
přístroj trv alý m  sv item  z elené  L E D -diody . 
N y ní spu stím e prog ram  C E T IS  a prov edem e nastav ení přístroje podle požadov ané h o režim u  m ěření. 
P řitom  je nu tno si u v ědom it, že tím to nastav ením  se z ru š í v š ec h na data z az nam enaná  v  pam ěti 
přístroje. ( P řed nastav ením  je tedy  nu tné  nejprv e prov é st přenesení posledníh o m ěření do poč ítač e, 
pok u d je c h c em e z ac h ov at, dle popisu  v  prog ram ov é  č á sti m anu á lu  ). 
Z á k ladní param etry , k teré  m u sí b ý t při instalaci přístroje nastav eny , jsou  : 
1 . h orní a dolní m ez e m ěřený c h  napětí a prou dů  
2 . přev od M T N  ( pou z e u  přístrojů  pro nepřím é  m ěření napětí ) 
3 . přev od M T P  
4 . nom iná lní v ý k on transform á toru  (pou z e teh dy , pok u d požadu jem e z ob raz ení z atížení 

transform á toru  v  proc entec h  nom iná lníh o v ý k onu ) 
V případě, že přístroj je připojen přes h lav ní k om u nik ač ní link u , je nu tné  dá le nastav it : 
5 . k om u nik ač ní ry c h lost 
6 . k om u nik ač ní adresu  přístroje ( č íslo u z lu  ) 
Z á k ladní param etry , k teré  m u sí b ý t při nastav ení z á z nam u  nastav eny , jsou  : 
1 . poč et m ěřený c h  napětí a m ěřená  h odnota 
2 . m ěření frek v enc e a m ěřená  h odnota 
3 . poč et m ěřený c h  prou dů  a m ěřená  h odnota 
4 . m ěření ú č iník ů  a m ěřená  h odnota 
5 . ty p v ý k onů  a poč et prů m ěrný c h  v ý k onů  
6 . interv al z á z nam ů  a v z ork ov á ní 
7 . ob ec né  ú daje 
P oté  z ač ne přístroj prov á dět m ěření a z á z nam  dle prov edené h o nastav ení. K om u nik ač ní k ab el pro 
m ístní k om u nik ac i ( v č etně přev odník u  u  S M D -0 1  ) je nu tno odpojit ! 
2.3.6 P ř e n e s e n í z a z n a m e n a n ý c h  d a t d o  p o č íta č e  
V případě, že přístroj není připojen na h lav ní k om u nik ač ní link u , je nu tné  nejprv e propojit poč ítač  ( 
neb o P S IO N  ) s přístrojem  pom oc í dodá v ané h o k om u nik ač níh o k ab elu . 
N y ní spu stím e prog ram  C E T IS  a prov edem e přenos dat do poč ítač e (v iz  příslu š né  k apitoly  v  
prog ram ov é  č á sti m anu á lu ). 
P ok u d se po stažení dat neprov ede nov é  nastav ení, pok rač u je přístroj v  m ěření a z á z nam u  dle 
platné h o nastav ení. 
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3. P R O G R A M O V É  V Y B A V E N Í  
3.1 C E T IS  
Program ov é  v y b av e n í C E T IS  p ro W in d ow s  u m ož ň u je  n as tav e n í v š e c h  d ů le ž itý c h  p aram e trů  p řís troje  
S M D  a arc h iv ac i tě c h to n as tav e n í. D á le  u m ož ň u je  z á z n am , v iz u aliz ac i a arc h iv ac i m ě ře n í p oříz e n ý c h  
tím to p řís troje m .  

 
 
3.2  R E T IS  
Program  R E T IS  s lou ž í k  v iz u aliz ac i ak tu á ln íc h  d at. N am ě ře n é  h od n oty  s e  je d n ak  v  p rav id e ln ý c h  
(p ře d e m  d e fin ov an ý c h ) in te rv ale c h  u k lá d ají d o v n itřn í p am ě ti p řís troje  a je d n ak  je  m ož n o n a v y ž á d á n í 
n ač ís t ak tu á ln í h od n oty .  
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Program RETIS slouží i vizualizaci aktuálních dat, naměřených přístroji typu SM D , SM X  a SIM O N . Tyto přístroje 
měří napětí, proudy, frekvence, atd. N aměřené  hodnoty se jednak v pravidelných (předem definovaných) 
intervalech ukládají do vnitřní paměti přístroje a jednak je možno na vyžádání nač íst aktuální hodnoty. „H istorické  
ú daje“ se nač ítají a vizualizují programem C ETIS, aktuální hodnoty se vizualizují programem RETIS. K romě 
vizualizace aktuálních dat indikuje program RETIS překroč ení nastavených limitních hodnot u jednotlivých 
měřených velič in. Toto překroč ení limitu je indikováno jednak „zč ervenáním“ přísluš né ho sloupcové ho grafu a 
jednak velkoploš ným paměťovým prvkem. Ten zů stává ve stavu A L A RM  i po návratu měřené  velič iny do 
vymezených limit. Tím má ob sluha informaci, že doš lo, b yť jen  na krátkou chvíli, k výjimeč né  situaci. Stav 
A L A RM  lze zruš it ruč ně. Při výskytu jaké hokoliv alarmové ho stavu je na disk poč ítač e uložena informace o vzniku 
té to události v datab ázové m formátu. J sou uloženy následující ú daje: 

1 .  přístroj, který ohlásil alarm 
2 .  datum vzniku alarmu 
3 .  č as vzniku alarmu 
4 .  velič ina,která přesáhla limit 
5 .  hodnota velič iny, která přesáhla limit 
6 .  ob a limity přísluš né  velič iny 

Tyto informace lze samozřejmě kdykoliv prohlížet 
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4. T E C H N IC K É  P A R A M E T R Y  
napájecí napětí - S M D  x x  / 23 0  

- S M D  x x  / 24  
 23 0 V  s tř. + 15 /-20 % , 5 0  H z  
 18  až  3 2V  s s  

přík o n - S M D  x x  / 23 0  
- S M D  3 4  / 24  
- S M D  0 1 / 24  

 m ax . 1,8  V A 
 5 0  m A 
 3 0  m A 

k ateg o rie přepětí 
v ins talaci 

  II d le IE C6 6 4  
iz o lač ní pevno s t ( t =  1 

m in.) 
  25 0 0  V ef 

k ry tí   IP  20  
praco vní teplo ta   0  až  5 0  °C 
praco vní vlh k o s t   5  až  8 0  %   
s k lad o vací teplo ta   -20  až  7 0  °C 
ro z m ěry  
š  x  v x  h  

- S M D  3 4  / x x , S M D  0 1 / 23 0  
- S M D  0 1 / 24  

 3 5  x  9 0  x  7 5  m m  
 17 ,5  x  9 0  x  7 5  m m  

h m o tno s t (d le pro ved ení)   6 0  až  10 0  g  
 

M ěřená velič ina M ěřicí ro z s ah  P řes no s t v %  
m ax . ro z s ah u  

trvalé  přetíž ení 
(IE C 25 8 ) 

vs tu pní 
im ped ance 

napětí (d le pro ved ení) 
- U n =  23 0  V e f 
- U n =  5 7 ,7  V e f 

 
25  až  27 5  V e f 
6  až  7 0  V e f 

 
0 ,5  
0 ,5  

 
1,5  x  U n 
6  x  U n 

 
3 6 0  k Ω 
3 6 0  k Ω 

pro u d  (d le pro ved ení) 
- In =  5  Ae f 
- In =  1 Ae f 
- In =  d le pro u d . 

trans f. 

 
0 ,1 až  5  Ae f 
0 ,0 1 až  1 Ae f 
0  až  m ax . 4 0 0  

Ae f 

 
2,0  
1,0  
0 ,5  

 
1,1 x  In 
2 x  In 

až  5  x  In 

 
10  m Ω 
10 0  m Ω 
<  1 m Ω 

ú č iník  0  až  1 (C neb o  
L ) 1,5  - - 

vý k o n 
 ( č inný , jalo vý , z d . )  2 - - 
frek vence 4 0  až  7 0  H z  0 ,2 - - 

 
K o m u nik ace R y ch lo s t D é lk a link y  P o č et přís tro jů  P ro to k o l 

R S  23 2 - m ís tní 9 ,6  k B d  15  m  1 8  b itů  b ez  parity  
1 s to p b it 

CAN  - d álk o vá 10  až  10 0 0  k B d  m ax . 5  20 0  m  110  CAN  2.0  A 
H ig h  S peed  

R S  4 8 5  - d álk o vá 1,2 až  5 7 ,6  k B d  m ax . 1 20 0  m  3 2 8  b itů  b ez  parity  
1 s to p b it 
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5. Ú D R Ž B A , S E R V IS  
5.1 Ú d r ž b a  
Měřicí přístroj SMD-x x  n ev y ž a d u je b ěh em  sv é h o prov oz u  ž á d n ou  ú d rž b u . P ro spoleh liv ý  prov oz  je 
pou z e n u tn é  d od rž et u v ed en é  prov oz n í pod m ín k y  a  n ev y sta v ov a t jej h ru b é m u  z a ch á z en í a  pů sob en í 
v od y  n eb o rů z n ý ch  ch em ik á lií, k teré  b y  m oh lo z pů sob it jeh o m ech a n ick é  poš k oz en í. 
P řístroj je v y b a v en  och ra n a m i, z a jiš ť u jící od pojen í přístroje při n esprá v n é m  připojen í n a pá jecíh o 
n a pětí, resp. při přípa d n é  poru š e. 
In sta lov a n ý  lith iov ý  a k u m u lá tor ty pu  V L 2 0 2 0  ( P a n a son ic ) je při pln é m  n a b ití a  při prů m ěrn é  teplotě 2 0  
st. C  a  ty pick é m  z a těž ov a cím  prou d u  v  přístroji ( <  5  u A  ) sch open  z á loh ov a t pa m ěť  a  ob v od  R T C  po 
d ob u  přib liž n ě 5 0  d n í b ez  připojen é h o n a pá jecíh o n a pětí. V z h led em  k  tom u , ž e přístroj je u rč en  pro 
n epřetrž itý  prov oz  a  z á loh ov á n í m á  pok rý t pou z e přípa d n é  v ý pa d k y  n a pětí, je ta to k a pa cita  
d osta č u jící. 
P ři přítom n osti n a pá jecíh o n a pětí je a k u m u lá tor d ob íjen . P ok u d  d ojd e k  ú pln é m u  v y b ití a k u m u lá toru , 
b u d e sta v  pln é h o n a b ití d osa ž en  přib liž n ě po 6 0  d n ech  od  připojen í n a pá jecíh o n a pětí. V  přípa d ě 
ta k ov é h o pra cov n íh o rež im u  přístroje, k d y  d och á z í k  přeru š en í n a pá jecíh o n a pětí, je pro fu n k č n ost 
z á loh ov á n í n ez b y tn é , a b y  pom ěr d ob y , k d y  je n a pá jecí n a pětí z a pn u to, k  d ob ě v y pn u tí b y l a lespoň  2 /1  
n eb o v y š š í a  a b y  m a x im á ln í d ob a  b ez  připojen é h o n a pá jen í n epřek roč ila  5 0  d n í. 
Ž iv otn ost a k u m u lá toru  z á v isí n a  prov oz n ích  pod m ín k á ch  ( z ejm é n a  n a  prov oz n í teplotě, poč tu  
n a b íjecích  cy k lů  a  h lou b ce v y b íjen í ), a v š a k  ty pick y  b y  m ěla  od pov íd a t před pok lá d a n é  d ob ě ž iv otn osti 
přístroje ( cca  1 0  let ). P ři přípa d n é  z á v a d ě a k u m u lá toru  je n u tn é  z a sla t přístroj k  v ý m ěn ě v ý rob ci, 
přípa d n ě je m ož n é  d oh od n ou t v ý m ěn u  n a  m ístě od b orn ý m  pra cov n ík em  v ý rob ce. 
5.2  S e r v is  
V  přípa d ě poru ch y  v ý rob k u  je třeb a  u pla tn it rek la m a ci u  v ý rob ce n a  a d rese: 

K MB  sy stem s , s.r.o. 
Dr. M. H orá k ov é  5 5 9  
4 6 0  0 6  L IB E R E C  7  
tel. + 4 2 0  4 8 5  1 3 0  3 1 4  
fa x  + 4 2 0  4 8 2  7 3 9  9 5 7  
e-m a il : k m b @ k m b .cz  
in tern et : www.k m b .cz  

V ý rob ek  m u sí b ý t řá d n ě z a b a len  ta k , a b y  n ed oš lo k  poš k oz en í při přepra v ě. S v ý rob k em  m u sí b ý t 
d od á n  popis z á v a d y , resp. jejíh o projev u . 
P ok u d  je u pla tň ov á n  n á rok  n a  z á ru č n í opra v u , m u sí b ý t z a slá n  i z á ru č n í list. V  přípa d ě m im oz á ru č n í 
opra v y  je n u tn o přilož it i ob jed n á v k u  n a  tu to opra v u . 


