Nova generace regulator a jalového vykonu NOVAR

Milan Bleha

rady Novar neni t reba projektant um a provozovatel um
Cesku blize p redstavovat - b &hem osmi let od uvedeni na trh

o

radu uzivatel 4 a ziskaly solidni misto na trhu. Po

Regulatory jalového vykonu
kompenza ¢nich za rFizeniv
presv &dcily o svych kvalitach

letech pr dbé&zného vylepSovani firmware p riSel cas i na inovaci hardware, ktera
prinaSi  7#adu novych vlastnosti a funkci.

UZivatele b  &znych  regulator G Spodni  hranice  proudového
Novar na prvni pohled mimo rozsahu byla posunuta az na 2
odliSného designu p tedniho Stitku mA . JeSt ¢& p Fi takto nizkém

nic nep tekvapi - p Fipojovaci proudu je regulator schopen
konektory a rozloZeni signal 4 na funkce — fazova chyba p Fi
nich jsou shodné sp redchozimi mereni jalového vykonu je
typy, uspo fadani p fedniho panelu ptitom max. Uhlové 3 stupn .
i filozofie ovladani z Gstaly ZvySeni proudové citlivosti
zachovany. P Fipojeni tedy ptindSi  zlepSeni  kvality
nevyZzaduje zadné zm  &ny instalace regulace zejména p ¥i velké
a uzivatel znaly existujicich dynamice regulace a
typ @ si snovym regulatorem v instalacich

poradi i bez manualu; vSechny
hlavni hodnoty a nastavovaci
parametry najde na svych mistech.

Obdobné z ustalo i ozna &eni : nové
typy maji p  fed typovym ¢islem
ptedrazenu ¢&islici ,1* a radu
tedy tvo ¥i typy Novar-1106,

Novar-1114, Novar-1206 a Novar-
1214.

PodstatnA zm &na nastala ve

vnit ¥nim  zapojeni p ristroje,
které umoznilo zlepSeni
provoznich vlastnosti a dopin eni
dalSich funkci. Hlavni rozdily
oproti  stavajicim  typ am  jsou
tyto:
. vySSi rozsah a p Fesnost
mereni
. rozSi rené moznosti
nastaveni regula &niho
procesu
. mereni nap &ti a vykon ¢,
hodnoty stup 14 v kvar
. mefeni teploty, moZznost

spinani ventilace, event.
topeni

. zaznam
pr Gmernych a
hodnot

. rozSi teni
funkci

vybranych
meznich

alarmovych

Nésledujici text uvadi blizsi

popis novych vlastnosti.

Rozsahap #esnostm é&#eni

Novy regulator snima hodnoty
nap é&ti a proudu pomoci precizniho
12-bitového AD-p revodniku. Vyssi
rozliSeni p fineslo jak zvySeni

dynamického rozsahum  &reni, tak i
jeho p fesnosti.
Tab.1: M &rici rozsahy regulator u
Novar-1xxx

veli  ¢ina m &¥ici rozsah
proud 0,002+7 Aeff
nap &ti- 100+275 Veff,
Novar-11xx 43+67 Hz
nap &ti— 45+760 Veff,
Novar-12xx 43+67 Hz

s p tedimenzovanymi proudovymi
transformatory.

Rozsah m &riciho nap &ti je u
regulator @ Novar-1106 a
Novar-1114 shodny s napajecim
napétim a diky impulsnimu
zdroji pracuji regulatory jiz

zhruba od 100 Vst . M &rici
rozsah regulator & Novar-1206 a
Novar-1214, které maji
samostatny nap &tovy m &rici
vstup, byl rovn &z zvysen.

Nastaveni regulace

V systémech s velkou dynamikou
regulace, tedy v takovych, které

pti plném provoznim zatiZeni
vyzaduji velky kompenza &ni vykon,
ale na druhé stran & musi byt
schopny vykompenzovat i relativn &
mnohem mensi zatizeni (nap ¥. 0
vikendech), byva problém nastavit

regula &ni parametry tak, aby
systétm ,ozumn &" reguloval a
pocet sepnuti  stup At p fitom

zustal v anosnych mezich. Problém

je vtom, Ze regula &ni zasahy
jsou v souladu S principem
regulace tim cast &jsi, eim je

regula ¢ni odchylka v &tsi  nez
hodnota nejmensiho kompenza &niho
kondenzatoru (C/k  win).

Obr.2 : Regula &ni pasmo
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Aby regulator vykompenzoval i
minimalni  zatizeni, musi mit
ptipojeny kondenzatory pot tebne
malych hodnot. P Fi velkém
provoznim zatiZzeni pak regula eni
odchylka dosahuje b &znég

Obr. 1: Novar-1114

n&kolikanasobku Clk
jsoup fepindnyp zili§  &asto.

V regulatorech Novar je tento
problém vy reSen dle obr. 2.

Pzi nizkém zatizeni ( cést pasma
LAY a p ¥ st rednim zatizeni
(cast pasma ,BY) je Si rka
regula ¢niho pasma konstantni a
odpovida hodnot & C/k mn — pasmo
sleduje  sm &rnici  nastaveného
Geiniku s rozestupem +/-

(C/k mn)/2. P ti vysokém zatizeni
(oblast ,C*) se pasmo rozsi fuje

MIN @ Vvystupy

tak, aby jeho krajni meze
odpovidaly ur  &ité odchylce od
pozadovaného G ciniku. U
dosavadnich typ @ regulator & Novar
je hodnota této odchylky pevn &

nastavena na hodnotu 0,010, tedy
+/- 0,005 — tento stav ukazuje
obr. 2. Nové typy regulator ol
umozriuji nastaveni této odchylky
na optimalni  hodnotu dle
konkrétni situace, v meznim
ptipad & az na 0,040 - pokud je
ptitom nastaven pozadovany U ginik
naptiklad na  hodnotu 0,98,
voblasti ,C* bude vtakovém
ptipad & jako vykompenzovany stav
povazovan takovy jalovy vykon,
pti kterém je G ginik v rozsahu
0,96 az 1,0. Vylou ¢enim zbyte &né
presné regulace p ¥i  vysokych
zatizenich se eliminuje po cet
regula ¢nich zasah &, coz vede

C

Pro speciélni aplikace Ize naopak

toto rozSi fovani  pasma zcela
vypnout.

Dalsi novinkou  je moznost
zadavani pozadovaného U &iniku
v oblasti kolem hodnoty 1,00
ptimo v Uhlovych stupnich

v rozsahu +10 az —10 stup na.



Tab.2:P  rehledm é&renychveli  ¢in sou casnych regulator 8
Zkratka vell  cina obvyklé. Hodn?jty stup A
cos okamZity U cinik jsou uveadeny v
leff okamzita ef. hodnota proudu Jefinotkagh:val]: “ch veli .
Ueff okamZita ef. hodnota nap St Vyznam jednotlivych veli — &in

— I vtab. 2 je z rejmy, za
Pac okamzity  &inny vykon zminku  stoji  snad  jen
Pre okamzity jalovy vykon cinitel harmonického
dPre okamzity chyb  &jici jalovy zatizeni  kondenzator a CHL
vykon (Capacitor Harmonic Load,
Temp | okamZita teplota (v blizSi  popis je uveden
rozvad &&i) ?/mantj,alu regulatoru, ktEryb
Acos [primemyd cink Tato Vel | cina feprezentis
mincos minimalni a &inik proudové Jatizent
Apac pr amemy  cinny vykon kondenzatoru v zavislosti
maxPac | maximalni ~ cinny vykon na obsahu harmonickych
Apre pr amerny jalovy vykon slozek nap &ti v c&etn & jeho
maxPre maximalni jalovy vykon absolutni  velikosti. P I
maxdPre | maximalni chyb _ &jici jalovy nezkresleném  nap &fi
vykon nominalni velikosti ~ ma
maxTemp | maximalni teplota hodnotu 100 %. P ri aktivaci
— - - alarmu od nastavené mezni
lact ok. ¢ginné sl. zakladni hodnoty CHL ji lze vyuzit
harm. prgudu - - pro ochranu kondenzator i}
Irea ok. jalova sl. zakladni pred p retizenim  vy&&imi
harm. proudu harmonickymi slozkami
direa ok. chyb  gjici jalova sl. nap &ti.
proudu Vedle  okamzity
—— — ych  hodnot
THDI okarp2|ta urove n TH“D proudu regulator  zaznamenava i
3.+19. ok. Urove  1i harm. slozZky pr amsmé a maximalni, resp.
harl proudu minimalni hodnoty vybranych
maxTHDI | maximalni hodnota THD veli ¢gin. Tyto pr amerné a
proudu mezni _ hodnoty se
F okamzita hodnota frekvence ‘é{g?]dnpg:g%i veﬁkkcl)gtjzivy(:h
CHL ok. hodn. harm. zatizeni nasta{vi%efné od1 minutyJ do
kond.v_ — - 1 tydne.
THDU okamzitd rove 1 THD nap é&ti Interni teplotni sidlo
3.+ gli;';(mxg nvht?rmonlcke umoZiuje m &reni teploty.
19.har ynap e Nejvy3si dva stupn & lIze
maxCHL max!malm hodnota CHL naprogramovat  tak, aby
maxTHDU | maximalni hodnota THD sepnuly p i p fekro ceni
nap &ti nastavené teploty
3.+19. max. hodnota harm. slozky ventilator, nebo naopak aby
maxharl nap &ti pti poklesu teploty sepnuly

Me#ené hodnoty

Prehled m

&renych veli

&in uvadi

tab. 2. Regulator m eri vedle
proudu standardnim zp tsobem i
nap &ti, takze vyhodnocuje p ¥imo i

&inny a jalovy vykon, jak je u

vytdp &ni, p tipadn & lIze od
nastavené teplotni meze
aktivovat alarmovou funkci.

Alarmy

Sortiment alarmovych funkci byl
roz§i ren o nasledujici stavy :

. podp &ti
. prepéti

. ptekro ceni meze THDU

. ptekro ¢eni meze CHL

. ptekro eni meze teploty
Meze, od kterych je alarm
aktivovan, jsou nastavitelné.
Stejn & jako u ostatnich stav
nastavit samostatn &
signaliza  &ni, tak ak eni
kazdého stavu.

ulze
jak
funkci

Zaveér
Nové typy regulator & Novar
ptindSeji  diky  precizn &jSimu
mereni p fesng&jsi funkci
kompenza ¢niho systému zejména p Fi
velmi  malém zatizeni. Dalsi
ptidavné funkce a  moznosti

rozSi ruji spektrum jeho aplikaci

i o takové p tipady, kde je nutné
vyhodnoceni  absolutni  hodnoty

napéti nebo jeho harmonického
zkresleni, p tipadn & mé&reni
teploty.

Vyroba existujicich typ v
regulator & vSak nekon &i, budou
vyrab &ny a nabizeny i nadéle

soub &Zné& s novymi typy.

Podrobné informace v getn & navod 1

k obsluze pro jednotlivé
regulatory Ize nalézt na
www.kmb.cz .
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